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DOLEZITE

Zariadenie musi byt inStalované vysokokvalifikovanymi odbornikmi.
Pred montazou sa oboznamte s tymto manualom.

Vykonavanie akychkolvek uprav na zariadeni, ktoré nie su autorizované vyrobcom, alebo
vykonavanie oprav znamena stratu zaruky na zariadenie.

Stitok s idajmi o zariadeni je umiestneny na zakladni krytu.

Firma SATEL si dala za ciel neustale zvySovat kvalitu svojich vyrobkov, o méze znamenat’
zmeny Vv technickej Specifikacii a v programovom vybaveni.
Informacie o vykonanych zmenach je mozné najst na internetovej stranke:
http://www.satel.eu

SATEL sp. z 0.0. deklaruje, ze typ radiového zariadenia AOD-210 je zhodny
s nariadenim 2014/53/UE. Upiny text vyhlasenia o zhode UE je dostupny na adrese:
www.satel.eu/ce

V prirucke sa mézu vyskytnut nasledujuce symboly:
- upozornenie,
A - délezité upozornenie.



Externy detektor AOD-210 zistuje pohyb v chranenom priestore. Je urCeny na cinnost
v ramci obojsmerného bezdrotového systému ABAX 2 / ABAX. Priru¢ka sa tyka detektora
s verziou firmvéru 1.01 (alebo novSou). Detektor je obsluhovany nasledujucimi zariadeniami:

ABAX 2:

— kontrolér ACU-220 / ACU-280,

— opakova¢ ARU-200.

ABAX:

— kontrolér ACU-120 / ACU-270 (verzia firmvéru 5.04 alebo novsia),
— opakova€ ARU-100 (verzia firmvéru 2.02 alebo novsia),

— Ustrednia INTEGRA 128-WRL (verzia firmvéru 1.19 alebo novSia a verzia firmvéru
procesora obsluhujuceho systém ABAX 3.10 alebo novsia).

1 Vlastnosti

e Detekcia pohybu pomocou dvoch detektorov: detektora PIR a detektora mikrovin (MW).

o Nastavitelna citlivost detekcie oboch detektorov.

e Digitalny algoritmus detekcie pohybu pre oba detektory.

e Digitalna kompenzacia teploty.

¢ Imunita na pohyb zvierat s hmotnostou do 20 kilogramov.

e Odolnost na falosné alarmy spustané hybajucimi sa objektami (napr. konare stromov).

e Kontrola priestoru pod detektorom.

e Detektor sumraku.

 Sifrovana obojsmernéa radiova komunikéacia vo frekvenénom pasme 868 MHz (Standard
AES v pripade systému ABAX 2).

e Diverzifikacia kanalov prenosu — 4 kanaly umoZznujuce automaticky vyber toho, ktory
umozni prenos bez ruSenia s inymi signalmi vo frekvenénom pasme 868 MHz (iba
v pripade systému ABAX 2).

e Dialkova aktualizacia firmvéru detektora (iba v pripade systému ABAX 2).

e Dialkova konfiguracia detektora.

e Zabudovany detektor teploty (meranie teploty v rozsahu od -40°C do +55°C).

e Tri LED-ky na signalizaciu.

¢ Kontrola sustavy detekcie pohybu.

e Moznost ,ECO” umozhujuca prediZenie éasu &innosti na batérii (iba v pripade systému
ABAX 2).

e Kontrola stavu batérie.

e Sabotazna ochrana pred otvorenim krytu a odtrhnutim detektora zo steny.

e Mechanicky odolny kvalitny kryt, odolny na nepriaznivé poveternostné podmienky.

2 Popis

Detektor zabera dve pozicie na zozname zariadeni:

prva: detektor pohybu,
druha: detektor sumraku.

Volitelne modze detektor zaberat’ jednu poziciu — obsluhovany je iba detektor pohybu.
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Radiova komunikacia
Detektor sa spaja s kontrolérom / uUstrednou v nastavitefnych €asovych odstupoch, aby

informoval o svojom stave (pravidelna komunikacia). Dodato¢na komunikacia méze nastat
pri alarme (pozri: ,Rezimy Cinnosti”).

Alarmy

Detektor hlasi alarm:

e po zisteni pohybu v chranenom priestore oboma detektormi v ¢asovom odstupe kratSom
ako 4 sekundy (tento alarm mdze byt zahlaseny iba v aktivnhom rezime — pozri: ,Rezimy
¢innosti”),

e po zisteni poSkodenia sustavy detekcie pohybu,
e pri poklese intenzity svetla pod nadefinovany prah,
e po naruSeni sabotazneho kontaktu (alarm sabotaze).

Rezimy ¢innosti

Aktivny — informacia o kazdom alarme je zasielana okamzZite. Detektor mikrovin sa zapina
po zisteni pohybu detektorom PIR.

Pasivny — okamzite je zasielana iba informacia o alarme sabotaZe. Detektor mikrovin je
vypnuti, Cize nemdzZe byt spusteny alarm po zisteni pohybu. Pocas pravidelnej
komunikacie je zasielana informacia o tom, &i detektor PIR zistil pohyb. Tento rezim
predlzuje ¢as Cinnosti na batérii.

Rezim cinnosti detektora je zapinany dialkovo. Ak detektor pracuje v zabezpeCovacom

systéme INTEGRA / VERSA, méze byt rezim cCinnosti zavisly na stave skupiny (skupina

nestrazi — pasivny rezim; skupina strazi — aktivny rezim). Viac informacii sa nachadza

v prirucke kontroléra ABAX 2 / ABAX / ustredne INTEGRA 128-WRL.

Rezim Setrenia batérie (ECO)

Na predizenie asu &innosti na batérii je mozné zapnut moznost ,ECO”. Ked je zapnuta
moznost ,ECO”, vykonava sa pravidelna komunikacia kazdé 3 minuty. Vdaka tomu sa moze
&as ginnosti predizit’ aj Stvornasobne. Moznost je dostupna iba v systéme ABAX 2. Detektor
so zapnutou moznostou ,ECO” spifia poziadavky normy EN50131-2-4 pre Grade 2.

Detektor sumraku

Obrazok 1 zobrazuje spbésob Cinnosti detektora sumraku. Na ¢asovej osi je oznaCené Casové
oneskorenie T (v pracovhom rezime T = 3 min, v testovacom rezime T = 3 s). Histeréza
intenzity svetla, oznaCena na obrazku pismenom H, a Casové oneskorenie spdsobuju, Ze
detektor je imunny na kratkodobé a pripadné zmeny intenzity svetla. Tabufka 1 uvadza
hodnoty intenzity svetla pre Styri prahy detekcie detektora. Popis konfiguracie detektora sa
nachadza v priru¢ke kontroléra ABAX 2 / ABAX / ustredne INTEGRA 128-WRL.

Informacia o poklese intenzity svetla pod hodnotu prahu (alarm) a navrat intenzity svetla nad
hodnotu prahu (koniec alarmu) je zasielana okamzite (nezavisle od rezimu &innosti).
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Intenzita svetla
Prah detekcie Zapnutie [Pon] Vypnutie [Porr]

OFF

1 5 Ix 10 Ix

2 10 Ix 20 Ix

3 30 Ix 50 Ix

4 40 Ix 70 Ix
Tabulka 1

Testovaci rezim

Testovaci reZim ulahCuje testovanie detektora, nakofko v tomto rezime su zapnuté LED-ky,
a detektor sumraku rychlejSie reaguje na zmenu intenzity svetla. Spdsob spustenia
a ukoncCenia testovacieho rezimu je popisany v priruCke kontroléra ABAX 2 / ABAX /
ustredne INTEGRA 128-WRL.

Po spusteni testovacieho rezimu sa vykonava automaticka kalibracia detektora
mikrovin. Po¢as 10 sekund od spustenia testovacieho rezimu nesmie byt v priestore
detekcie detektora mikrovin Ziadny pohybujuci sa objekt, nakolko to méze znemoznit
spravnu kalibraciu detektora.

LED-ky

LED-ky blikaju pocas priblizne 40 sekund od vloZenia batérie, €im signalizuju spustaci rezim
detektora. LED-ky pracuju aj v testovacom rezime, v ktorom signalizuju:

e pravidelny prenos — kratke bliknutie (80 milisekund),

e zistenie pohybu detektorom mikrovin — svieti 4 sekundy zelenou farbou,

e zistenie pohybu detektorom PIR — svieti 4 sekundy Zltou farbou,

e alarm — svieti 2 sekundy Cervenou farbou.

Kontrola sustavy detekcie pohybu

Pri chybnej €innosti sustavy detekcie pohybu zahlasi detektor poas pravidelného prenosu
alarm. Alarm bude trvat’ do ¢asu odstranenia poruchy (dlhé narusenie).
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Kontrola stavu batérie
Pri poklese napatia batérie pod 2,75 V, je poCas kazdého prenosu zasielana informacia
o0 slabej batérii.

Ako reakcia na pokles napétia pod 2,75 V, je v detektore automaticky znizena citlivost
1 detektorov s cielom eliminovania faloSnych alarmov.

Pri vymene batérie treba pocCkat’ priblizne 1 minutu medzi vybratim starej a vlozenim
novej batérie.

Modul elektroniky

Je zakazané odoberat’ plastovy kryt z dosky elektroniky, aby sa neposkodili
prvky umiestnené na doske.

Je zakazané dotykat’ sa pirelementu, aby sa nezaspinil.
@ svorky TMP — sabotazny vstup (NC).

@ jumper na zapnutie/vypnutie sabotazneho
vstupu. Ak na svorky TMP nie je pripojeny
sabotazny kontakt, musi byt jumper
nasadeny.

(3) litiova batéria CR123A.

(4) detektor mikrovin.

@ zelena LED-ka.

@ cervena LED-ka.

(@) #lta LED-ka.

detektor sumraku.

@ detektor PIR (dvojity pirelement).

sabotazny kontakt reagujuci na otvorenie
krytu.

2o — +ﬂ

®00
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@ otvory na skrutky.

Na druhej strane modulu elektroniky je /
umiestneny sabotazny kontakt reagujuci na

odtrhnutie zakladne od steny.

60 ¢

R

.
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V pripade uchytenia detektora na rohovej alebo gulovej konzole sa odportuca montaz
dodato¢ného sabotazneho kontaktu.

3 Vyber miesta montaze

¢ Nainstalovat detektor v odporucanej vySke (obr. 3-I).

e Ak velky pouliény ruch v blizkosti chraneného priestoru alebo iné objekty pohybujuce sa
mimo oblast detekcie spdsobuju, ze detektor hlasi alarm, nasmerovat detektor mierne
nadol, alebo zmenSit citlivost detekcie (obr. 3-II).

¢ NajlepSie podmienky ¢innosti su tam, kde sa o€akavany pohyb narusitela bude vykonavat
pravouhlo na kanaly detekcie detektora (obr. 3-111).
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¢ NeinStalovat' detektor na miesto, kde je vzdialenost pohyblivych objektov (napr. haluze
stromov, krikov, vyvesana bielizen a pod.) mensia ako 3 m (obr. 3-1V).

e Nesmerovat detektor na objekty, ktoré mézu odrazat’ svetlo, na ventilatory a na zdroje
tepla (obr. 3-V).

= " o 9 X

N

4 Montaz

A Jestvuje nebezpecenstvo explozie batérie v pripade pouzitia inej batérie, ako je
odporuc¢ana vyrobcom, alebo v pripade nespravneho zaobchadzania s batériou.

Pocas vkladania alebo vymeny batérie treba zachovat’ zvlastnu ostrazitost'
Vyrobca nenesie zodpovednost’ za Skody sp6sobené nespravhou montazou
batérie.

Pouzité batérie sa nesmu vyhadzovat do komunalneho odpadu, ale treba ich
v sulade s platnymi predpismi tykajucimi sa ochrany zivotného prostredia,
odovzdat’ na zberné miesto.

Ak ma byt detektor imunny na pohyb zvierat, musi byt montovany vo vyske
2,4m bez naklopenia. Treba na to pamatat’ hlavne pri montazi na gulovu
konzolu.

1. Otvorit kryt detektora (obr. 4).

Vlozit batériu a zabezpecit ju pomocou plastového prvku, ktory sa nachadza v baleni.

3. Pridat detektor do bezdrbétového systému (pozri: prirucka kontroléra ABAX 2 / ABAX
alebo inStalacna priru¢ka zabezpelovacej ustredne INTEGRA 128-WRL). Nalepka so
sériovym Cislom, ktoré treba zadat' pri registracii detektora v systéme, sa nachadza na
module elektroniky.

N
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V zabezpecovacom systéeme INTEGRA / VERSA je detektor identifikovany ako
AOD-200.

Spolo¢na obsluha detektora kontrolerom ABAX 2 a ABAX / zabezpecovacou
ustredriou INTEGRA 128-WRL nie je mozZna.

4. Zatvorit kryt detektora.

Umiestnit’ detektor na miesto jeho buducej montaze.

6. Skontrolovat’ uroven signalu prijimaného z detektora kontrolérom ABAX2 / ABAX alebo
ustredfiou INTEGRA 128-WRL. Ak bude uroven nizSia ako 40%, vybrat iné miesto

montaZe. Niekedy staCi presunut zariadenie o niekofko desiatok centimetrov, aby bola
ziskana znacne lepSia akost’ signalu.

o

Tester ARF-200 umoZriuje overit uroveri radiového signalu na mieste buducej
montaze bez nutnosti umiestnenia zariadenia.

7. Otvorit kryt detektora (obr. 4).
8. Vybrat modul elektroniky (obr. 5).

9. V pripade uchytenia detektora na rohovu alebo gulfovu konzolu, vytvorit’ v zakladni otvor
na kable dodato¢ného sabotazneho kontaktu.
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10. Pripevnit’ zakladriu krytu na stenu, na rohovu (pozri: ,Montaz na rohovu konzolu”) alebo
gufovu konzolu (pozri: ,Montaz na gulovu konzolu”). Hmozdinky dodavané so zariadenim
su urCené pre stenu typu betdn, tehla a pod. V pripade inej steny (sadrokarton, plast),
treba pouZit iné zodpovedajuce hmozdinky. Na obrazku 6 su zobrazené mozné spdsoby
montaze detektora.

N

[

\ /

11.Pripevnit modul elektroniky do krytu.

12.Ak je detektor namontovany na konzole, pripojit sabotazny kontakt na svorky TMP (na
jednu svorku Cierny a na druht modry vodi€) a zlozit’ jumper.

13. Zatvorit’ kryt detektora.

14.Nakonfigurovat nastavenia detektora (citlivost detektora PIR, citlivost detektora mikrovin,
citlivost detektora sumraku [prah detekcie] atd. — pozri: prirucka kontroléra ABAX 2 /
ABAX / ustredne INTEGRA 128-WRL).

Ak mé byt detektor imunny na pohyb zvierat, nesmie sa pre detektory PIR a mikrovin
nastavovat citlivost detekcie vysSia, ako je nastavena tovarensky (citlivost detektora
PIR: 2, citlivost detektora mikrovin: 1).

15.Spustit testovaci rezim (pozri: prirucka kontroléra ABAX 2 / ABAX / ustredne
INTEGRA 128-WRL).

16.Skontrolovat, ¢i pohybovanie sa v priestore kontrolovanom detektorom spdsobi
zasvietenie LED-ky. Obrazok 9 zobrazuje maximalny priestor detekcie detektora |
a priestor pod detektorom [l

17.Ukongit testovaci rezim.

4.1 Montaz na rohovu konzolu

1. Namontovat dodato¢ny sabotazny kontaki:
— priskrutkovat montazny prvok na sabotazny kontakt (obr. 7-1),
— celok priskrutkovat na zakladnu krytu (obr. 7-III).

Obrazok 7 zobrazuje montaz sabotazneho kontaktu na jednej pozicii z dvoch
moznych. Miesto montaze sabotazneho kontaktu je zavislé od spésobu montaze
rohovej konzoly. Ak ma byt sabotazny kontakt namontovany na druhej pozicii, treba
montazny prvok umiestnit’ z druhej strany.

2. V konzole vytvorit otvory na skrutky.
3. Pripevnit konzolu pomocou hmozdiniek a skrutiek na stenu.
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4. Pretiahnut vodiCe sabotazneho kontaktu cez otvor vykonany v zakladni krytu.

Odporuca sa umiestnit vodice sabotazneho kontaktu do teplom stiahnutelnej buZirky.
Zmengi to riziko vniknutia vody do krytu.

5. Pomocou skrutiek pripevnit zakladriu krytu na konzolu (obr. 7-1V).

4.2 Montaz na gulovu konzolu

1. Namontovat dodatoCny sabotazny kontakt:
— priskrutkovat montazny prvok na sabotazny kontakt (obr. 8-I),
— nasadit prvok zvacsujuci povrch kontaktu (obr. 8-11),
— celok priskrutkovat na zakladnu gulovej konzoly (obr. 8-1V).
2. Cez otvor v ramene konzoly pretiahnut vodiCe sabotazneho kontaktu.
3. Pripevnit gulfovua konzolu pomocou skrutiek a hmozdiniek na stenu (obr. 8-V).
4. Cez otvor vykonany v zakladni krytu pretiahnut vodi¢e sabotazneho kontaktu.

Odporuca sa umiestnit vodice sabotazneho kontaktu do teplom stiahnutelfnej buZirky.
Zmengi to riziko vniknutia vody do krytu.

5. Pomocou skrutiek pripevnit’ zakladriu krytu na gufovu konzolu (obr. 8-VII).
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5 Technické informacie

Praca vo frekvenCnom PASME.........ccoeeeeeeiiiiiiiiiiiie e e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Dosah radiovej komunikacie (na otvorenom priestranstve)
ABAX 2
ACU-220 ..ottt e e e e e et r e e e e e e e n i raaaaaeeaaann do 2000 m
ACU-280 ..ottt e e e e e e e et e e e e e e e e et aaaaaeeaaann do 1600 m
ABAX ettt et e e e e e e e et ———aa e e e e e e e a bt rrraaeaeeeeaaanns do 500 m
7= U= - VU RR SRR CR123A 3V
Cas GINNOSEi NA DALETT.........c.ooviieeiee et priblizne 2 roky
Meranie teploty V FOZSANU ...........uuuiiii e e e e e eaaans -40°C...+55°C
Presnost merania tePIOLY ..........ouuuiiiiii e +1°C
Odber prudu v pohotovOStNOM rEZIME ..........uiiii e 75 A
Maximalny odber PrudU............oouueiiiii e ————————— 30 mA
FrekvenCia MIKFOVIN ...........oivie et 24,125 GHz
Zistovana ryChlost PONYDU.........oooiiiiii e 0,3...3m/s
Cas SPUSTACIENO FEZIMU ...ttt 40 s
Odport€ana VYSKa MONTAZE .......ccceeeiiiiiiiiee e et e e e e e e e e e e e e e e e eeeeenes 2,4m
[ (1T (0] g0 [ (Y ([ 16 mx 16 m, 90°
SPINENE NOIMY ...iiiiiiieeee et EN50131-1, EN50130-4, EN50130-5
Stupen zabezpec€enia podla ENS5OL31-2-4 .......cccovviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e Grade 2
Trieda prostredia podla ENSOL30-5........uiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e llla

[y VAST- gl o] = Tet0 )V L= IR (=T ] (o] RN -40°C...+55°C



SATEL AOD-210 11

Maximalna VINKOSE OVZAUSIA.........cooiiiiiiiiiiee e eeeees 93+3%
2T | PRSP IP54
074 1 1= Y P 65 x 138 x 58 mm

[ [ 1701 0 1= S 182 g
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