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PRECAUCIONES

El dispositivo debe ser instalado por el personal especializado en la materia.

Antes de proceder a la programacion, por favor, familiarizate cuidadosamente con este
manual.

Cualquier modificacion o reparaciéon del dispositivo no autorizada por el fabricante supondra
la anulacion de los derechos resultantes de la garantia.

La empresa SATEL tiene como objetivo mejorar continuamente la calidad de sus productos,
por tanto, las especificaciones técnicas de los productos, el firmware, el software
y las aplicaciones, pueden sufrir modificaciones. Para obtener informacion actualizada
acerca de las modificaciones introducidas, por favor, visita nuestra pagina web:
https://support.satel.pl

La declaracion de conformidad esta disponible en la pagina www.satel.pl/ce

En el manual pueden aparecer los siguientes simbolos:

- nota:
A - advertencia.
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El detector SLIM-DUAL-LUNA-PET detecta el movimiento en el area protegida. Ademas,
el detector posee el conjunto de diodos LED que realizan la funcion de iluminacion.
El manual se refiere al detector con la versidn de la electronica D.

1. Propiedades

e Deteccion del movimiento por medio de dos sensores: sensor infrarrojo pasivo (PIR)
y sensor microondas (MO).

e Sensibilidad de deteccion de ambos sensores regulable.
e Posibilidad de probar los sensores por separado.

¢ Algoritmo digital de deteccion de movimiento.

e Compensacion digital de temperatura.

e Filtro digital de sefales recibidas por el sensor microondas que garantiza la inmunidad
a interferencias provocadas por la red energética y las lamparas de descarga.

e Inmunidad a mascotas de hasta 20 kg.

e Seleccidon del modo de funcionamiento: basico, avanzado, PIR o MO.

e Lente de gran angulo disefiada especialmente para los detectores de la serie SLIM.

e Posibilidad de configurar los ajustes del detector por medio del mando a distancia OPT-1.
e Resistencias paramétricas incorporadas (2EOL: 2 x 1.1 kQ /2 x 4.7 kQ / 2 x 5.6 kQ).

e Funcién de iluminacion realizada por medio de los diodos LED.

e Posibilidad de controlar la iluminacién de forma remota o activar la iluminacién
con el movimiento.

e Diodos LED para la senalizacion.

e Seleccidn del color de los diodos LED para la sefializacion (7 colores disponibles).
e Activacion/desactivacion remota del diodo LED para la sefalizacion.

e Activacion/desactivacion remota del modo de configuracion.

e Control del sistema de deteccién de movimiento y de tension de alimentacién.

e Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja y contra su arranque de la superficie
de montaje.

2. Descripcion

Modo de funcionamiento

Basico: ambos sensores estan activados. El detector sefalizara la alarma cuando ambos
sensores, uno tras otro, detecten el movimiento en menos de 3 segundos.

Avanzado: ambos sensores estan activados. El detector sefalizara la alarma cuando:
— ambos sensores, uno tras otro, detecten el movimiento en menos de 3 segundos,

— sensor microondas detecte el movimiento en menos de 3 segundos y sensor PIR
registre pequenos cambios en su campo de vision pero no suficientes para
considerarlos como movimiento,

— al cabo de 15 minutos el sensor microondas detecte el movimiento 16 veces aunque
el detector PIR no registre cambios en su campo de vision.

PIR: sensor microondas esta desactivado. El detector sefalizara la alarma cuando el sensor
infrarrojo detecte el movimiento en el area protegida.
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MO: sensor infrarrojo esta desactivado. El detector senalizara la alarma cuando el sensor
microondas detecte el movimiento en el area protegida.

A El detector es inmune a mascotas en el modo basico (por defecto) y PIR.
El modo avanzado y MO pueden usarse sélo para activar la iluminacién con
el movimiento.

Funcion de iluminacion

La fuente de iluminacién son 4 diodos LED blancos. Los modos de funcionamiento
de la iluminacion disponibles son los siguientes:

e solo control remoto: la iluminacion esta activada si el terminal LUNA esta conectado
amasa (si el terminal LUNA esta desconectado de masa, la iluminacion esta
desactivada),

e control remoto y activacion con movimiento: la iluminacion esta activada si el terminal
LUNA esta conectado a masa o cuando el detector detecte el movimiento,

e activacién con movimiento si la entrada LUNA esta conectada a masa: la iluminacion esta
activada si el terminal LUNA esta conectado a masa y el detector ha detectado
el movimiento (si el terminal LUNA estd desconectado de masa, la deteccion
del movimiento no activara la iluminacion).

En caso de la activacidn con movimiento, la iluminacion esta activada durante el tiempo
programado en el detector. Si la iluminacion esta activada y se detecta el movimiento,
el tiempo vuelve a contarse desde el principio.

La descripcién de cémo configurar la funcion de iluminacion la encontraras en el capitulo
«Configuracion del detector».

Funciones de control

En caso de fallo del sistema de deteccion de movimiento o disminucién de la tension por
debajo de 9 V (+5%) durante mas de 2 segundos, el detector sefalizara una averia.
La averia se sefalizara con la desactivacion de la salida de alarma y la activacion de
los diodos LED. La sefalizacién de averia acaba en el momento de su eliminacion.

Diodos LED para la seializacién
Los diodos LED senalizaran:

e activacién: parpadearan alternando en varios colores durante aproximadamente
30 segundos;

e deteccidon de movimiento por el sensor microondas: emitiran luz durante 3 segundos
(por defecto: luz verde);

e deteccion de movimiento por el sensor PIR: emitiran luz durante 3 segundos (por defecto:
luz violeta);

e alarma: emitiran luz durante 2 segundos (por defecto: luz azul);

e averia: emitiran luz hasta que la averia no se elimine (el mismo color que en caso
de la alarma).

Puedes cambiar los colores. Es posible sefalizar cada evento con uno de los siete colores
disponibles. Ademas puedes activar/desactivar la sefalizacién de deteccion del movimiento
por el sensor microondas y PIR (ver: «Configuracion del detector).

Los diodos se usan también en modo de configuracion (ver: «Configuracion del detector»).

Activacién de diodos LED por medio del jumper

Si colocas el jumper en los pins LED, los diodos LED estardan activados, es decir,
senalizaran el evento descrito mas arriba (la activacidon/desactivacion remota de diodos LED
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sera imposible). Si no colocas el jumper, los diodos LED estaran desactivados, pero
la activacion/desactivacion remota de diodos LED sera posible.

Activacion/desactivacion remota de diodos LED

El control remoto de diodos LED es posible gracias al terminal LED. Los diodos LED estan
activados si el terminal esta conectado con masa. Los diodos LED estan desactivados
si el terminal esta desconectado de masa.

Si el detector funciona dentro del sistema de alarma INTEGRA / INTEGRA Plus, puedes
conectar con el terminal la salida de tipo OC de la central, programada, por ejemplo, como
«Indicador de la prueba de entradas» o «Interruptor biestable».

Cambio remoto de los parametros de funcionamiento del detector

El cambio remoto de los parametros de funcionamiento del detector (del modo
de funcionamiento del detector y de la sensibilidad de sensores) es posible gracias
al terminal SENS. El primer conjunto de parametros sera de aplicacion si el terminal esta
desconectado de masa. El segundo conjunto de parametros sera de aplicacion si el terminal
esta conectado a masa.

Esto permite cambiar los parametros de funcionamiento del detector dependiendo del estado
de la zona a la cual el detector esta asignado. Si la zona no esta armada, el detector puede
usar el conjunto de parametros que aumentara la eficacia de la activacion con movimiento
(maxima sensibilidad de sensores) o desactivara el sensor microondas (modo de
funcionamiento PIR). Si la zona esta armada, el detector puede usar el conjunto de
parametros que le permitira eliminar las alarmas indeseadas (p.ej., menor sensibilidad,
ambos sensores activados etc.).

Si el detector funciona dentro del sistema de alarma INTEGRA / INTEGRA Plus, puedes
conectar con el terminal la salida de tipo OC de la central, programada, por ejemplo, como
«Indicador de armado».

La descripcibn de cdémo configurar los parametros de funcionamiento del detector
la encontraras en el capitulo «Configuraciéon del detector».

Activacion/desactivacion remota del modo de configuracién
La activacion/desactivacion remota del modo de configuracién es posible gracias al terminal
SRVC. El modo de configuracién esta activado si el terminal esta conectado con masa.

Si el detector funciona dentro del sistema de alarma INTEGRA / INTEGRA Plus, puedes
conectar con el terminal la salida de tipo OC de la central, programada, por ejemplo, como
«Indicador de armado» o «Interruptor biestable».

3. Placa electrénica

A No elimines la cubierta de plastico de la placa electronica para no danar
los elementos colocados en la placa.

No toques el sensor infrarrojo para no ensuciarlo.
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@ pins para la configuracion de las salidas del detector. Los ajustes disponibles pueden
verse en las figuras:

2 — uso de resistencias paramétricas 2 x 1,1 kQ,
3 — uso de resistencias paramétricas 2 x 4,7 kQ,
4 — uso de resistencias paramétricas 2 x 5,6 kQ,
5 — las resistencias incorporadas no estan en uso.

Si las resistencias incorporadas estan en uso, conecta las salidas del detector de forma
indicada en la figura 12. Si las resistencias incorporadas no estan en uso, conecta
las salidas del detector de forma indicada en la figura 11.

@ sensor microondas.

@receptor de infrarrojos que permite configurar los ajustes del detector por medio

del mando a distancia OPT-1. El mando a distancia esta disponible en la oferta
de SATEL.

@ boton MODE sirve para configurar el detector (ver: «Configuracion del detector»).
@ contacto de sabotaje que reacciona ante la apertura de la caja.

@ botones que sirven para configurar el detector (ver: «Configuracion del detector»).
@ diodos LED para la sefalizacion.

sensor PIR (sensor de infrarrojos cuadruple).

@ pins que permiten activar/desactivar los diodos LED para la sefalizacion.

diodos que realizan la funcion de iluminacion.

Al otro lado de la placa electronica esta situado contacto de sabotaje que reacciona ante
el desmontaje de la base de la caja de la superficie del montaje.
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4. Terminales

Los terminales a los cuales deben conectarse los cables se encuentran en la base de la caja
(fig. 6). El acceso a los terminales es posible tras sacar la placa electronica (fig. 8).

cambio de los parametros de funcionamiento del detector (del

SENS

TMP
NC
COM
+12V
LED
SRVC
LUNA

de funcionamiento y de la sensibilidad de sensores).

salida de sabotaje (NC).

salida de alarma (relé NC).

masa.

entrada de alimentacion.

activacion/desactivacion de diodos LED para la sefalizacion.
activacion/desactivacion del modo de configuracion del detector.
control de iluminacion LED.

modo
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e No instales el detector en el exterior (A).
¢ Instala el detector a una altura recomendada (B).

Verifica qué altura de montaje del detector te permitira obtener el area de deteccion
optima. Puede que sea necesario montar el detector a otra altura que
la recomendada, por ejemplo, unas decenas de centimetros mas abajo.

e Eligiendo el lugar de montaje recuerda que las mejores condiciones para el correcto
funcionamiento del detector son aquellas en las que el movimiento del intruso sea
perpendicular a las rutas de deteccion del detector (C).

e No instales el detector en los lugares expuestos a la luz solar directa (D) o a la luz
reflejada de otros objetos (E).
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e No dirijas el detector hacia ventiladores (F), aires acondicionados (G) o fuentes
de calor (H).

6. Montaje

A Todas las conexiones eléctricas deben realizarse con la alimentacion
desconectada.

Si el detector debe ser inmune a mascotas no puede montarse en el soporte

y debe montarse a una altura maxima de 2,4 m sin desviacion de la vertical.

1. Abre la caja (fig. 7).

2. Mueve la placa electronica hacia abajo para desbloquearla y sacala de la base de la caja
(fig. 8).

3. En la base de la caja realiza los orificios para los tornillos de fijacion (fig. 9) y el cable
(fig. 10).

4. Pasa el cable por el orificio realizado.

5. Fija la base de la caja en la pared (fig. 9). Los elementos de fijacién adjuntos sirven para
las superficies de hormigon, ladrillo, etc. En caso de otras superficies (yeso, espuma de
poliestireno), usa otros elementos adecuados.

6. Conecta los cables con los terminales.

7. Coloca la placa electrénica en la base de la caja y muévela hacia arriba para bloquearla.
8. Configura el detector (ver: «Configuracion del detector»).

9. Cierra la caja del detector.

S
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7. Configuracién del detector

Puedes configurar el detector por medio de los botones en la placa electrénica o por medio
del mando a distancia OPT-1.

| El mando a distancia OPT-1 est4 disponible en la oferta de SATEL.

Activacion del modo de configuraciéon

Mantén presionado durante 3 segundos el boton MODE en la placa electronica y conecta
el terminal SRVC a masa. Cuando el modo de configuracion se active, los diodos LED
empezaran a parpadear en rojo. La cantidad de parpadeos es el numero de la funcién que
puedes activar (ver: cuadro 1).

Si en el mismo momento mantendras presionado durante 3 segundos los botones
-y + en el modo de configuracion, restablecerés los ajustes de fabrica del detector.

En el modo de configuracion la iluminacion LED esta desactivada.
Activacion de la funcion y configuraciéon del parametro

1. Por medio de los botones en la placa electrénica (+ funcidon siguiente; - funcién
precedente) o los botones del mando a distancia (O funcién siguiente; @ funcion
precedente), busca la funcién que quieres activar.

2. Presiona el boton MODE en la placa electrénica o el botén A del mando a distancia para
activar la funcion. Si la funcion quedara activada, los diodos LED parpadearan en verde.
La cantidad de parpadeos es el valor actualmente ajustado para el parametro
configurado (ver: cuadro 1).

3. Por medio de los botones en la placa electrénica (+ valor siguiente; = valor precedente)

o los botones del mando a distancia (O valor siguiente; @ valor precedente), configura
el parametro seleccionado.
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4. Presiona el botén MODE en la placa electronica o el boton A del mando a distancia para
guardar los cambios. Cuando el nuevo valor del parametro quede guardado, los diodos
LED parpadearan en rojo informando de la vuelta al listado de las funciones.

Ndameros

de las Descripcion del parametro programado
funciones

Sensibilidad de deteccion del sensor PIR para el primer conjunto de
parametros

Puedes programar de 1 a 16 (1 — minima; 16 — maxima).
1 Por defecto: 8.

Si la funcion esta activada, la deteccion del movimiento por el sensor PIR se
senalizara encendiendo los diodos LED en rojo durante 2 segundos. Esto
permitira probar el alcance del sensor PIR para la sensibilidad seleccionada.

Sensibilidad de deteccién del sensor PIR para el segundo conjunto de
parametros

Puedes programar de 1 a 16 (1 — minima; 16 — maxima).
2 Por defecto: 8.

Si la funcién esta activada, la deteccién del movimiento por el sensor PIR se
sefalizara iluminando los diodos LED en rojo durante 2 segundos. Esto
permitira probar el alcance del sensor PIR para la sensibilidad seleccionada.

Sensibilidad de deteccién del sensor MO para el primer conjunto de
parametros

Puedes programar de 1 a 16 (1 — minima; 16 — maxima).
3 Por defecto: 8.

Si la funcién esta activada, la deteccion del movimiento por el sensor MO se
sefalizara iluminando los diodos LED en rojo durante 2 segundos. Esto
permitira probar el alcance del sensor MO para la sensibilidad seleccionada.

Sensibilidad de deteccion del sensor MO para el segundo conjunto de
parametros

Puedes programar de 1 a 16 (1 — minima; 16 — maxima).
4 Por defecto: 8.

Si la funcién esta activada, la deteccidn del movimiento por el sensor MO se
sefalizara iluminando los diodos LED en rojo durante 2 segundos. Esto
permitira probar el alcance del sensor MO para la sensibilidad seleccionada.

Modo de funcionamiento para el primer conjunto de parametros

5 Puedes programar 1 (basico), 2 (avanzado), 3 (PIR) o 4 (MO).
Por defecto: 1 (basico).

Modo de funcionamiento para el segundo conjunto de parametros
6 Puedes programar 1 (basico), 2 (avanzado), 3 (PIR) o 4 (MO).
Por defecto: 1 (basico).
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Numeros

de las Descripcion del parametro programado
funciones

Color de iluminacion de diodos LED tras detectar el movimiento por
el sensor PIR

Puedes programar de 1 a 8 (1-7 — color; 8 — sin iluminacion).
Por defecto: 4 (color violeta).

Aparte de indicar el valor (parpadeo en verde), los diodos LED muestran
el color asignado al valor (durante 2 segundos).

Color de iluminaciéon de diodos LED tras detectar el movimiento por
el sensor MO

Puedes programar de 1 a 8 (1-7 — color; 8 — sin iluminacion).
Por defecto: 2 (color verde).

Aparte de indicar el valor (parpadeo en verde), los diodos LED muestran
el color asignado al valor (durante 2 segundos).

Color de iluminacion de los diodos LED en el momento de seinalizar
la alarmal/averia

Puedes programar de 1 a 7 (1-7 — color).
Por defecto: 3 (color azul).

Aparte de presentar el valor (parpadeo en verde), los diodos LED muestran
el color asignado al valor (durante 2 segundos).

Modo de funcionamiento de la iluminacion

Puedes programar 1 (so6lo control remoto), 2 (control remoto y activacion con
10 movimiento) o 3 (activacion con movimiento si la entrada LUNA esta conectada
a masa).

Por defecto: 1 (s6lo control remoto).

Tiempo de funcionamiento de la iluminacién activada con el movimiento
11 Puedes programar 1 (5s), 2 (15s), 3 (30 s), 4 (60 s), 5 (90 s) 0 6 (180 s).
Por defecto: 3 (30 s).

Apagado de la iluminacién
12 Puedes programar 1 (apagado inmediato) o 2 (atenuacion lenta).
Por defecto: 2 (atenuacion lenta).

Cuadro 1.

En el momento de ajustar la sensibilidad del sensor MO recuerda que las microondas
pueden pasar a través de, por ejemplo, vidrio, paredes de yeso, puertas no metalicas
etc.

El detector es inmune a mascotas en el modo basico (por defecto) y PIR. El modo
avanzado y MO pueden usarse soélo para activar la iluminacién con el movimiento.

El color de la iluminacion de los diodos LED influye en el consumo de corriente por
el detector. EI menor consumo de corriente lo garantiza el color rojo, verde y azul.
Seleccionando otro color el consumo de corriente puede aumentar incluso en diez
miliamperios.
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Finalizacion del modo de configuracion
Mantén presionado durante 3 segundos el boton MODE en la placa electrénica y desconecta
el terminal SRVC de masa.

Si el modo de configuracion ha sido activado por medio del boton MODE, se finalizara
automaticamente al cabo de 20 minutos a partir de la ultima operacion realizada por
el usuario.

8. Activacién y prueba del alcance

Durante la realizacion de la prueba del alcance del detector, los diodos LED deben
estar activados (ver: «Diodos LED para la sefializaciony).

1. Activa la alimentacién. Los diodos LED parpadearan alternando en varios colores durante
30 segundos, senalizando la activacion del detector.

2. Cuando los diodos dejen de parpadear verifica si el movimiento en el area de detecciéon
del detector activara los diodos LED. En la figura 13 se puede observar el area de
deteccion maxima del detector montado a una altura de 2,4 m.

2.4 m-

O,

8m-

8 m-

Pruebas en los sensores por separado

Si deseas probar los sensores por separado puedes hacerlo durante la configuracion
de la sensibilidad del detector (ver: «Configuracion del detector»).

1. Activa la funcién que sirve para configurar la sensibilidad del detector.

2. Verifica si el movimiento en el area de deteccién del detector activara los diodos LED que
se iluminaran en rojo.

3. En caso de ser necesario cambia la sensibilidad.
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9. Datos técnicos

Tension de alimentaciOn ... 12V DCx15%
Consumo eléctrico €N MOdO d€ ESPEIA ......uuuiiiiiiiiiiiee e 14 mA
ConsSUMO ElECENCO MAXIMO .. ...cuuiiiiiiiii e e et e e e e et e e e e e sa e e e eeaaans 100 mA
Resistencias paramétricas...........ccocooiiiiiiiiiii i, 2x1,1kQ/2x4,7kQ/2x5,6kQ,
Salidas

salidas de alarma (relé NC, carga de resistencia) .............cccccvvvvvievinninnnnnns 40 mA / 24V DC

salidas de alarma (relé NC, carga de resistencia) ............ccccccvvveviininiinnnnnne 40 mA / 24V DC
Resistencia del contacto de relé

Y= 1[0 F= Mo (SR 1 = T = RSP 26 Q

SAlIAA 08 SADOTAJE ... . ettt 26 Q
Frecuencia de MICTOONUAS ... ....cvvuiii et e e e e e e e e e e e eeas 24,125 GHz
Velocidad de movimiento detectable .............oiveiiiiiiii e 0,3...3m/s
Tiempo de sefalizacion de alarma ..........ccoooe oo 2s
JLIL=] ] o To Je [=TR= T 11VZ= o o T o P RRSPUPR 30s
Altura de montaje reCOMENAAMEA ..........uiiiee e i e e e e e e e e e eeeeees 2..24m
ArEa dE AEECCION ... ee e 12m x 13 m, 90°
Grado de seguridad segun EN 50131-2-4 ... Grade 2
Normas aplicables ............ccccvvvviiiinnnne. EN 50131-1, EN 50131-2-4, EN 50130-4, EN 50130-5
Clase medioambiental segun EN 50130-5.......ccooiiiiiiiiii Il
Rango de temperatura de trabajo ..............eeuviiiiiiiiiiiiiiiiii -10°C...+55°C
[ [V g LYo F= T I o g T= D d 12 = T 93+3%
DT g 1=T TS (] L= SRR 62 x 137 X 42 mm
T 0 PP 144 g

5 anos de garantia a partir de la fecha de fabricacion



