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PRECAUCIONES

El dispositivo debe ser instalado por el personal especializado en la materia.
Antes de proceder al montaje, por favor, familiarizate cuidadosamente con esta guia rapida.

Cualquier modificacién o reparacién del dispositivo no autorizada por el fabricante supondra
la anulacion de los derechos resultantes de la garantia.

La empresa SATEL tiene como objetivo mejorar continuamente la calidad de sus productos,
por tanto, las especificaciones técnicas de los productos, el firmware, el software
y las aplicaciones, pueden sufrir modificaciones. Para obtener informacion actualizada
acerca de las modificaciones introducidas, por favor, visita nuestra pagina web:
http://www.satel.eu

La declaracion de conformidad esta disponible en la pagina www.satel.eu/ce

En esta guia rapida pueden aparecer los siguientes simbolos:

- nota;
A - advertencia.



En esta guia rapida esta descrita la manera de montar los modulos KNX-SA41 y KNX-SA24.
Las demas informaciones referentes a los mddulos y a la manera de configurarlos
se encuentran en el manual completo disponible en la pagina web www.satel.eu.

1. Descripciéon

El mdédulo KNX-SA41 / KNX-SA24 es un actuador universal de conmutacion que permite
controlar los dispositivos eléctricos (por ejemplo, iluminacion, ventiladores).

Los mddulos se diferencian entre si por la cantidad de las salidas, el moédulo
KNX-SA41 tiene cuatro y el mddulo KNX-SA24 tiene ocho salidas de relé
(ver: «Esquema eléctrico de salidas de reléy).
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@ terminales del circuito de carga para conectar los receptores (2 terminales por canal).

PRIR
PRIR

@ diodos LED verdes que informan del estado de los canales. A cada canal esta asignado
un diodo que informa de su estado:
encendido: canal activado,
apagado: canal desactivado.

@botones para la conmutacion manual del estado de los canales. A cada canal esta
asignado un botén (activar/desactivar).

El cambio manual del estado de los canales lo monitoriza el modulo. Los valores
de los objetos de comunicacion responsables por el almacenamiento
de las informaciones sobre el estado actual de los respectivos canales es estan
actualizando segun los cambios introducidos.

Los botones sirven también para restablecer los ajustes de fabrica del moédulo
(ver: «Restablecimiento de los ajustes de fabrica del modulo»).

@diodo LED rojo se enciende durante la asignacion de la direccion fisica por medio
del programa ETS. La asignacién de la direccion puede activarse manualmente

por medio del botén = |ocalizado en la caja o de manera remota a través del programa
ETS.

@ boton de programacion (usado para la asignacion de la direccion fisica).
@ terminal para conectar el bus KNX.
@ terminales de alimentacion de red.
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1.1 Esquema eléctrico de las salidas de relé

Los modulos KNX-SA41 y KNX-SA24 se diferencian entre si por la cantidad de los circuitos
independientes y por la cantidad de los relés que corresponde a cada uno de los circuitos.
El médulo KNX-SA41 tiene 4 circuitos independientes con 1 relé por circuito, en cambio,
el moédulo KNX-SA24 tiene 2 circuitos independientes con 4 relés por circuito (fig. 2).
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La informacion sobre la cantidad de los circuitos y de los relés en el médulo esta
incluida en el simbolo del médulo (KNX-SA41/KNX-SA24). La primera cifra indica
la cantidad de los circuitos en el médulo y la segunda la cantidad de los relés

por circuito.
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La electronica de los modulos KNX SA41 / KNX SA24 esta localizada dentro de las cajas
del mismo tamano y dimensiones. Las cajas se diferencian entre si exclusivamente por
los paneles para el control manual del estado de los canales. En la figura 3 se muestran
las dimensiones de la caja tomando como ejemplo el médulo KNX-SA41. El modulo ocupa
4 pines en el carril DIN (35 mm).

2. Montaje

Todas las conexiones eléctricas deben realizarse con la alimentacion
desconectada.

El moédulo debe instalarse en los espacios cerrados con humedad del aire estandar,
por ejemplo, en los cuadros eléctricos en el carril DIN (35 mm).

Monta el médulo en el carril.

Por medio del terminal de conexidn conecta el cable del bus KNX al médulo.

Conecta los receptores a los terminales del circuito de carga.

Conecta la alimentacion del modulo a los terminales Ny L.

P wnpRE

Todas las conexiones deben realizarse segun el esquema de conexiones para
el respectivo modulo (ver: «kEsquema de conexionesy).

Conecta el ordenador con el programa ETS instalado al bus KNX y configura el modulo.

Para configurar el modulo se requiere que en el ordenador esté instalada la version
5.5 del programa ETS o la version mas actual y que el ordenador disponga
del conector USB o Ethernet (TCP/IP). Al programa hay que importar el archivo
de aplicacion ETS de SATEL que puede descargarse de la pagina www.satel.eu/ets.

2.1 Esquema de conexiones
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3. Restablecimiento de los ajustes de fabrica del médulo

Desconecta el médulo del bus KNX.
Desconecta la alimentacion del moédulo.
Vuelve a conectar la alimentacion del modulo.

Presiona al mismo tiempo los cuatro botones para controlar el estado de los canales
localizados en la caja del mdodulo (ver: «Descripcion»). En caso del médulo KNX-SA24
para el reinicio de la memoria sirven los botones de control localizados en la linea
superior (A,C,E,G). Los diodos de sefializacién localizados por encima de los botones
se activaran.

5. Mantén los botones presionados hasta que los diodos de sefalizacion se desactiven
(aproximadamente 10 segundos). El modulo se reiniciara y se restableceran los ajustes
de fabrica.

6. Conecta el moédulo al bus KNX.

P wnNpRE

4. Datos técnicos

Alimentacioén

Tension de alimentaciOn ...........ccoouiiiii e 230V AC
Maximo CONSUMO d€ POLENCIA .......uiiiiiii e e 5W
Tension del bus KINX ... e e e e 20...30vDC
Consumo de corriente del bus KNX ..... e <10 mA

Cantidad de salidas de relé

KNX-SA41 (4 circuitos independientes con 1 relé por CIrCUIt0)...........uuveeeeeeeiiiiieiiiiiic e, 4
KNX-SA24 (2 circuitos independientes con 4 relés por CirCUIt0) ...........cevveeeeeiiveeiiiiiiiieeeeeeeeennns 8
Relés
Corriente nominal (potencia) de carga en la categoria:
ACT e 16 A/250V AC
ACLS oo 3A/120V 1,5A/240V (B300)
A S e 750 W (motor monoféasico)
1D 3 16 A/24V DC
DO PRt 0,22A/120V 0,1 A/250V (R300)
Corriente minima de CONtACIOS ......ccooeiiiiiee e 10 mA
Corriente maxima de sobretensSion ............ovvvvvieeiiiieeiieeeeeeeeieen 168 A 20 ms; 800 A 200 us
Capacidad permanente de transporte de corriente del contacto............cccevvevvvviiiieeeeeennnns 16 A
Potencia maxima de conmutacién en la categoria AC1 .............euuviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinnns 4 000 VA
Frecuencia maxima de conmutacion:
con la carga nominal en la categoria ACT ... 600 ciclos/hora
SIN CAIG@. ... iiiiiiieiiee e 3 600 ciclos/hora
Vida util de conmutacion (cantidad de conmutaciones) en la categoria:
ACL, 600 CICIOS/NOIA ... >10° 16 A/ 250V AC
DC1, 600 CICIOS/NOIA ..o >10° 16 A/ 24V DC
O T B 18 PP >2,5 x 10°

con una carga de bombillas de potenciade 1 000 W .........ccoevvvvvviiviiieeennnn. >0,9x10°
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Conexiones
Maxima SECCION I CADIE . ... e 2,5 mm?2
MAXIMO PAr A€ tOrSION .....ueeiiiiii e e e e e e e e e e e e e aaaa s 0,5Nm

Parametros KNX

Tiempo de reaccion maximo al telegrama ................euuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiies <20 ms
Cantidad maxima de los objetos de comunicacion KNX-SA41/KNX-SA24 .................... 69/133
Cantidad maxima de las direcciones grupales.............coouviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee 256
(@7 ol i{o F=To g g P Drd g o F= W [ Y= To Tor F= Tor (o] 1= 256

Parametros mecanicos

Rango de temperatura de trabajo ..........ccoooeeieieieieeee 0°C...+45°C
Rango de temperatura de almacenamiento/transporte............cccceeeeeeeeeeeeeeeeeenn. -25 °C...+70 °C
Grado de ProteCCION IP ......... et e e e e e e e e e IP20
Cantidad de los pines en el Carril DIN...........ooooiiiiiiiiiee e 4
DImMeNnSioNes de 18 CAJa......ccuuuuuiiiee it eeeeaees 70 x 92 x 60 mm
Peso

KINDX=SAZL ettt ettt e e e e e e e e et b et e e e e e e e e e e annaeeees 192 g

KINX=SAZA ..ttt ettt e e e e e e e bbb e e e e e e e e e e nnare s 240 g

4.1 Maxima carga de la salida

(O T o F= W (=15 1] 1)Y7- USSP 3680 W
(O T o F- Wor=T o F= Tox | 1V USSP 16 A, max. 200 pF

4.2 Carga maxima de la salidas para la iluminacion

LAMPAaras iNCANAESCENTES .......uiiiie it e e e e e e e e aeann e e e eeeas 3680 W
Lamparas haldgenas HV 230 V ... 3680 WA
Lamparas halégenas LV:

transformador CONVENCIONAL ..........oiiiiiiiieic e 2000 VA

transformador eleCtrONICO ...........uiiii i 2500 W
Lamparas fluorescentes:

STl eTo] g o] o1 o E-T= Tor (o] o I 3680 W

compensacion en paralelo ... 2500 W, 200 uF

COMPENSACION €N SEII ..uvvuiieieeeieeeieiiee e e e e e et e e e e e e e e e e e e 3680 W, 200 uF
Lamparas fluorescentes compactas:

STl eTo] g o] o1 o K-T= Tor (o] o I 3680 W

compensacion en paralelo ... 2500 W, 200 uF
Lamparas de vapor de mercurio de alta presion:

Sl eTo] g o] o1 o K-T= Tor (o] o I 3680 W

compensacion en paralelo ... 3680 W, 200 uF

La superacion de los valores limite de los parametros de funcionamiento
del médulo puede danarlo y constituir un riesgo para la salud o la vida.



