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WAZNE

Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac¢ sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez

producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
Z gwarancji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.



Niniejsza instrukcja opisuje sposéb montazu modutdbw KNX-BSA12L i KNX-BSA12H.
Pozostate informacje dotyczgce modutow i ich konfigurowania znajdziesz w petnej instrukgji
dostepnej na stronie www.satel.pl.

1. Opis

Moduty KNX-BSA12L i KNX-BSA12H sg aktorami Zzaluzjowymi KNX umozliwiajgcymi
sterowanie ruchem zaston takich typow jak Zaluzja pozioma (wenecka), zaluzja pionowa
(wertikale), roleta i markiza. Pozwalajg réwniez sterowa¢ ruchem okien z napedem
elektrycznym. Modut KNX-BSA12L przeznaczony jest do sterowania urzgdzeniami
z silnikiem 24V DC. Natomiast modut KNX-BSA12H moze sterowa¢ urzgdzeniami
z silnikiem 230 V AC.

Moduty KNX-BSA12L i KNX-BSA12H posiadajg dwa wyjscia fizyczne, ktorym
odpowiadajg dwa kanaty logiczne. Kazdy kanat umozliwia sterowanie jednym,
wybranym typem zastony lub oknem.

W instrukcji uzywany jest termin ,zastona” jako ogdlne okreslenie obejmujgce rolety,
zaluzje, markizy i okna z napedem elektrycznym.
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@ zaciski przytgczeniowe silnikéw zaston i zasilania.
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@diody LED informujgce o stanie zaston / kanatéw i o btedach (A i ¥ — zielone,
- pomaranczowa) — patrz tabela 1.

Dioda
= v A Stan kanatu / zastony
(o) (o) O brak zastony / kanat nieuzywany
8¢ 8¢ 8¢ brak synchronizacji zastony z modutem
o/® ®,0 o proces de.tekcji Czasu przesuwu zastony
(synchronizacja zastony z modutem)
) O O zastona catkowicie otwarta
O ° O potozenie inne niz catkowicie otwarta
Se- o) o przesuw zastony do gory
o Se- o przesuw zastony na dét
[ [ O przywracanie ustawien fabrycznych modutu
Rodzaj btedu
Se- © Se- btad zastony*, gdy przesuw do gory
e et et btad zastony*, gdy przesuw na dot
O — nie $wieci, ® — $wieci, 2®- — miga, O/® | ®/0 — diody nie $wiecg i $wiecg na
przemian.
* btedne potozenie, zaciecie mechaniczne, brak zasilania / przerwany obwod zasilania,
przegrzanie silnika lub wykrycie przeszkody przez silnik inteligentny.

Tabela 1.

Btad zastony nie blokuje kanatu. Sterowanie przesuwem zastony jest mozliwe przez

caly czas wystepowania btedu. Btgd jest usuwany automatycznie, gdy zasfona
dojedzie do potozenia krancowego w kierunku przeciwnym do tego, w ktorym odbywat
sie ruch, kiedy kanat zgtosit btad.

Do przegrzania silnika zastony moze doprowadzi¢ zbyt dftuga praca ciggta
lub wielokrotne uruchomienie przesuwu zastony w bardzo krétkich odstepach czasu.
Uruchomienie silnika jest mozliwe dopiero po jego ostygnieciu. Maksymalny czas
pracy ciggtej silnika oraz czas potrzebny do ostygniecia silnika po przegrzaniu zawarte
sg w instrukcji silnika.

@ przyciski do recznego sterowania zastonami / kanatami — patrz tabela 2.

Przycisk Obstuga Reakcja
krotkie nacisniecie | przesuw zastony o krok do goéry* / stop
a dtugie nacisniecie catkowite otwarcie zastony
= krotkie nacisniecie | przesuw zastony o krok na dot* / stop

dtugie nacisniecie catkowite zamkniecie zastony

uruchomienie procesu detekcji czasu przesuwu
zastony (synchronizacji zastony z modutem)

* funkcja dostepna w normalnym trybie pracy (w trybie serwisowym niedostepna).
Modut rozpoznaje nacisniecie przycisku jako dtugie, gdy przycisk jest nacisniety przez
czas dtuzszy niz 1 sekunda.

A +'V | diugie nacisniecie

Tabela 2.
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Sterowanie reczne jest mozliwe po skonfigurowaniu ustawienn modutu w programie
ETS.

Przyciski wykorzystywane sg rowniez do przywracania ustawien fabrycznych modutu
(patrz ,Przywracanie ustawien fabrycznych modutu’).

@czerwona dioda LED — $wieci podczas nadawania adresu fizycznego przy pomocy
programu ETS oraz miga, gdy uruchomiony jest tryb serwisowy. Nadawanie adresu
moze by¢ aktywowane recznie przy pomocy przycisku = na obudowie lub zdalnie
Z programu ETS.

@ przycisk programowania (wykorzystywany podczas nhadawania adresu fizycznego).
Przycisk wykorzystywany jest rowniez do uruchamiania trybu serwisowego w module
(patrz: , Tryb serwisowy”).

@ zacisk do podtgczenia magistrali KNX.

1.1 Obudowa
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Elektronika modutow KNX-BSA12L i KNX-BSA12H zamknieta jest w obudowach
o identycznych ksztattach i wymiarach. Obudowy réznig sie jedynie panelami do recznego
sterowania stanem kanatow. Na rysunku wymiary obudowy zostaty przedstawione na
przyktadzie modutu KNX-BSA12L. Modut zajmuje 4 pola na szynie DIN (35 mm).

1.2 Tryb serwisowy

Tryb serwisowy umozliwia sprawdzenie poprawnosci potgczen wykonanych miedzy modutem
i silnikami zaston oraz tego, czy modut poprawnie wykrywa ruch zaston. Z trybu serwisowego
mozesz korzystac¢ przed skonfigurowaniem parametrow pracy modutu w programie ETS (np.
w celu ustawienia wytgcznikow krancowych).

W celu uruchomienia trybu serwisowego nacisnij i przytrzymaj przez okoto 5 sekund przycisk
9= na obudowie modutu. Dioda umieszczona obok przycisku = zacznie migaé. Gdy
uruchomiony jest tryb serwisowy, przesuwem zaston mozna sterowacé tylko przy pomocy
przyciskdw umieszczonych na obudowie (patrz s. 2). Sceny i inne funkcje sg zablokowane.
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Tabela 3 zawiera informacje dotyczgce obstugi modutu w trybie serwisowym.

Dioda ia mi
Sterowanie Stan zastony HIET po.l aczenia e
A | ¥ | A | modutem i silnikiem zastony
dtugie naciéniecie A przesuw do gory O | ® | silnik podigczony poprawnie,
dtugie nacisniecie W przesuw nadot | © | @ | e | modutwykrywa ruch zastony
dtugie naci$niecie A przesuw na dot ® O | @ | .k podiaczony
dtugie nacisniecie W przesuw do géry | © | @ | e | niepoprawnie *
: PR . e | o | o |silnik podtaczony poprawnie,
dtugie naci$niecie A przesuw do gory ale modut nie wykrywa ruchu
. e . zastony™* lub wykrywa ruch
dtugie nacisniecie W przesuwnadot | O | ® | O tylko Wyjednyrmiemku***
diugie naci$niecie A brak przesuw ® | 0 | o |silnik jest uszkodzony /
) . niepoprawnie podtgczony /
dtugie nacisnigcie W brak przesuw O | ® | O | prak zasilania silnika z modutu
krétkie nacisniecie A / W | stop o|O

O — nie swieci, ® — Swieci.
*  KNX-BSA 12L — podtgcz odwrotnie przewody tgczgce modut z silnikiem zastony,
KNX-BSA 12H - podtgcz odwrotnie przewody sterowania kierunkiem pracy silnika.
**  Sprawdz, jaki jest pobor pradu silnika zastony:
— jezeli jest on mniejszy od minimalnego prgdu wykrywanego przez modut, detekcja
czasu przesuwu zastony musi zosta¢ wykonana manualnie,

— jezeli jest on wiekszy od minimalnego prgdu wykrywanego przez modut oznacza to
awarie obwodu wykrywania silnika w module.

*** Zaprogramuj w module czas przesuwu zastony okreslony na podstawie pomiaru.

Tabela 3.

Jezeli chcesz zakonczyc tryb serwisowy, nacisnij i przytrzymaj przez okoto 5 sekund przycisk
9= na obudowie modutu.

2. Montaz

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylagczonym
zasilaniu.

Modut powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych o normalnej wilgotnosci

powietrza, np. w rozdzielniach elektrycznych na szynie DIN (35 mm).

1. Zamontuj modut na szynie montazowe;.

2. Podtgcz silniki zaston i przewody zasilajgce do zaciskéw przytaczeniowych wedtug
oznaczen na obudowie.

Wszystkie potgczenia powinny by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami przedstawionymi
w rozdziale ,Schemat potgczen”.

3. Przy pomocy zacisku przytgczeniowego podtgcz do modutu przewdd magistrali KNX.
4. Do magistrali KNX wepnij komputer z programem ETS i skonfiguruj modut.

Do konfigurowania modutu wymagany jest komputer z programem ETS w wersji 5.5
lub nowszej, wyposazony w ztgcze USB lub Ethernet (TCP/IP). Do programu musi
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zostac¢ zaimportowany plik aplikacji ETS firmy SATEL, ktéry mozna pobrac ze strony
www.satel.eu/ets.

2.1 Schemat potaczen
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3. Przywracanie ustawien fabrycznych modutu

1. Nacisnij jednocze$nie cztery przyciski do sterowania stanem kanatéw umieszczone
na obudowie modutu (patrz ,Opis”). Diody A i ¥ zaswiecy sie.

2. Przytrzymaj przyciski do czasu, gdy diody sygnalizacyjne zgasng (okoto 5 sekund).
Nastgpi restart modutu i ustawienia fabryczne zostang przywrécone.

4. Dane techniczne

Zasilanie
Napiecie zasilania (magistrala KNX)..........ooiiiiiiiiiiii e 20...30v DC
Pobdr prgdu z magistrali KNX........oooue e <20 mA

Obwadd obciazenia
Napiecie znamionowe Un

KINX-BSA 121 ceeiiiiiiieee oottt e e e e ettt e e e e e e e e e st eeeeaeeeeennes 24V DC

KNX-BSA L2H ..ottt e e e e e e e e e ar e e e e e e e e e nnnes 230V AC
Obcigzalnosc¢ prgdowa trwata zestyku In

KINDX-BSA 121 eeiiiiiiee ettt ettt e e e e e et e e e e e e e e st e e e e e e e e e e nnnbrnaeeeeeeas 6 A

KINX-BSA L2H ..o 6A
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Potaczenia

Maksymalny przekrdj Prze@WOAU ........coceeeiiieeeiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e eenananas 2,5 mm?
Maksymalny moment dOKreCajgCy ..........oviiiiiiiiiiiiiiiie e 0,5Nm
Parametry KNX

Maksymalny czas reakcCji Na telegraml.............uuuuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e <20 ms
Maksymalna liczba obiektéw komunikacyjnych KNX-BSA12L/KNX-BSA12H..........cccccvveneee 45
Maksymalna liczba adreSOW grupOWYCH ..........uuuuuuueiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeiibe e eeeeeeeeeees 256
MaksSymalna [ICZDA ASOCIACHH ... .vvvuuruuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieit bbb bnnennnnene 256

Inne parametry

ZAKIeS tEMPEIALUN PIACY .....cceeeiiiiieieeieee ettt 0°C...+45°C
Zakres temperatur dla skladowania/tranSportu ............ccoovveviiiiiiiiii e, -25°C...+70°C
StOPIEN OCNIONY [P ... P20
Liczba POl N@ SZYNI€ DIN.......euuiiiiiiiiiiiiii bbb 4
Wymiary OBUAOWY ........ooeeiiiiieeeeeeee e 70 x 92 x 60 mm
Masa

KINX-BSA 121ttt e e e e e e e e e bbb b e e e e aeeas 182 g

KINX-BSA L2H ..ttt e e e e e e e e e e e as 188 g

Przekroczenie wartosci granicznych parametréw pracy modulu moze
spowodowac jego uszkodzenie i stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia.





