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OSTRZEZENIA

Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez producenta,
lub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien wynikajgcych z gwaranciji.

Tabliczka znamionowa urzadzenia jest umieszczona na podstawie obudowy.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktéw, co moze
skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna informacja
o0 wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe.

Prosze nas odwiedzic:
http://www.satel.pl

Niniejszym SATEL sp. z 0.0. deklaruje ze manipulator jest zgodny z zasadniczymi
wymaganiami i innymi wlasciwymi postanowieniami Dyrektywy 2014/53/EU.
Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogag wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;
A - uwaga krytyczna.




Bezprzewodowy manipulator VERSA-LCDM-WRL umozliwia obstuge i programowanie central z serii
VERSA (wersja oprogramowania 1.04 lub nowsza), VERSA IP i VERSA Plus. Przeznaczony jest do
pracy w ramach dwukierunkowego systemu bezprzewodowego ABAX. Obstugiwany jest przez
kontroler ACU-120 / ACU-270 podtaczony do centrali VERSA / VERSA IP / VERSA Plus.

| Manipulator VERSA-LCDM-WRL nie jest obstugiwany przez retransmiter ARU-100.
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Rys. 1. Manipulator VERSA-LCDM-WRL.

1. Wiasciwosci

e Dwukierunkowa kodowana komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz.
o Wyswietlacz 2 x 16 znakow z podswietleniem.
¢ Diody LED informujace o stanie stref oraz systemu.

e 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, przeznaczonych do
wprowadzania danych.

o 4 klawisze dodatkowe do poruszania sie po menu oraz zatgczania/wytgczania czuwania.
o Podswietlenie klawiszy.

o Wbudowany czytnik kart zblizeniowych.

o Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;j.

e Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.

e Zasilanie: dwie baterie CR123A 3 V.
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2. Opis

Tryby pracy

Manipulator pracuje w dwéch trybach:

tryb aktywny — uruchamiany po nacisnieciu dowolnego klawisza. Dodatkowo tryb aktywny moze byc¢
uruchamiany automatycznie w przypadku alarmu, odliczania czasu na wejscie lub czasu na
wyjscie (patrz opis parametru WWYBUDZANIE w rozdziale ,Ustawienia przechowywane w kontrolerze
systemu ABAX” s. 5). W trybie tym manipulator dziata podobnie, jak przewodowy manipulator

LCD. Wyswietlacz jest wtgczony. Podswietlenie, sygnalizacja na diodach LED i sygnalizacja

dzwiekowa dziataja.

tryb nieaktywny — uruchamiany:

— po 20 sekundach od ostatniego nacisniecia klawisza,

— po uptywie okreslonego czasu, gdy tryb aktywny zostat uruchomiony automatycznie (patrz opis
parametru WYBUDZANIE w rozdziale ,Ustawienia przechowywane w kontrolerze systemu
ABAX” s. 5).

Tryb nieaktywny stuzy oszczedzaniu energii. Wyswietlacz jest wylgczony. Podswietlenie,

sygnalizacja na diodach LED i sygnalizacja dzwiekowa nie dziatajg (jezeli dla parametru

WYBUDZANIE zaprogramowany zostat czas rézny od 0, sygnalizowany jest GONG z wejs¢).

Obstuga kart zblizeniowych

Wbudowany czytnik kart zblizeniowych umozliwia obstuge systemu alarmowego przy pomocy kart
zblizeniowych (transpondera pasywnego 125 kHz, ktéry moze mie¢ forme karty, breloka itd.). Jezeli
system alarmowy nie ma by¢ obstugiwany przy pomocy kart zblizeniowych, czytnik mozna wytgczy¢
(pozwoli to zmniejszy¢ zuzycie baterii).

Transmisje okresowe

Co 15 minut manipulator wysyta transmisje okresowg. Transmisje te stluzg do nadzorowania
obecnosci i sprawnosci manipulatora.

Kontrola stanu baterii
Manipulator kontroluje stan baterii. Gdy napiecie jest nizsze od 2,75 V:
e w trakcie kazdej transmisji okresowej wysytana jest informacja o stabej baterii,

e po uruchomieniu trybu aktywnego, na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy o stabej
baterii (komunikat precyzuje, ktorg baterie nalezy wymieni¢ — oznaczenie baterii widoczne jest na
ptytce elektroniki po otwarciu obudowy).

Czas pracy baterii zalezy od sposobu uzytkowania manipulatora. Im czeSciej uruchamiany

bedzie tryb aktywny, tym szybciej zuzyte zostang baterie.

3. Instalacja

A Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji baterii w przypadku zastosowania innych baterii
niz zalecane przez producenta lub niewlasciwego postepowania z bateriami.

Zachowaj szczegolng ostroznos$¢ w trakcie montazu i wymiany baterii. Producent nie
ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidtowego montazu baterii.

Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywaé¢ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Manipulator przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczeh. Miejsce montazu powinno
umozliwia¢ tatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu. Wybierajgc miejsce montazu nalezy
uwzgledni¢ zasieg komunikacji radiowej w systemie ABAX.

1. Otwdrz obudowe manipulatora (rys. 2).
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2. Zamontuj baterie i dodaj manipulator do systemu bezprzewodowego (patrz: ,Dodanie
manipulatora do systemu bezprzewodowego”).

3. Zatéz pokrywe na zaczepy i zatrzasnij obudowe.

Rys. 2. Otwieranie obudowy.

4. Umies¢ manipulator w miejscu przysztego montazu.

Jezeli w czasie sprawdzania poziomu sygnafu radiowego chcesz trzymac¢ manipulator w reku,
chwy¢ manipulator z lewej strony (z prawej strony znajduje sie antena, ktérej nie nalezy
zastaniac).

5. Sprawdz poziom sygnatu odbieranego z manipulatora przez kontroler ACU-120 / ACU-270. Jezeli
bedzie nizszy, niz 40%, wybierz inne miejsce montazu. Czasami wystarczy przesung¢ urzadzenie
o kilkanascie centymetrow, aby uzyskac¢ znaczng poprawe jakosci sygnatu. Dopiero po uzyskaniu
optymalnego poziomu sygnatu radiowego mozesz przejs¢ do nastepnego kroku.

Otworz obudowe manipulatora (rys. 2).

Przyt6z podstawe obudowy do Sciany i zaznacz potozenie otworéw montazowych.

Wywier¢ w Scianie otwory na kotki montazowe.

Przy pomocy kotkéw i wkretow przymocuj podstawe obudowy do Sciany. Zastosuj kotki i wkrety
odpowiednio dobrane do podtoza (inne do betonu lub cegty, inne do gipsu itp.). Zamontowane
urzgdzenie musi wytrzymac site zrywania nie mniejsza niz 50 N.

10. Zatéz pokrywe na zaczepy i zatrzasnij obudowe.

11. Zablokuj pokrywe przy pomocy wkretow.

©oNO®
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3.1 Dodanie manipulatora do systemu bezprzewodowego

Przed dodaniem manipulatora upewnij sie, ze przelacznik 8 w kontrolerze jest
ustawiony w pozycji ON.

Manipulator bezprzewodowy mozna doda¢ do systemu ABAX przy pomocy komputera
z zainstalowanym programem DLOADX lub manipulatora LCD. W kontrolerze mozna zarejestrowac
do 6 manipulatoréw VERSA-LCDM-WRL. Jezeli do centrali nie jest podtagczony manipulator
przewodowy, pierwszy manipulator bezprzewodowy mozna dodaé tylko przy pomocy programu
DLOADX (zeby nawigza¢ komunikacje miedzy programem icentralg, nalezy uruchomic¢ tryb
serwisowy ,z kotkdw” — patrz: instrukcja programowania centrali alarmowej).

3.1.1 Program DLOADX

Manipulatory bezprzewodowe mozesz dodawaé¢ w oknie ,VERSA — Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”,
po kliknieciu na liscie urzgdzen na nazwe kontrolera systemu ABAX, a nastepnie na zaktadke ,LCD-
WRL” (patrz: rys. 3 s. 6).

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”, zeby odczyta¢ z kontrolera dane dotyczace manipulatorow

bezprzewodowych (dane te nie sg odczytywane po kliknieciu na przycisk Eﬂl W menu

gtéwnym).

2. Kiliknij na przycisk ,Nowe urzadzenie”. Otworzy sie okno ,Nowe urz. bezprzewodowe”.

3. W polu ,nr seryjny” wprowadz 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego manipulatora. Naklejka
z numerem seryjnym znajduje sie na ptytce elektroniki.

4. W polu ,,Adres” wybierz, jaki adres ma mie¢ dodawany manipulator.

5. Nacisnij dowolny przycisk manipulatora albo otwérz styk sabotazowy manipulatora.

6. Komunikat potwierdzi dodanie manipulatora (chyba ze wprowadzite$ niewlasciwy numer seryjny,
o czym poinformuje komunikat). Wyswietlona zostanie nazwa nadana manipulatorowi. Mozesz jg
zmienic.

7. Kliknij na przycisk ,OK” (mozesz zrezygnowa¢ z dodania manipulatora klikajac na przycisk
.Przerwij’). Okno ,Nowe urz. bezprzewodowe” zostanie zamkniete. Nowy manipulator
pojawi sie w tabeli w zaktadce ,LCD-WRL” oraz na liscie ekspanderow.

8. Kliknij na przycisk ,Zapis”, zeby zapisa¢ dane nowego manipulatora bezprzewodowego

w kontrolerze (dane te nie sg zapisywane po kliknieciu na przycisk EI w menu gtdbwnym).

Automatycznie dane nowego manipulatora zostang zapisane w centrali.

3.1.2 Manipulator LCD

Manipulatory bezprzewodowe mozesz dodawaé w trybie serwisowym przy pomocy funkcji NOWE

URZADZ. (TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P1. MANIP. | EKSP. »3. MOD.BEZPRZEW. P1. NOWE

URZADZ.).

1. Po uruchomieniu funkcji, wprowadz 7-cyfrowy numer seryjny dodawanego manipulatora i nacisnij
. Naklejka z numerem seryjnym znajduje sie na ptytce elektroniki.

2. Kiedy na wyswietlaczu pojawi sie polecenie ,Otwoérz sabotaz urzadz.”, nacisnij dowolny klawisz
manipulatora albo otwérz styk sabotazowy manipulatora.

3. Wyswietlone zostang informacje dotyczace dodawanego manipulatora (jezeli nic sie nie wydarzy,
moze to oznaczac, ze wprowadzites niewtadciwy numer seryjny — w takim przypadku nacisnij

, zeby wréci¢ do podmenu). Nacisnij @ zeby potwierdzi¢ che¢ dodania manipulatora.

4. Przy pomocy klawiszy X|V i (2]a wybierz adres, ktéry ma mie¢ dodawany manipulator,
a nastepnie naciénij (# U ). Manipulator bezprzewodowy zostanie dodany.

5. Wyswietlona zostanie nazwa nadana manipulatorowi. Mozesz jg zmienié. Nacisnij , zeby
zapisa¢ nazwe.

6. W kolejnym kroku mozesz skonfigurowac¢ ustawienia przechowywane w kontrolerze systemu
ABAX (patrz: s. 5).
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3.2 Usuniecie manipulatora z systemu bezprzewodowego

3.2.1 Program DLOADX

Manipulatory bezprzewodowe mozesz usuwac¢ w oknie ,VERSA — Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”, po
kliknieciu na liscie urzadzeh na nazwe kontrolera systemu ABAX, a nastepnie na zakladke ,LCD-
WRL” (patrz: rys. 3 s. 6).

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”, zeby odczyta¢ z kontrolera dane dotyczace manipulatorow
bezprzewodowych.

Kliknij na manipulator bezprzewodowy, ktéry chcesz usungg.

Kliknij na przycisk ,Usun”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.

Kliknij na przycisk ,Tak”. Okno ,Potwierdz” zostanie zamkniete.

5. Kiiknij na przycisk ,Zapis”, zeby zapisa¢ wprowadzone zmiany w kontrolerze i centrali.

3.2.2 Manipulator LCD

Manipulatory bezprzewodowe mozesz usuwac¢ w trybie serwisowym przy pomocy funkcji USUN

URZADZ. (TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P1. MANIP. | EKSP. P 3. MOD.BEZPRZEW. P3. USUN

URZADZ.).

1. Po uruchomieniu funkcji, przy pomocy klawiszy @ i wybierz manipulator, ktory chcesz
usung¢, a nastepnie nacisnij .

2. Na wyswietlaczu pojawi sie pytanie, czy usunaé¢ manipulator (bedzie wyswietlony numer seryjny
manipulatora). Nacisnij . Manipulator zostanie usuniety.

poODd

4. Konfigurowanie

Ustawienia manipulatora bezprzewodowego mozna skonfigurowa¢ przy pomocy komputera
z zainstalowanym programem DLOADX lub manipulatora LCD.

4.1 Ustawienia przechowywane w kontrolerze systemu ABAX

Ustawienia te mozna skonfigurowac:

e program DLOADX: ->okno ,VERSA - Struktura” ->zakladka ,Sprzet” —>galgz ,Ekspandery”
->[nazwa kontrolera systemu ABAX] > zakladka ,LCD-WRL” (patrz: rys. 3),

e manipulator LCD: »TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P1. MANIP. | EKSP. »3. BEZPRZEWODOWE
2. KONF. URZADZ. W [nazwa manipulatora bezprzewodowego].

4.1.1 Opis parametréw i opcji
Kontr. obecn. — jezeli opcja jest wigczona, kontrolowana jest obecnos¢ manipulatora. Brak transmisji
z manipulatora przez 1 godzine spowoduje zgtoszenie braku manipulatora.

Wybudzanie — maksymalny czas, na ktéry moze zosta¢ uruchomiony automatycznie tryb aktywny.
Jezeli wprowadzisz wartos$¢ rézng od 0:

— tryb aktywny bedzie wigczany automatycznie w przypadku alarmu, odliczania czasu na wejscie
lub czasu na wyjscie,

— GONG z wejsc¢ bedzie sygnalizowany takze w trybie nieaktywnym.
Jezeli wprowadzisz 0, tryb aktywny nie bedzie uruchamiany automatycznie.

Gdy dla parametru WYBUDZANIE zaprogramowana jest warto$¢ rézna od 0, manipulator
nastuchuje w oczekiwaniu na transmisje z informacjami o zdarzeniach. W konsekwencji
rosnie zuzycie energii i czas pracy na baterii ulega znacznemu skroceniu.

Czytnik kart — jezeli opcja jest wiaczona, czytnik kart jest obstugiwany.
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VERSA - Struktura

System Sprzet ] _ ACU-100/120/270
& VERSA Plus: VERSA Plus HeE SRS
i Modut INT-VYG Mazwa: ACU-100 (08
.58 VERSA-ETH (06)
EI§§ Ekspandery Sabotaz alarmnuje wostrefie: (¢ 10 Parter
0D: VERSA-LCD (DD} Okres odpybwwania
01: LCD-WRL 777 (e 12zek. " 2dzek. " 3Bsek.
02: INT-TSG {02) [ Wyisza czubosc wekiywania zaghuszania [ Uzptkownik moze wemienia baterie w WERSA-LCDM-AWHL
; g: ‘I\:'IETF;;i'——'LED(U?JSJ Weidciatwhiscia | Pioty  LCDWRL |
%5) 8: ACU-100 (D8) MHazwa |T_I,J|3 |Nr seminy  |Kontr. obecn.  |"ybudzanie |C2_I,Jtnik kart |
il 12: CA-BAEi  (12) VERSALCD [00]
LCDWRL 777 LCOWRL (777 1052k, B
INT-TSG  [02)
IMT-TSH (03]
Ekspander [04]
WERSA-LED [05]

E"K Odczpt @ Trpb testowm ‘ ! Mowe urzgdzenie

'E'g_l Zapis @ ?g Synchronizu x [WETT]

Rys. 3. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w kontrolerze systemu ABAX.

4.2 Ustawienia przechowywane w centrali alarmowej

Ustawienia te konfiguruje sie identycznie, jak w przypadku manipulatora przewodowego:

e program DLOADX: ->okno ,VERSA - Struktura” ->zakladka ,Sprzet” —>galgz ,Ekspandery”
->[nazwa manipulatora] (patrz: rys. 4),

e manipulator LCD: P TRYB SERWISOWY P2. SPRZET P1. MANIP. | EKSP. P2. USTAWIENIA
» [nazwa manipulatora].

4.2.1 Parametry i opcje

W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy parametrow i opcji prezentowane na

wyswietlaczu manipulatora.

Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakéw).

Sabotaz alarmuje w strefie [Sab.w strefie] — strefa, w ktérej wywotany zostanie alarm sabotazowy
w przypadku otwarcia styku sabotazowego manipulatora lub braku obecnosci manipulatora.

Sygnalizuje GONG z wejs¢é [Gongi wejs¢] — manipulator moze sygnalizowaé przy pomocy dzwiekow
naruszenie wybranych wejs¢. Jezeli wejscie czuwa, naruszenie nie wywota sygnalizacji GONG.

Manipulator bezprzewodowy sygnalizuje GONG z wej$¢ nie czeSciej niz co 30 sekund.
W trybie nieaktywnym GONG 2z wej$¢ jest sygnalizowany tylko, gdy dla parametru
WYBUDZANIE zaprogramowana jest warto$¢ rézna od 0.

Sygn. czasu na wejscie [Sygn. cz.na wej.] — jezeli opcja jest wtgczona, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie. W trybie nieaktywnym czas na wejscie nie jest
sygnalizowany.

Sygn. czasu na wyjscie [Sygn. cz.na wyj.] — jezeli opcja jest wigczona, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie. W trybie nieaktywnym czas na wyjscie nie jest
sygnalizowany.

Sygn. alarméw — gdy opcja jest wigczona, manipulator sygnalizuje dzwiekiem alarmy. Alarm jest
sygnalizowany przez CZAS ALARMU W MANIPULATORACH (patrz: instrukcja programowania centrali
alarmowej). W trybie nieaktywnym alarmy nie sg sygnalizowane. Alarmy nie sg sygnalizowane,
gdy w centrali wtaczona jest opcja GRADE 2.

Szybkie zat. czuwania — Strefa 1 — gdy opcja jest wigczona, mozliwe jest szybkie zalgczenie
czuwania (bez autoryzacji uzytkownika) w strefie 1. Szybkie zataczanie czuwania jest niemozliwe,
gdy w centrali wtaczona jest opcja GRADE 2.
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Szybkie zal. czuwania — Strefa 2 — gdy opcja jest wigczona, mozliwe jest szybkie zalgczenie
czuwania (bez autoryzacji uzytkownika) w strefie 2. Szybkie zataczanie czuwania jest niemozliwe,
gdy w centrali wtaczona jest opcja GRADE 2.

Dzwieki klawiszy — jezeli opcja jest wiaczona, naciskanie klawiszy manipulatora jest potwierdzane
dzwiekiem.

S. awarii w cz. czesc. [Aw.w czuw.czesc.] — jezeli opcja jest wigczona, dioda [@ jest wylaczana po
zatgczeniu petnego czuwania w obu strefach (jezeli opcja jest wytaczona, dioda jest wytgczana juz
po zatgczeniu dowolnego typu czuwania w jednej ze stref).

System Sprzet l Manipulator LCD WRL

ja 2.03 2016-03.09
& VERSA Plus: VERSA Plus Wﬁj;am_LEDM_WHle e Ooauge o]
1) Modut INT-VG oo e

Hi’f.i VERSA-ETH (06) Nazwa:  |LCDWRL 324

=-%2 Ekspandery
..... 00: VERSA-LCD (00) Sabotaz alarmuje w strefie: ¢ 1: Parter " 2 Pigtra
""" 01: LCD-WRL 324 Sygnalizuje GOMG z wejds: Format zegara:

----- 02: INT-TSG  (02) T alalsls 7 1a s lwllmlahe | 15ty 12:00:00 |
~E 03 INT-TSH {(03) ‘ Podswietlenie LCD:
----- 05: VERSA-LED (05) | —gpoie | state 100% k1

----- ‘@ 08: ACU-100 (08) W Sygn. czasu na wejicie Podsw. klawiszy:

----- i 12: CABAEI (12) W Syan. czasu na wyjcie | auto h
[v Swygn. alarmow - -
[v Szpbkie zab. czuwania - Strefa Kamurikaty alarmovy .
¥ Szybkie zak. czuwania - Strefa 2 W Stref W wiejsc
[w Dawigki klawiszy
[~ 5. awarii w cz. czedc. Ghognodc dawigkow: M =
v Pokazuj wprowadzanie hasta
[w 't Atk sygnatu gongu Alarrry .
[v Szybkie sterowanie e Alarm N'&'E'&'D [ cichy
[v Swyan. nowe] awari v Alam POZARDWY
[~ Sygn. opdénienia autauzhr. [v alarm MEDYCEMY
[v Paodaglad trybu czuwania [ Alarm 2 bl haska

Autopodiwietlanie

(" Czas na wejécie w st T 20 Mausz wejgciar |30 5| & Brak

wiybudzanie |Ekran shatusu J B

F.opiu)

Rys. 4. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowe;.

Pokazuj wprowadzanie hasta [Pokaz.wpr.hasta] — gdy opcja jest wtgczona, wprowadzanie hasfa jest
prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Wit./wyt. sygnatu gongu — gdy opcja jest wiaczona, sygnalizacje GONG mozna wigczyé/wylaczyé
przy pomocy klawisza (nacisniecie klawisza na okoto 3 sekundy).

Szybkie sterowanie — gdy opcja jest wlaczona, mozliwe jest sterowanie wyjsciami przy pomocy
klawiszy oznaczonych cyframi. Podczas programowania centrali nalezy przypisaé wyjscia
15. STEROWALNE do klawiszy (patrz: instrukcja programowania centrali alarmowe;j).

Sygn. nowej awarii — jezeli opcja jest wtgczona, manipulator sygnalizuje dzwiekiem wystgpienie
nowej awarii (dodatkowo w centrali musi by¢ wigczona opcja PAMIEC AWARII DO SKASOWANIA —
patrz: instrukcja programowania centrali alarmowej). Sygnalizacja zostanie wytaczona po
przejrzeniu awarii przy pomocy funkcji uzytkownika 7. STAN SYSTEMU. W trybie nieaktywnym nowe
awarie nie sg sygnalizowane. Nowe awarie nie sg sygnalizowane, gdy w centrali wigczona jest
opcja GRADE 2.
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Sygn. opdéznienia autouzbr. [Sygn.auto.zat.cz] — gdy opcja jest wigczona, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem odliczanie opdznienia autouzbrojenia. W trybie nieaktywnym opdznienie autouzbrojenia
nie jest sygnalizowane.

Podglad trybu czuwania [Podglad tr.czuw.] — jezeli opcja jest wtgczona, nacisniecie na okoto 3
sekundy klawisza @ skutkuje wyswietleniem informacji o stanie stref. Stanu stref nie mozna
sprawdzi¢ przy pomocy klawisza , gdy w centrali wtgczona jest opcja GRADE 2.

Format zegara — sposob prezentowania czasu i daty na wyswietlaczu.

Podswietlenie LCD — sposéb dziatania podswietlenia wyswietlacza w trybie aktywnym:
brak — wytgczone.
state 50% — wigczone: jasnos¢ 50%.
state 100% — wtaczone: jasnos¢ 100%.
auto 0-50% — wiaczone: jasno$¢ 50%.
auto 0-100% — wigczone: jasnos$¢ 100%.
auto 50%-100% — wtgczone: jasnos¢ 100%.

Podsw. klawiszy — sposob dziatania podswietlenia klawiszy w trybie aktywnym:
brak — wytagczone.
auto — wigczone.
state — wigczone.

Komunikaty alarméw

Stref [Komunik. al.str.] — jezeli opcja jest wigczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach w strefach
(zawierajg nazwe strefy).

Wejs¢ [Komunik. al.wej.] — jezeli opcja jest wigczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach z wej$é
(zawierajg nazwe wejscia). Komunikaty o alarmach z wejs¢ majq pierwszenstwo.

Alarmy

Alarm NAPAD - jezeli opcja jest wigczona, nacisniecie na okoto 3 sekundy klawisza wywota
alarm napadowy.

cichy [Al. napad. cichy] — jezeli opcja jest wtgczona, alarm napadowy wywotany z klawiatury bedzie
alarmem cichym (bez gto$nej sygnalizacji). Opcja dostepna, jezeli wigczona jest opcja ALARM
NAPAD.

Alarm POZAROWY - jezeli opcja jest wiaczona, naciéniecie na okoto 3 sekundy klawisza
wywota alarm pozarowy.

Alarm MEDYCZNY - jezeli opcja jest wtaczona, nacisniecie na okoto 3 sekundy klawisza
wywofa alarm medyczny.

Alarm 3 bt. hasta — jezeli opcja jest wiaczona, trzykrotne wprowadzenie btednego hasta wywota
alarm.

Komunikaty nie sq wyswietlane, gdy wigczona jest opcja globalna GRADE 2.

Parametry dotyczgce autopods$wietlania nie majg wpltywu na prace manipulatora
bezprzewodowego.

4.2.2 Gtosnosé

Glosnosé — poziom gtosnosci dzwiekdéw generowanych podczas obstugi manipulatora (naciskanie
klawiszy, potwierdzanie wykonania operaciji itp.).

Gong — poziom gtosnosci dzwiekéw generowanych po naruszeniu wejscia (GONG).

Czas na wejscie — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania czasu na wejscie.

Czas na wyjscie — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania czasu na wyjscie.

Alarm pozar — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania alarméw pozarowych.

Alarm wilamaniowy - poziom gtosnoséci podczas sygnalizowania alarmow wiamaniowych,
napadowych i medycznych.
Alarm ostrzegawczy — poziom gtosnoéci podczas sygnalizowania alarméw ostrzegawczych.
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Sygnalizacja awarii — poziom gtosnoéci podczas sygnalizowania awarii.

System Sprzet _ Manipulator LCD WRL
werga: 203 2016-03-09

VERSALCOM-wWRL  Ghodnodé | Obstuga kart]

& YERSA Plus: YERSA Plus

i) Modul INT-VG

59 VERSA-ETH (06) i,

=% Ekspandery '

00: VERSA-LCD (00) Gosnosé |
01: LCD-WRL 324 —

02: INT-TSG  (02)

Gong
~[E 03: INT-TSH  (03)

Czas na wejicie

(08)

Czas na wyjgcie

..... i 12: CA-BAEI (12

Alarm pozarowy

Alarm warnmns

Alarm oztrzegawczy

Sygnalizacia awari

Rys. 5. Program DLOADX: ustawienia dotyczace gtosnosci manipulatora.

4.2.3 Obstuga kart

System Sprzet l e SRR DaMﬂnipulﬂtDr LCD WEL
& VERSA Plus: VERSA Plus |
i) Modut INT-VG WERSALCDMAWRL | Grosnoss  Dbstuga kart ]

B3 VERSA-ETH (06) Zakaczenie czumania

E‘H Ekspandery {* Praytrzymanie karty  © Odcayt karty
00: VERSA-LCD (0D} Praptrzpmanie karty steruje wyigciami

01: LCD-WRL 324

E 02: INT-TSG  (D2)
-[E 03: INT-TSH  (03)

(08)
..... ﬁ@ 12:.CA-BAEI (12)

LS 0 1

Rys. 6. Program DLOADX: ustawienia dotyczace obstugi przy pomocy kart zblizeniowych.
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Zataczenie czuwania

Przytrzymanie karty — jezeli wybierzesz te opcje, uzytkownik bedzie musiat zblizy¢ karte do
klawiatury i przytrzymac przez okoto 3 sekundy, zeby zatagczy¢ czuwanie.

Odczyt karty — jezeli wybierzesz te opcje, uzytkownik bedzie musiat tylko zblizy¢ karte do klawiatury,
zeby zatgczy¢ czuwanie.

W  przypadku konfigurowania manipulatora przy pomocy funkcji dostepnych w trybie
serwisowym, do okreSlenia sposobu zataczania czuwania przy pomocy karty stuzy opcja
ZBL.KARTY ZAt.CZ. (opcja wlgczona = ODCZYT KARTY; opcja wytgczona = PRZYTRZYMANIE
KARTY).

Przytrzymanie karty steruje wyjsciami

Jezeli wybrates opcje ODCZYT KARTY, mozesz zezwoli¢ uzytkownikom na przetgczanie wyjsé typu
15. STEROWALNE (stan wyj$¢ zmieni sie po zblizeniu karty do klawiatury i przytrzymaniu przez okoto
3 sekundy). Zaznacz wyjscia, ktorymi uzytkownicy bedg mogli sterowac.

5. Obstuga

Manipulator bezprzewodowy w trybie aktywnym umozliwia obstuge i programowanie systemu
alarmowego. W celu uruchomienia trybu aktywnego nacisnij dowolny klawisz manipulatora.

Oprécz uruchomienia ftrybu aktywnego, naci$niecie klawisza bedzie miafo inne skutki,
przewidziane dla danego klawisza. Manipulator ftraktuje identycznie kazde naci$niecie
klawisza.

W trybie aktywnym bezprzewodowy manipulator LCD dziata podobnie jak przewodowy manipulator
LCD. Dodatkowo umozliwia obstuge systemu alarmowego przy pomocy karty zblizeniowej. Sposob
korzystania z manipulatora opisany jest w instrukcjach programowania i uzytkownika centrali
alarmowej. Instrukcje te dostepne sg w wersji elektronicznej na stronie www.satel.pl

6. Dane techniczne

Pasmo CzeStOtiWOSCI PracCy.......cocveeeiiiiiii e e e e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikacji radiowej (w terenie otwartym) ..........cccooiiiiii s do 500 m
= 2 (=] 4 = PR 2xCR123A 3V
Pobdr pradu w stanie gotowosci z baterii BT1 ... 0,005 mA
Maksymalny pobdr pradu z baterii BT1 ... 50 mA
Pobor pradu w stanie gotowosci z baterii BT2 .......ooi i 0,001 mA
Maksymalny pobér pradu z baterii BT2 (wylgczony czytnik kart) ..................co 45 mA
Maksymalny pobér pradu z baterii BT2 (wtgczony czytnik kart)................cc 90 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 .......ii i e e et e e e e e e e ee et e e e e e e eeeanen Il
ZaKres tEMPEIAtUr PrACY .....uuuuieiiiiiii e e e e e e anas -10°C...+55°C
Maksymalna WilgotnOSC..........ooo i 93+3%
WYMIArY ODUAOWY ..ottt e e e e e e e 139 x 124 x 22 mm
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