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PRECAUCIONES

El dispositivo debe ser instalado por el personal especializado en la materia.
Antes de proceder al montaje, por favor, familiarizate cuidadosamente con este manual.

Cualquier modificacion o reparaciéon del dispositivo no autorizada por el fabricante supondra
la anulacion de los derechos resultantes de la garantia.

La empresa SATEL tiene como objetivo mejorar continuamente la calidad de sus productos,
por tanto, las especificaciones técnicas de los productos, el firmware, el software
y las aplicaciones, pueden sufrir modificaciones. Para obtener informacion actualizada
acerca de las modificaciones introducidas, por favor, visita nuestra pagina web:
http://www.satel.eu

La declaracion de conformidad esta disponible en la pagina www.satel.eu/ce.

En el manual pueden aparecer los siguientes simbolos:

- nota;
A - advertencia.
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El modulo KNX-SA41 / KNX-SA24 es un actuador universal de conmutacion que permite
controlar los dispositivos eléctricos (por ejemplo, iluminacién, ventiladores). Los telegramas
recibidos por el médulo de distintos dispositivos KNX (p.ej. detectores) se convierten en las
acciones concretas, tales como activacién o desactivacion de la iluminacion o del ventilador.

Los mddulos se diferencian entre si por la cantidad de las salidas, el mddulo
KNX-SA41 tiene cuatro y el modulo KNX-SA24 tiene ocho salidas de relé
(ver: «Esquema eléctrico de las salidas de relé»).

Cada salida del modulo corresponde a un canal I6gico. Si la alimentacion del médulo
esta desactivada los relés estan configurados como NO (normalmente abiertos).
Al activar la alimentacion, la polarizacion de los relés pasara a ser la definida para
dado canal. El cambio del estado fisico de los relés (salidas) se realiza mediante
la acomodacion del estado légico del canal a la polarizacion definida. Toda
la funcionalidad descrita en el manual se refiere al estado l6gico y es igual para
ambos modulos.

1. Propiedades

e Comunicacion con el bus KNX por medio del conector de bus integrado.
¢ Informacion sobre el estado del médulo y de los respectivos canales.

e Posibilidad de definir la reaccion de cada uno de los canales en caso de pérdida
y recuperacion de la alimentacion del bus KNX.

e Posibilidad de definir la reaccion de cada uno de los canales en caso de recuperacion de
la alimentacion de la red.

e Funciones de tiempo (parpadeo, demora en activacion / desactivacion, funcién escalera
con opcion de advertencia y con posibilidad de cambiar el tiempo de funcionamiento).

e Funciones logicas (AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR).
¢ Funcion de umbrales.

e Funciones de seguridad.

e Funciones de forzamiento de estado.

e Posibilidad de realizar las escenas para cada uno de los canales por medio de los
comandos de 1y 8 bits.

e Control manual del estado de cada uno de los canales por medio de los botones en
la caja.

e Diodos LED para mostrar el estado de cada uno de los canales.

¢ Montaje en los cuadros eléctricos en el carril DIN (35 mm).

e Configuracién del médulo por medio del programa ETS.

e Posibilidad de cambiar las cargas resistivas, inductivas y capacitivas.
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2. Descripciéon
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@ terminales del circuito de carga para conectar los receptores (2 terminales por canal).

@ diodos LED verdes que informan del estado de los canales. A cada canal esta asignado

un diodo que informa de su estado:

encendido: canal activado,
apagado: canal desactivado.

@botones para la conmutacion manual del estado de los canales. A cada canal esta

asignado un botdn (activar / desactivar).

El cambio manual del estado de los canales lo monitoriza el médulo. Los valores de
los objetos de comunicacion responsables por el almacenamiento de las
informaciones sobre el estado actual de los respectivos canales se actualizan segun
los cambios introducidos.

Los botones sirven también para restablecer los ajustes de fabrica del mdodulo
(ver: «Restablecimiento de los ajustes de fabrica del modulo»).

@ diodo LED rojo se enciende durante la asignacion de la direccion fisica por medio del

programa ETS. La asignacion de la direccion puede activarse de manera remota desde
el programa ETS o manualmente por medio del botéon = |ocalizado en la caja.

@ botdn de programacion (usado para la asignacion de la direccion fisica).

@ terminal para conectar el bus KNX.

@ terminales de alimentacion de red.

2.1

Esquema eléctrico de las salidas de relé

Los médulos KNX-SA41 y KNX-SA24 se diferencian entre si por la cantidad de los circuitos
independientes y por la cantidad de los relés que corresponde a cada uno de los circuitos.
El moédulo KNX-SA41 tiene 4 circuitos independientes con 1 relé por circuito, en cambio,
el moédulo KNX-SA24 tiene 2 circuitos independientes con 4 relés por circuito (fig. 2).
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La informacion sobre la cantidad de los circuitos y de los relés en el modulo esta
incluida en el simbolo del médulo (KNX-SA41 | KNX-SA24). La primera cifra indica
la cantidad de los circuitos en el moédulo y la segunda la cantidad de los relés por

circuito.
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La electronica de los modulos KNX SA41 / KNX SA24 esta localizada dentro de las cajas de
igual tamafio y dimensiones. Las cajas se diferencian entre si exclusivamente por
los paneles para el control manual del estado de los canales. En la figura 3 se muestran
las dimensiones de la caja tomando como ejemplo el médulo KNX-SA41. El modulo ocupa
4 pines en el carril DIN (35 mm).
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3. Montaje

Todas las conexiones eléctricas deben realizarse con la alimentacion
desconectada.

El médulo debe instalarse en los espacios cerrados con humedad del aire estandar,
por ejemplo, en los cuadros eléctricos, en el carril DIN (35 mm).

1. Monta el modulo en el carril.

2. Por medio del terminal de conexidn conecta el cable del bus KNX al médulo.

3. Conecta los receptores a los terminales del circuito de carga.

4. Conecta la alimentacion del modulo a los terminales Ny L.

=

Todas las conexiones deben realizarse segun el esquema de conexiones para
el respectivo modulo (ver: «<Esquema de conexiones»)

5. Conecta el ordenador con el programa ETS al bus KNX 'y configura el médulo.

Para configurar el médulo se requiere que en el ordenador esté instalada la version
5.5 del programa ETS o la version mas actual y que el ordenador disponga del
conector USB o Ethernet (TCP/IP). Al programa hay que importar el archivo de
aplicacion ETS de SATEL que puede descargarse de la pagina www.satel.eu/ets.

Las informaciones detalladas acerca de la configuracion estan disponibles en el apartado
«Configuracion del moduloy.

3.1 Esquema de conexiones
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4. Configuracion del médulo

Los parametros de funcionamiento del modulo se definen en el programa ETS (versién 5.5
0 mas actual). Las pestafias para definir los respectivos parametros se construyen de forma
dinamica. En funcién de las opciones seleccionadas, en el momento de la definicidon, pueden
mostrarse mas parametros en las pestafias o mas pestanas. Al poner el cursor del ratén en
un parametro aparecera informacion con el valor por defecto o con el alcance de valores
para el parametro.

El modulo posee dos grupos de parametros de configuracion. El primer grupo son
los parametros globales que definen la funcionalidad general del modulo y no tienen
influencia directa en los respectivos canales (ver: «Configuracion de los parametros
globalesy»). El segundo, son los parametros asignados al canal. Estos parametros tienen
influencia directa en cdmo el canal reacciona a las funciones activadas en el modulo por
el cambio del estado (ver: «Configuracion del canaly).

4.1 Prioridad de funciones

El orden en el cual las funciones pueden cambiar el estado de los canales en el médulo,
depende de la prioridad que tiene dada funcion (fig. 5). Las funciones con la mayor prioridad
son las funciones de seguridad y de forzamiento de estado. Las demas funciones tienen
la siguiente prioridad: funciones de tiempo, funciones légicas, funciones de cambio donde
las funciones de cambio tienen menor prioridad (ver el diagrama de abajo). La funcién de
mayor prioridad puede cambiar el estado del canal establecido antes por la funcion de menor
prioridad.

Cabe recordar que las funciones de menor prioridad no pueden controlar el estado del
canal mientras esté activada la funcién de mayor prioridad.

Por ejemplo, si durante el funcionamiento de la funcion de tiempo «Parpadeo» se activara
la funcidén «Funcién de seguridad 1», el funcionamiento de la funciéon de tiempo quedara
interrumpido y el estado del canal lo establecera la funcion de seguridad. En cambio,
si el estado del canal lo ha establecido la funcion «Funcién de seguridad 1», la funcién de
tiempo «Parpadeo» no podra cambiar el estado del canal.
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4.2 Configuracién de los parametros globales

Los parametros de funcionamiento del médulo se definen en la pestana «Globales» descrita
a continuacion.
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Global Startup delay 00:00:00 hh:rm:ss
+  Channel A Interval of cyclic device status sending 00:00:00 hh:rim:ss
+ Channel B Central function O Disable Enable
+ Channel C Safety O Disable Enable
+ Channel D

Demora en el inicio: tiempo de demora en la activacion del mddulo al activar
la alimentacién. El valor 00:00:00 desactivara la demora.

Durante el tiempo de demora el control de telegramas quedara suspendido y los canales
no cambiaran de su estado. El médulo no enviara telegramas al bus KNX. Al cabo del
tiempo de demora los telegramas quedaran enviados y el estado de los canales se
establecera segun los parametros definidos. Si durante el tiempo de demora al bus
llegaran los telegramas de los objetos de comunicacion, se memorizaran. Las respuestas
a los telegramas recibidos se enviaran al cabo del tiempo de demora.

La demora en el inicio puede servir para limitar la carga del bus KNX y del circuito de
alimentacion al activar la alimentacion.

Periodicidad del envio del estado del dispositivo: periodicidad del envio al bus del
telegrama por el objeto de comunicacién «Estado de funcionamiento del dispositivo» con
la informacién del estado del modulo. La informacién incluida en el telegrama permite
monitorizar el funcionamiento del médulo por otros dispositivos en el bus KNX. El valor
00:00:00 desactivara el envio.

El envio de telegramas puede estar desactivado de forma permanente para el control
continuo del funcionamiento del moédulo, o bien, sélo durante las pruebas. Si no
guieres sobrecargar el bus con demasiada cantidad de telegramas, puedes definir
la periodicidad del envio infroduciendo el mayor valor posible.

Funcién central: activacion / desactivacion de la funcion central en el médulo (Desactivar /
Activar). La activacién de la funcién activa el objeto de comunicacién «Cambiar» que
permitira controlar todos los canales del médulo. Cada canal puede reaccionar al cambio
del estado del objeto de forma distinta. La reaccién del canal se define por medio del
parametro «Reaccion a la funcidén central».

Funcién de seguridad: activacion / desactivacion de la funcién de seguridad en el médulo
(Desactivar / Activar). La activacion de la funcion activa el objeto de comunicacion
«Funcién de seguridad 1» y se muestra la pestafia « Funciones de seguridad».

4.2.1 Funciones de seguridad

Puedes definir 3 objetos de seguridad «Funcion de seguridad n» (n = 1, 2, 3). Para cada
canal es posible definir la forma de reaccionar al cambio del estado del objeto de seguridad.

Cabe recordar que las funciones de seguridad tienen la mayor prioridad. El estado del
canal establecido por tal funcién lo puede cambiar sélo otra funcién de seguridad
o funcién de forzamiento de estado si éstas funciones tienen mayor prioridad
(ver: «Prioridad de funciones»).

Para cada objeto puedes definir el tiempo de monitorizacién. Si durante la monitorizacion
llega el telegrama con el valor contrario al valor de la activacion, el tiempo volvera a contarse
desde el principio (reinicio). Si durante el tiempo de monitorizacién no llega ningun
telegrama, el objeto de seguridad se activara.
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Descripciéon de parametros

Global MNumber of safety functions 1 .
Safety )
Trigger for safety telegram 1 off Q on
= Channel A Monitoring time 1 00:00:00 hh:rmm:ss

Numero de funciones de seguridad: numero de funciones de seguridad que pueden
activarse en el médulo (por defecto = 1, maximo = 3). Al seleccionar 2 y 3 se mostraran
los parametros «Activador del telegrama de seguridad» y « Tiempo de monitorizacion» que
posibilitan definir las funciones 2 y 3. Se activaran los objetos de comunicacion «Funcion
de seguridad 2» y «Funcion de seguridad 3».

Activador del telegrama de seguridad 1/2/3: valor del telegrama que controla la funcién de
seguridad 1/2/3:

Desactivar: 0 = activa la funcion, 1 = reinicia el tiempo de monitorizacion.
Activar: 1 = activa la funcién, 0 = reinicia el tiempo de monitorizacion.

Tiempo de monitorizacion 1/2/3: tiempo de monitorizacion del objeto de seguridad 1/2/3.
Con la monitorizacion desactivada (el valor en el campo 00:00:00) la funcion de seguridad
se activara solo al recibir el telegrama de activacion.

Cabe recordar que el tiempo de monitorizacion debe ser al menos tres veces mas
largo (asi resulta de buenas practicas) que el tiempo definido para el envio periddico
de telegramas por el detector. Esto previene la activacion de la funcién de seguridad
en caso de que el telegrama de activacion no llegue a tiempo a causa de una
sobrecarga del bus.

La reaccion del canal a la funcién de seguridad la puedes definir a través del parametro
«Reacciodn al telegrama de seguridad 1/2/3».

4.3 Configuracion del canal

El hecho de cdmo el canal cambiara de su estado depende de los parametros definidos para
el canal. Cada canal del modulo posee el mismo grupo de parametros. La definicion de
parametros esta descrita tomando como ejemplo el canal A. A continuacion presentamos
la pestafa «Principales» para definir los parametros.

Polarizacion: polarizacién define como cambia el estado fisico del relé con respecto
al estado logico del canal:

NO: 0 = relé abierto, 1 = relé cerrado,
NC: 1 = relé abierto, 0 = relé cerrado.

La polarizacion fisica de los relés para cada uno de los canales en el moédulo puede
configurarse como NO (normalmente abierta) o NC (normalmente cerrada).
Si la alimentacién del modulo esta desactivada, los relés en el médulo estan configurados
como NO. Al activar la alimentacién, la polarizacion fisica de los relés se establecera
segun el valor definido por el parametro «Polarizacion».

Reaccion a la pérdida del bus KNX: reaccion del canal a la pérdida de la alimentacion del
bus (Desactivar / Activar / Ultimo valor desde el bus [el canal volvera al estado establecido
por medio del ultimo telegrama desde el bus]).

Reaccion a la recuperacion del bus KNX: reaccion del canal a la recuperacion de
la alimentacién desde el bus (Desactivar / Activar / Ultimo valor desde el bus [el canal
volvera al estado establecido por medio del ultimo telegrama desde el bus]).
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Global Polarity Q NO NC
Safety ] ]
Reaction to KNX bus failure last set from bus =
—  Channel A Reaction to KMNX bus recovery last set from bus =
General Reacticn to supply mains recovery off ~
4+ Channel B Reaction on central as central object value b
+  Channel C Reaction on safety 1 on ~
+ Channel D
Interval of cyclic channel state sending 00:00:00 hh:rm:ss
Logic Q' Disable Enable
Time O Disable Enable
Scene 1-bit O Disable Enakle
Scene O Disable Enable
Threshold O Disable Enable
State forcing O Disable Enable

Reaccion a la recuperacion de la red: reaccion del canal a la recuperacion de
la alimentacion de red (Desactivar / Activar / Ultimo valor desde el bus [el canal volvera
al estado establecido por medio del ultimo telegrama desde el bus]).

i El parametro define el estado inicial del canal en el momento de activar el médulo.
Como pérdida de la tension de alimentacion se considera también el reinicio del
dispositivo. Hay que recordar que cualquier cambio de los ajustes en el programa ETS
requiere el reinicio de/ moédulo.

Reaccion a la funcién central: reaccion del canal al cambio del estado del objeto de
comunicacion «Cambiar» (Sin reaccion / Igual que el valor del objeto central [el canal
pasara al estado segun el valor guardado en el objeto de comunicacién] / Igual que
la negacidon del objeto central [el canal pasara al estado contrario al valor guardado en
el objeto de comunicacion)).

Al desactivar la funcién central, el canal mantendra el estado establecido hasta que
lo cambie el siguiente telegrama desde el bus.

Reaccidén al telegrama de seguridad 1/2/3: reaccién del canal al cambio del estado del
objeto de seguridad 1/2/3. Para cada uno de los tres objetos de seguridad posibles de
definir, puedes definir distinta reaccion del canal (Sin reaccién / Activar / Desactivar).

Al desactivar la funcion de seguridad, el canal mantendra el estado establecido hasta
gue lo cambie el siguiente telegrama desde el bus.

Periodicidad del envio del estado del canal: periodicidad del envio del telegrama con
la informacién del estado del canal al bus. El telegrama lo enviara el objeto de
comunicacion «Estado del canal». La informacién incluida en el telegrama permite que
otros dispositivos en el bus KNX controlen el estado del canal. El valor 00:00:00
desactivara el envio periédico de informaciones.
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Funciones légicas: activacion / desactivacion de las funciones loégicas en el canal
(Desactivar / Activar). La activacion de la funcién activa el objeto de comunicacién «Ldgica
1» y en el programa se muestra la pestafa «Funciones logicas».

Funciones de tiempo: activacion / desactivacion de las funciones de tiempo para el canal
(Desactivar / Activar). La activaciéon de la funciéon activa el objeto de comunicacion
«Desactivar las funciones de tiempo» y en el programa se muestra la pestafia « Funciones
de tiempo».

Escenas de 1-bit: activacion / desactivacién de la posibilidad de definir las escenas de 1-bit
para el canal (Desactivar / Activar). La activacion de las escenas de 1-bit activa el objeto
de comunicaciéon «Activa la escena de 1-bit» y en el programa se muestra la pestafia
«Escenas de 1-bit».

Escenas: activacién / desactivacion de la posibilidad de definir las escenas para el canal
(Desactivar / Activar). La activacion de las escenas activa el objeto de comunicacion
«Escena» y en el programa se muestra la pestafia «Escenas».

Funciéon de umbrales: activacion / desactivacion de las funciones légicas en el canal
(Desactivar / Activar). La activacion de la funcion activa el objeto de comunicacion
«Entrada de umbral» y en el programa se muestra la pestaia «Funcion de umbrales».

Funciéon de forzamiento de estado: activacion / desactivaciéon de las funciones de
forzamiento de estado en el canal (Desactivar / Activar). La activacion de la funcién activa
el objeto de comunicacién «Estado forzado 1» y «Estado forzado 2» y en el programa se
muestra la pestafia «Funcion de forzamiento de estado».

4.3.1 Funciones légicas

Las funciones logicas permiten controlar el canal por medio de varios objetos de
comunicacion. Para cada canal es posible definir 3 conexiones logicas. Con el uso de
las funciones logicas disponibles AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR se puede crear
una funcién combinada en la cual la sefal recibida de la funcion de cambio «Cambiar»
(ver: «Prioridad de funciones») se conectara con las sefales de otros objetos de
comunicacion «Logica 1», «Logica 2» y «Logica 3». El estado del canal sera el resultado de
las conexiones definidas (ver la figura de abajo).

Cambiar ——

F1
Légica 1 »—
F2
Légica 2
F3 >Estado del canal
Logica 3
F1, F2, F3 = AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR
Descripcidon de parametros

Global Number of logic functions 1 .

~  Channel A Logic 1: function and v
General Lagic 1: initial value off -

Logic
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Numero de funciones légicas: numero de funciones légicas usadas para controlar
el estado del canal (por defecto = 1, maximo = 3). Al seleccionar el valor 2 y 3 en
la pestafia se mostraran los campos «Funcion légica» y «Valor inicial de funcion légica»
para definir las funciones logicas 2 y 3. Se activaran los objetos de comunicacion
«Légica 2» y «Ldégica 3».

Funcioén légica 1/2/3: tipo de funcién (AND / NAND / OR / NOR / XOR / XNOR).

Valor inicial de funcion loégica 1/2/3: valor inicial del objeto de comunicacion «Logica
1/2/3» (Desactivar / Activar / Ultimo valor desde el bus [el canal volvera al estado
establecido por medio del ultimo telegrama desde el bus]).

4.3.2 Funciones de tiempo

En el mdédulo estan disponibles 3 funciones de tiempo:
e Escalera.

e Demora en activacion / desactivacion.

e Parpadeo.

El objeto de comunicacion «Desactivar las funciones de tiempo», activado con la activacion
de las funciones de tiempo, permite desactivar dichas funciones en el canal. Si el objeto
obtendra el valor «1», la realizacion de las funciones de tiempo en el canal quedara
interrumpida. El canal se desactivara y su estado lo podran cambiar solo otras funciones.
La funcion de tiempo podra cambiar el estado del canal al cambiarse el valor del objeto
a «0».

Escalera
En la funcidn es posible definir los siguientes parametros:

e Ton, es el tiempo durante el cual el canal (luz en la escalera) permanecera activado.
(fig. 7-1). Tras activar la opcion «Tiempo de duracion de escalera desde busy, el tiempo
durante el cual el canal permanecera activado podra cambiarse desde el bus por medio
del objeto de comunicacion «Tiempo de duracién de escalera.

e advertencia sobre una inminente desactivacion, en forma:
— de un objeto grupal especial «Advertencia de escalera,
— de una activacion / descativaciéon temporal del canal,
— de ambos métodos al mismo tiempo,

e Tw, es el tiempo de duracién de advertencia que define cuanto tiempo antes de
la desactivacion del canal se activara la advertencia (fig. 7-1). Si el tiempo Tw sera mas
largo que el tiempo Ton, la activacidon del canal activara la advertencia y el canal
permanecera activado durante el tiempo Tw (fig. 7-11).
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Q oN Y —
Canal
Q OFF ‘ ‘ ‘
| Ton | -
| -
Lr=1 f ‘
Telegrama ON !
1 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Advertencia
0 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
t
11

Telegrama ON

Advertencia

numero de telegramas Lt que podran prolongar el tiempo durante el cual el canal
permanecera activado. Si el canal estd desactivado, con cada siguiente telegrama se
prolongara el tiempo de activacién del canal por el tiempo Ton (fig. 8-1). Las figuras 8-II
y 8-lll presentan como el canal activado reaccionara a los telegramas.
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Bn
Q ON ; —
Canal
Q OFF ——————F e
Li=3 | | |
Telegrama ON ;4
Telegrama ON 44
Telegrama ON 44 t
1]
Q ON ; —_—
Canal
Q OFF Tt feeeeed et ARSI
Ton |
: ! . Ton Ton !
L = 1 ﬂﬁ—><—>l
Telegrama ON ;4 3 3 3
 L=2 ) |
Telegrama ON |
Telegrama ON l} ¢
Q ON ; —_—
Canal
Q OFF ——F ] T e
Lr=3 | ? |
Telegrama ON ;4 |
Telegrama ON 44 Ton Ton
Telegrama ON Ql !
Lr=2 A
Telegrama ON ‘
Telegrama ON l} t

Demora en activacion / desactivacion

Tiempo que debe transcurrir desde el momento de recibir el telegrama de control hasta
el momento de cambiar el estado del canal. Si durante el conteo de la demora el canal
recibe otro telegrama de tipo activar / desactivar, el tiempo de demora volvera a contarse
desde el principio. La figura 9 presenta la regla de funcionamiento de la funcién (donde:
To-on = tiempo de demora en la activacion, To-orr = tiempo de demora en la desactivacion).
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El
Q ON
To-oN To-oFF
?—» *———P
Canal
Q OFF —/—————————————————————————
A
Telegrama ON
Telegrama ON
t
Parpadeo

La funcién de parpadeo permite definir que el canal cambie peridédicamente de su estado
(fig. 10). En la funcion es posible definir los siguientes parametros:

e valor del telegrama que activa la funcion,

e numero de ciclos (parpadeos) Lc,

e tiempo durante el cual el canal permanecera activado Ton Yy desactivado Torr,
e Sr el estado al cual pasara el canal tras finalizar la realizacion de la funcion.

Le=3
ON ——p—g
Ton ~Ton ~Ton
Canal TorrF Torr Torr
- > - -
(§ oFF ———— — - L se=oFF
A : : ! : ! |

Telegrama ON

\j

Descripcidon de parametros
Funciones de tiempo: puedes seleccionar:
Escalera: permite activar el canal por el tiempo definido (ver: «Escaleray).

Demora en activacion / desactivacion: permite definir el tiempo que debe trascurrir
desde el momento de recibir el telegrama de control hasta el momento de cambiar
el-estado del canal (ver: «<Demora en activacion / desactivaciony).

Parpadeo: permite que el canal cambie periddicamente de su estado (ver: «Parpadeo»).
Para cada funcion de tiempo se mostraran diferentes parametros.



16 KNX-SA41 « KNX-SA24 SATEL

Global Functicn Staircase ~
= Ch I A&
anmne Control OM=1; OFF not possible =
General
Default duration 00:00:00 hh:rm:ss
Time
Duration set from bus Q' no yes
vl Maxirmum number of repeats 1 .
+ Channel C
Warning method none =
+ Channel D
Escalera

Control de escalera: valores que puede recibir el telegrama de control:

Activar=1; Desactivar=0: telegrama con el valor «1» activa y con el valor «0» desactiva
el canal.

Activar=1; Desactivar=0: telegrama con el valor «0O» activa y con el valor «1» desactiva
el canal.

Activar=1; Imposible desactivar: telegrama con el valor «1» activa y la desactivacion del
canal es imposible.

Activar=0; Imposible desactivar: telegrama con el valor «0O» activa y la desactivacion del
canal es imposible.

Tiempo de duracidon de escalera por defecto: tiempo durante el cual el canal permanecera
activado (00:00:00 — 18:12:15 [hh:mm:ss]).

Maximo numero de repeticiones: numero de telegramas que podran prolongar el tiempo
durante el cual el canal permanecera activado (0 — 100 telegramas).

Tiempo de duracion de escalera desde el bus: al seleccionar la opciéon «Si» se activara
el objeto de comunicacion «Tiempo de duracidon de escalera», por medio del cual es
posible cambiar el tiempo de duracion de la funcién «Escalera» desde el bus. Se mostrara
el parametro:

Valor inicial del tiempo de escalera: puedes seleccionar la manera de establecer
el valor inicial:

Valor por defecto: valor definido en el campo «Tiempo de duracion de escalera por
defecto».

Ultimo valor desde el bus: valor establecido por medio del dltimo telegrama desde
el bus. Si el valor del objeto no ha sido cambiado por el telegrama desde el bus,
se establecera un nuevo valor por defecto del campo «Tiempo de duracion de
escalera por defecto».

Advertencia sobre la finalizacién del tiempo: forma de advertir sobre la desactivacion
inminente del canal (luz en escalera):

Ninguna: canal se desactivara al cabo del tiempo de duracion de escalera.

A través de objeto: advertencia a través del objeto de comunicacion especial
«Advertencia de escalera». Si el objeto obtendra el valor «1», se activara
la advertencia. Al cabo del tiempo de duracion de advertencia, el valor del objeto
cambiara a «0».

A través de parpadeo: advertencia a través del cambio de estado de canal (activar /
desactivar).
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A través de objeto y parpadeo: advertencia con el uso de ambas maneras a la vez.
Al seleccionar otra opcidon que «Ninguna» se mostraran los campos:

Tiempo de duracién de advertencia: tiempo de advertencia sobre la desactivacion
inminente del canal.

Si el valor introducido en el campo sera mayor que 0, el tiempo de duracion de
escalera quedara prolongado por ese valor.

Demora en activacion | desactivacion

Global Functicn On/Off delay -
— Ch I A
anne Cn delay 00:00:00 hhzrm:ss
General Off delay 00:00:00 hh:mm:ss
Time

Demora en activacién: tiempo que debe transcurrir desde la recepcidon del telegrama de
control con el valor «Activar» hasta la activacion del canal (00:00:00 — 18:12:15
[hh:mm:ss]).

Demora en desactivacion: tiempo que debe transcurrir desde la recepcion del telegrama de
control con el valor «Desactivar» hasta la activacion del canal (00:00:00 — 18:12:15
[hh:mm:ss]).

Parpadeo
Global Functicn Flashing -
= Ch I &
anmne Trigger on & off =
General
Cn duration 00:00:00 hh:rm:ss
Time
Off duraticn 00:00:00 hh:rm:ss
+  Channel 8 Mumber of cycles 1 .
+ Channel C
Channel state on completion initial state -
+ Channel D

Activacion con telegrama: valor del telegrama que debe obtener el objeto «Cambiar» para
que se active la funcion de parpadeo para el canal:

Activar / Desactivar: telegramas con el valor «1» o «0O» podran activar la funcién de
parpadeo.

Activar: telegrama con el valor «1» activara la funcién de parpadeo y el telegrama con
el valor «0O» la desactivara.

Desactivar: telegrama con el valor «0» activara la funciéon de parpadeo y el telegrama con
el valor «1» la desactivara.

Tiempo del estado de parpadeo alto: tiempo por el cual el canal quedara activado durante
el ciclo (00:00:00 — 18:12:15 [hh:mm:ss]).

Tiempo del estado de parpadeo bajo: tiempo por el cual el canal quedara desactivado
durante el ciclo (00:00:00 — 18:12:15 [hh:mm:ss]).
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Numero de ciclos de parpadeo: numero de ciclos (parpadeos) durante los cuales el canal
cambiara de un estado a otro (1-100).

Definiendo el numero de ciclos, hay que recordar que demasiada cantidad de cambios
puede reducir considerablemente la vida util de los contactos del relé.
Estado del canal al finalizar: estado del canal al finalizarse la funcién de parpadeo:
Estado de antes del ciclo: canal pasara al estado de antes de activar la funcion.
Activar: canal quedara activado.
Desactivar: canal quedara desactivado.

4.3.3 Escenas de 1-bit

Para cada canal en el médulo es posible definir la reaccion a dos escenas de 1-bit.
Las escenas se activaran con el telegrama de 1-bit. El telegrama con el valor «0» activara
la primera escena y el telegrama con el valor «1», la segunda escena. La figura 11 presenta
como es posible usar las escenas de 1-bit para controlar el estado de los canales
(p.ej. enlas escenas de luz). Definiendo adecuadamente la reaccion de los canales
a la primera escena es posible anular los cambios introducidos por la segunda escena:

e estado de salida de los canales antes de activar las escenas: A — activado, B, Cy D —
desactivado;

e reaccion de los canales a la activacion de la escena 2: A — desactivar, B, C y D — activar;

e reaccion de los canales a la activacion de la escena 1: A, B, C y D — volver al valor de
antes de la escena 2.

canal A canal B canal C canal D
Estado del canal antes de activar las escenas Q Q Q Q
ON OFF OFF OFF
Activar la escena 2 Q Q Q Q
OFF ON ON ON
Activar la escena 1 Q Q Q Q
ON OFF OFF OFF

El canal puede aprender la escenas de 1-bit desde el bus. Si durante la configuracion queda
seleccionada la opcion de aprender, se activara el objeto de comunicacion «Establecer
escena de 1-bit» que permitirda memorizar las escenas de 1-bit. Si el objeto recibira
el telegrama con el valor «0», el estado actual del canal quedara asignado a la primera
escena. El telegrama con el valor «1», asignara el estado actual del canal a la segunda
escena.
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Descripciéon de parametros

Global Reaction to scene 1 (tel.=0) no change -
=  Channel & Reaction to scene 2 (tel.=1) no change -
Learning 1-bit scenes from bus Q' no yes
General
Scene 1-bit

Reaccion a escena 1 (tel.=0): reaccion del canal al recibir el telegrama con el valor «0» del
objeto de comunicacion «Activar la escena de 1-bit» (Sin cambios / Activar / Desactivar /
Volver al estado de antes de la escena 2 [el canal volvera al estado de antes de
la escena 2)).

Reaccion a escena 2 (tel.=1): reaccién del canal al recibir el telegrama con el valor «1» del
objeto de comunicacion «Activar la escena de 1-bit» (Sin cambios / Activar / Desactivar).

Aprender escenas de 1-bit desde el bus: si seleccionas la opcion «Si», se activara
la funcién de aprendizaje de las escenas de 1-bit por el canal a través del objeto de
comunicacion «Establecer escena de 1-bit». Se mostrara el parametro:

Valor inicial de escenas de 1-bit: puedes seleccionar la manera de establecer el valor
inicial:

Valor por defecto: valor definido en el programa. Al recibir el telegrama con el valor
«0» se establecera el valor del campo «Reaccién a la escena 1 (tel.=0)» y al recibir
el telegrama con el valor «1», se establecera el valor del campo «Reaccién
a la escena 2 (tel.=1)».

Ultimo valor desde el bus: valor aprendido por medio del Gltimo telegrama desde
el bus. Si el valor del objeto no ha sido cambiado por la funcién de aprendizaje,
se establecera el valor por defecto.

4.3.4 Escenas

Para cada canal en el médulo es posible definir 8 escenas. Por tanto, es posible controlar
como maximo 32 escenas diferentes en el médulo KNX-SA41 y 64 escenas en el mdédulo
KNX-SA24 mediante una unica direccion grupal. La comunicacion con todos los miembros
relacionados con las escenas tendra lugar a través de la direccion grupal en cuestion.
Asimismo, para activar o memorizar una escena basta con un sélo telegrama. El telegrama
incluira el numero de la escena y la informacidon sobre si debe activarse la escena, o bien,
debe activarse el aprendizaje durante el cual el valor actual establecido en el canal quedara
memorizado para la escena con el mismo numero.

Para cada escena es posible ajustar los siguientes parametros:
e numero de escena,

e demora (tiempo que debe transcurrir desde la recepcion del telegrama hasta la activacion
de la escena),

e reaccion del canal a dada escena.

Las escenas permiten limitar el movimiento de telegramas y prevenir la sobrecarga
del bus. Gracias a las escenas todas las informaciones acerca de qué deben realizar
los miembros de la escena quedaran guardadas en la memoria del modulo.
Las informaciones no se enviaran en el momento de activar o memorizar la escena.
Se enviara soélo el telegrama que activara 0 memorizara la escena.
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Descripciéon de parametros

Global Mumber of scenes 1 :
=  Channel & Learning scenes from bus Q' no yes

General Scene 1t number 1 .

Scene Scene 1: value off =
+ Channel B Scene 1: delay 00:00:00 hh:rmm:ss

NUmero de escenas: numero de escenas asignadas al canal (maximo 8). Para cada una de
las escenas activadas se mostrara un grupo de campos a configurar: «Escena 1...8:
numeroy, «Escena 1...8: valor» y «Escena 1...8: demoray.

Aprender escenas desde el bus: si seleccionas la opcion «Si», se activara la funcion de
aprendizaje de las escenas por el canal. El objeto de comunicaciéon «Escenay, en caso de
recibir el telegrama de activar la funcion de aprendizaje, podra no solo activar la escena,
sino también, memorizarla. Se mostrara el parametro:

Valor inicial de escena: puedes seleccionar la manera de establecer el valor inicial:

Valor por defecto: cada escena asignada al canal tiene su propio numero y valor
definido en el campo «Escena 1...8: valor». Si el objeto recibira el telegrama con
el numero de la escena, su valor se establecera segun el valor definido para
la escena con el mismo numero.

Ultimo valor desde el bus: valor aprendido por medio del Ultimo telegrama desde
el bus. Si el valor del objeto no ha sido cambiado por la funcion de aprendizaje,
se establecera el valor por defecto.

Escena 1...8: numero: numero individual de la escena asignada al canal.

Escena 1...8: valor: estado del canal que se establecerd en el momento de recibir
el telegrama con el niumero de la escena seleccionado en el campo «Escena 1...8:
numero» (Desactivar / Activar / Sin cambios).

Escena 1..8: demora: tiempo que debe transcurrir desde el momento de recibir
el telegrama hasta el momento de cambiar el estado del canal al estado definido para
la escena.

4.3.5 Funcion de umbrales

La funcién permite cambiar el estado del canal dependiendo de cémo cambia el valor de
la senal a la entrada. En la funcién pueden analizarse los valores recibidos de los objetos de
comunicacion de 1 y 2 bytes. La superacion / la caida por debajo del umbral definido en
la funcidn, puede activar un determinado cambio del estado del canal.

En la funcién es posible definir dos umbrales (superior e inferior) para los valores leidos.
Esto permite dividir todos los valores analizados en tres alcances. Es posible definir
la reaccién del canal para cada alcance (Activar / Desactivar / Sin cambios). Definiendo
adecuadamente los alcances (inferior: desactivar, intermedio: sin reaccion, superior: activar)
se puede obtener la funcidn de histéresis (fig. 12).
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Es posible cambiar los valores de los respectivos umbrales desde el bus KNX por medio de
los objetos de comunicacion «Establecer valor del umbral 1» y «Establecer valor del
umbral 2». Los objetos podran activarse durante la definicion de las funciones.

Cabe recordar que el hecho de cual es el umbral inferior y cual es el superior lo
especifican los valores definidos para ellos y no sus denominaciones (fig. 13).

i ’ Cambiar el valor del Umbral 1 ‘

v
\\\\\ \ \\\\ N

Alcance supenor

50 —

40 —f

Alcance inferior

vy~

Descripcidon de parametros
Tipo del objeto del umbral: seleccién del tipo de datos recibidos por los objetos de
comunicacion «Entrada de umbral», «Establecer valor del umbral 1» y «Establecer valor
del umbral 2». Al seleccionar el tipo se especifica el alcance en el cual pueden definirse
los valores para los umbrales (1 byte: 0-255; 2 bytes: 0-65535).
Valor inicial del objeto del umbral: puedes seleccionar la manera de establecer el valor
inicial del objeto de comunicacion «Entrada del umbral»:
Valor por defecto: valor definido en el campo «Valor inicial del objeto del umbral».
Ultimo valor desde el bus: valor establecido por medio del dltimo telegrama desde
el bus. Si el valor del objeto no ha sido cambiado por el telegrama desde el bus,
se establecera un nuevo valor por defecto del campo «Valor inicial del objeto del
umbral».
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Global Chject type Q1 byte 2 bytes
=  Channel A Object value 0 default last set from bus
Object default value 0 .
General
Threshold Threshold 1 value set from bus Q' no yes
+ Channel B Thresheold 1 default value 0 .
+ Channel C Threshold 2 value set from bus Q' no yes
+ Channel D Threshold 2 default value 0 N
Channel reaction above upper threshald off -
Channel reaction between thresholds off =
Channel reaction below lower threshold off =

Valor inicial del objeto del umbral: valor inicial del objeto de comunicacion «Entrada del
umbral» (1 byte: 0-255, 2 bytes: 0-65535).

Umbral 1 establecido desde el bus: si seleccionas «Si», el valor del objeto de
comunicacion para el umbral 1 «Establecer valor del umbral 1» podra cambiarse a traveés
del telegrama desde el bus. Se mostrara el parametro:

Valor inicial del umbral 1: puedes seleccionar la manera de establecer el valor inicial:
Valor por defecto: valor definido en el campo «Valor inicial del objeto del umbral 1».

Ultimo valor desde el bus: valor establecido por medio del Gltimo telegrama desde
el bus. Si el valor del objeto no ha sido cambiado por el telegrama desde el bus,
se establecera un nuevo valor por defecto del campo «Valor inicial del umbral 1».

Valor por defecto del umbral 1: valor del objeto de comunicacién para el umbral 1 (1 byte:
0-255, 2 bytes: 0-65535).

Umbral 2 establecido desde el bus: si seleccionas «Si», el valor del objeto de
comunicacion para el umbral 2 «Establecer valor del umbral 2» podra cambiarse a través
del telegrama desde el bus. Se mostrara el parametro «Valor inicial del umbral 2»
(se define igual que en caso de umbral 1).

Valor por defecto del umbral 2: valor del objeto de comunicacion para el umbral 2 (1 byte:
0-255, 2 bytes: 0-65535).

Reaccion por encima del umbral superior: reaccion del canal en caso de que el objeto de
comunicacion supere el valor definido para el umbral superior (Desactivar / Activar / Sin
cambios).

Reaccion entre umbrales: reaccidon del canal en caso de que el objeto de comunicacién se
encuentre entre los valores definidos para el umbral inferior y superior (Desactivar /
Activar / Sin cambios).

Reaccion por debajo del umbral inferior: reaccion del canal en caso de que el objeto de
comunicacion caiga por debajo del valor definido para el umbral inferior (Desactivar /
Activar / Sin cambios).

4.3.6 Funcion de forzamiento de estado

Es posible definir la reaccion del canal al cambio del estado de los objetos de comunicacion
«Estado forzado 1» y «Estado forzado 2». Si alguno de los objetos obtendra el valor «1»,
el canal pasara al estado definido y se bloqueara. Es posible desbloquear el canal cuando
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el objeto obtenga valor «0». Al quedar desbloqueado, el canal no volvera al estado de antes
de activar el bloqueo.

Caber tener en cuenta que el estado del canal establecido por la funcién de
forzamiento de estado lo puede cambiar solo otra funcién de forzamiento o funcion de
sequridad si éstas funciones tendran mayor prioridad (ver: «Prioridad de funciones»).

Descripciéon de parametros

Global Channel reaction to forced state 1 no reaction =

—  Channel A Channel reaction to forced state 2 no reaction -

General

State forcing

Reaccion al estado forzado 1: reaccion del canal al cambio del estado del objeto de
comunicacion «Estado forzado 1» (Sin reaccion / Activar / Desactivar).

Reaccion al estado forzado 2: reaccion del canal al cambio del estado del objeto de
comunicacion «Estado forzado 2» (Sin reaccion / Activar / Desactivar).

4.4 Objetos de comunicacién

4.4.1 Objetos globales

Mumber = Mame Object Function length C R W T U
4"_'|1 General Device operation status 1 bit c R - T -
I|2 Central Switch function 1 bit cC - W- -
:|3 Safety Safety priority 1 1 bit c - WwW- -
I|4 Safety Safety priority 2 1 hit C - W - -
i|5 Safety Safety priority 3 1 bit c - wW- -

Objetos de comunicacién globales

N° Denominacion del objeto Funcioén del Tipo de datos Banderas
objeto

1 General Estado de 1 bit, C,R, T
funcionamiento | DPT 1.001
del dispositivo

El objeto periédicamente envia el telegrama al bus KNX con la informacién sobre el estado
del mddulo. El envio puede desactivarse introduciendo el valor 00:00:00 en el campo
«Periodicidad de envio del estado del dispositivo» en la pestana «Globales».

Telegrama: 1 = mddulo funciona.

2 Funcién central Cambiar 1 bit, C, W
DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestana «Globales» para el parametro «Funcion central»
ha sido seleccionada la opcion «Activar». El objeto permite cambiar el estado de varios
canales por medio de un unico telegrama de 1-bit desde el bus.
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Objetos de comunicacién globales

N° Denominacién del objeto Funcién del Tipo de datos Banderas
objeto
3 Seguridad Funcién de 1 bit, C,wW
seguridad 1 DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafa «Globales» para el parametro «Funcion de
seguridad» ha sido seleccionada la opcién «Activar». El objeto puede recibir
los telegramas de 1-bit desde el bus KNX, enviados peridodicamente por otros dispositivos
(por ejemplo, por el detector de inundacién o detector de viento). Esto permite monitorizar
el funcionamiento del detector y del bus. Si durante el tiempo de monitorizacion definido
el objeto no recibe telegrama de reinicio o recibe telegrama de activacion, la funcién de
seguridad se activara y el canal pasara al estado de seguridad. El canal se bloqueara y no
procesara los telegramas entrantes. El desbloqueo del canal es posible cuando el objeto
reciba el telegrama de desbloqueo. Si durante la monitorizaciéon llega el telegrama con
el valor contrario al valor de la activacion, el tiempo volvera a contarse desde el principio
(reinicio).

Caber tener en cuenta que el estado del canal establecido por medio de este objeto
lo puede cambiar sdélo otra funcién de forzamiento de posicion o funcion de
sequridad si éstas funciones tendran mayor prioridad (ver: «Prioridad de
funcionesy).

4 Seguridad Funcioén de 1 bit, C,W
seguridad 2 DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafia «Funciones de seguridad» en el campo «Numero de
funciones de seguridad» ha sido seleccionado el valor 2 o 3. Para mas informacién mira
el objeto «Funcién de seguridad 1».

5 Seguridad Funcioén de 1 bit, C,W
seguridad 3 DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafia «Funciones de seguridad» en el campo «Numero de
funciones de seguridad» ha sido seleccionado el valor 3. Para mas informaciéon mira
el objeto «Funcion de seguridad 1».

Banderas: C: comunicacion, R: lectura, W: registro, T: transmision, U: actualizacion.

4.4.2 Objetos del canal

Los objetos de comunicacion para todos los canales son iguales y estan descritos tomando
como ejemplo el canal A.
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MNumber = Mame Object Function Length C R W T U
4"_'|l':|' Channel & Switch Ibit C - W - -
I|? Channel A Channel status bt C R - T -
4"_'|8 Channel & Logic 1 Ibit C - W - -
I|9 Channel A Logic 2 lbit C - W - -
4_'—'|1C' Channel & Logic 3 Ibit C - W - -
I|1'_ Channel A Disable time functions lbit C - W - -
4"_'| 12 Channel & Staircase duraticn 2bytes T - W - -
I| 13 Channel A Staircase warning bt C R - T -
2|14 Channel & Scene lbyte C - W - -
I|15 Channel A Input for threshold value lbyte C - W - -
4"_'| 15 Channel & Set value for threshold 1 lbyte C - W - -
I| 17 Channel A Set value for threshold 2 lbyte C - W - -
4"_'|lE Channel & Call scene 1-kit Ibit C - W - -
I| 19 Channel A Set scene 1-bit lbit C - W - -
4"_'| 20 Channel & Forced state 1 Ibit C - W - -
I|2'_ Channel A Forced state 2 lbit C - W - -

Objetos de comunicacion del canal

N° Denominacion del objeto Funcioén del Tipo de datos Banderas
objeto
6 Canal A Cambiar 1 bit, C,W
DPT 1.001
El objeto de comunicacion permite cambiar el estado del canal.
Telegrama:
relé NO: 0 = activar, 1 = desactivar
relé NC: 1 = activar, 0 = desactivar
7 Canal A Estado del canal | 1 bit, C,R T

DPT 1.001

El valor del objeto indica el estado actual del canal. El objeto envia el telegrama al bus
KNX con la informacion sobre el estado del canal. La informacién queda enviada con cada
cambio del estado del canal y periédicamente, a intervalos de tiempo definidos. El envio
periddico puede desactivarse introduciendo el valor 00:00:00 en el campo «Periodicidad de
envio del estado del canal» en la pestafia «Globales» para definir los parametros del
canal A.

8 Canal A Légica 1 1 bit, C,W
DPT 1.002

El objeto se activard, si en la pestafia «Globales» para definir los parametros del canal A,
para el parametro «Funciones logicas» ha sido seleccionada la opcidén «Activary». Al canal
puedes asignar como maximo tres objetos légicos. Las conexiones logicas entre
los objetos se definen en la pestaiia «Funciones légicas».

En caso de pérdida de la alimentacion del bus, los valores de los objetos de
comunicacion «Ldogica 1/2/3» se memorizaran y se restableceran al recuperar el bus
la alimentacion.
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Objetos de comunicacién del canal

N° Denominacioén del objeto Funcién del Tipo de datos Banderas
objeto

Mira «Funciones logicas».

9 Canal A Légica 2 1 bit, C,wW
DPT 1.002

El objeto se activara, si en la pestafia «Funciones légicas» en el campo «Numero de
funciones logicas» ha sido seleccionado el valor 2 0 3.

Mira «Funciones logicas».

10 | Canal A Légica 3 1 bit, C,W
DPT 1.002

El objeto se activara, si en la pestaina «Funciones logicas» en el campo «Numero de
funciones légicas» ha sido seleccionado el valor 3.

Mira «Funciones logicas».

11 | Canal A Desactivar 1 bit, C,W
funciones de DPT 1.001
tiempo

El objeto se activara, si en la pestafia «Globales» para definir los parametros del canal A,
para el parametro «Funciones de tiempo» ha sido seleccionada la opcidon «Activary.
El objeto permite desactivar la funcion de tiempo en el canal. El estado del canal puede
cambiarse solo con el siguiente telegrama enviado al objeto de comunicacion «Cambiar».

Telegrama:

1 = desactivar funciones de tiempo en el canal.
0 = activar funciones de tiempo en el canal.
Mira «Funciones de tiempo».

12 | Canal A Tiempo de 2 bytes, C,wW
duracion de DPT 7.005
escalera

El objeto se activard, si en la pestana «Funciones de tiempo» para el parametro «Tiempo
de duracion de escalera desde el bus» ha sido seleccionada la opciéon «Si». En el objeto
quedara guardado el tiempo de duracién de escalera.

Mira «Escalera».

13 | Canal A Advertencia de 1 bit, C,R,T
escalera DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafia «Funciones de tiempo» en el campo «Advertencia
sobre la finalizacion de tiempo» ha sido seleccionada la opcion «A través de objeto»
0 «A través de parpadeo». Al principio del tiempo de advertencia, el objeto obtendra
el valor «1». El valor quedara cambiado a «O» al cabo del tiempo de advertencia.

Mira «Escalera».
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Objetos de comunicacién del canal

N° Denominacién del objeto Funcién del Tipo de datos Banderas
objeto
14 | Canal A Escena 1 byte C,W
DPT 17.001
DPT 18.001

El objeto se activara, si en la pestafia «Globales» para definir los parametros del canal A,
para el parametro «Escenas» ha sido seleccionada la opcion «Activar». El objeto permite
enviar un telegrama de 1 byte que puede activar la escena o activar la funcién de
aprendizaje de la escena. El telegrama incluira el numero de la escena (1-64)
y la informacion sobre si debe activarse la escena, o bien, si el valor actual del canal debe
asignarse a la escena.

Mira «Escenas».

15 | Canal A Entrada del 1 byte C,W

umbral DPT 5.* 8-bit
unsigned value

2 bytes
DPT 7.* 2-byte
unsigned value

El objeto se activara, si en la pestafa «Globales» para definir los parametros del canal A,
para el parametro «Funcién de umbrales» ha sido seleccionada la opcidon «Activar».
En la pestafia «Funcién de umbrales» es posible definir el tipo de datos recibidos por
el objeto (1-byte, valores 0-255; 2-bytes, valores 0-65535). Si en el campo «Valor inicial del
objeto del umbral» seleccionaras la opcion «Ultimo valor desde el bus», sera posible
cambiar el valor del objeto por medio del bus.

Mira «Funcion de umbrales».

16 | Canal A Establecer valor | 1 byte C,W
del umbral 1 DPT 5.* 8-bit

unsigned value
2 bytes

DPT 7.* 2-byte
unsigned value

El objeto se activara, si en la pestafna «Funcién de umbrales» del canal A para
el parametro «Umbral 1 establecido desde el bus» ha sido seleccionada la opcién «Si».
El hecho de qué tipo de datos podra recibir el objeto depende del tipo de datos definido en
la pestafia (1-byte, valores 0-255; 2-bytes, valores 0-65535).

Mira «Funcién de umbrales».

17 | Canal A Establecer valor | 1 byte C,W
del umbral 2 DPT 5.* 8-bit

unsigned value
2 bytes

DPT 7.* 2-byte
unsigned value

El objeto se activara, si en la pestafna «Funcién de umbrales» del canal A, para
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Objetos de comunicacién del canal

N° Denominacioén del objeto Funcién del Tipo de datos Banderas
objeto

el parametro «Umbral 2 establecido desde el bus» ha sido seleccionada la opcidn «Si».
El hecho de qué tipo de datos podra recibir el objeto depende del tipo de datos definido en
la pestafa (1-byte, valores 0-255; 2-bytes, valores 0-65535).

Mira «Funcion de umbrales».

18 | Canal A Activar la 1 bit, C,W
escena de 1 bit DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafa «Globales» para definir los parametros del canal A,
para el parametro «Escenas de 1-bit» ha sido seleccionada la opcién «Activar». El objeto
permite activar las escenas de 1-bit asignadas al canal.

Telegrama:

0 = activara la primera escena.
1 = activara la segunda escena.
Mira «Escenas de 1-bit».

19 | Canal A Establecer 1 bit, C,W
escena de 1 bit DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafia «Escenas de 1-bit» para el canal A, para
el parametro «Aprender escenas de 1-bit desde el bus» ha sido seleccionada la opcion
«Si». El objeto permite asignar el estado actual del canal a la escena.

Telegrama:

0 = estado actual del canal se asigna a la primera escena.
1 = estado actual del canal se asigna a la segunda escena.
Mira «Escenas de 1-bit».

20 | Canal A Estado forzado 1 bit, C,W
1 DPT 1.001

El objeto se activara, si en la pestafia «Globales» para definir los parametros del canal A,
para el parametro «Funciones de forzamiento de estado» ha sido seleccionada la opcién
«Activar». El objeto permite cambiar el estado del canal y bloquea la posibilidad de otro
cambio. El estado del canal se define en la pestafia «Funcion de forzamiento de estado»
en el campo «Reaccion al estado forzado 1». El cambio del estado es posible cuando
el objeto reciba el telegrama de desbloqueo. Al recibir el telegrama, el canal no volvera
al estado de antes de activar el bloqueo. El canal cambiara de estado en el momento de
recibir el telegrama desde el bus.

Telegrama:

1 = cambiar estado y bloquear.

0 = desbloquear.

Mira «Funcién de forzamiento de estado».

21 | Canal A Estado forzado 1 bit, C,W
2 DPT 1.001

Mira el objeto «Estado forzado 1».

Banderas: C: comunicacion, R: lectura, W: registro, T: transmision, U: actualizacion.
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4.5 Restablecimiento de los ajustes de fabrica del médulo

1. Desconecta el moédulo del bus KNX.

2. Desconecta la alimentacion del moédulo.

3. Vuelve a conectar la alimentacién del moédulo.
4

. Presiona al mismo tiempo los cuatro botones para controlar el estado de los canales
localizados en la caja del modulo (ver: «Descripcion»). En caso del mdédulo KNX-SA24
para el reinicio de la memoria sirven los botones de control localizados en la linea
superior (A,C,E,G). Los diodos de sefalizacion localizados por encima de los botones se
activaran.

5. Mantén los botones presionados hasta que los diodos de sefalizacion se desactiven
(aproximadamente 10 segundos). El modulo se reiniciara y se restableceran los ajustes
de fabrica.

6. Conecta el médulo al bus KNX.

5. Datos técnicos

Alimentacién

Tension de alimentacCiON .........coovuiiiiii e 230V AC
\V =V g gTo N ete] o 10 g g To e L= TN oo (=] o[ = LSRN 5W
TensioN del DUS KINX ... o e e e e eaaans 20...30 v DC
Consumo de corriente del bus KNX ..o e <10 mA

Cantidad de salidas de relé

KNX-SA41 (4 circuitos independientes con 1 relé por CirCuito)............cooovveeeiiiii, 4
KNX-SA24 (2 circuitos independientes con 4 relés por CirCUito) ..., 8
Relés
Corriente nominal (potencia) de carga en la categoria:
31 16 A/ 250V AC
ACTLS Lo 3A/120V 1,5A/240V (B300)
A 3 e —— 750 W (motor monofasico)
D L 16 A/ 24V DC
DL i 0,22A/120V 0,1 A/250V (R300)
Corriente miNiMa de CONACTOS .......uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiii i eeeeannnnne 10 mA
Corriente maxima de sobretension ..............ccccevvevvviiiiiiiiiiiiiiiiiinnnnn. 168 A 20 ms; 800 A 200 ps
Capacidad permanente de transporte de corriente del contacto ..............cceevviveeiiiiiiieeennnnn. 16 A
Potencia maxima de conmutacién en la categoria AC1..........oooeiiiiii, 4 000 VA
Frecuencia maxima de conmutacion:
con la carga nominal en la categoria AC1 .......ooovvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeee 600 ciclos/hora
ST o= o - ST 3 600 ciclos/hora
Vida util de conmutacion (cantidad de conmutaciones) en la categoria:
AC1, 600 CICIOS/NOrA .......uuuiiiiiiiiiiiiiiiii e >10° 16 A/ 250V AC
DC1, 600 CICIOS/NOTA.........ceceiuiiieiiieecciee et >10° 16 A/24V DC
O T H i 18 L >2,5 x 10°

con una carga de bombillas de potenciade 1 000 W ........ccooeeviiiiiiieieinnnnnnn. >0,9x10°
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Conexiones
MaXIima SECCION AEI CADIE ... e en 2,5 mm?
Y E= DT {o T oX=T e [= 30 (o] <1 o ] o PSP 0,5Nm

Parametros KNX

Tiempo de reaccidon maximo al telegrama ..........ccooovviiiiiiiiiii e <20 ms
Cantidad maxima de los objetos de comunicacion KNX-SA41 / KNX-SA24 .................. 69/133
Cantidad maxima de las direcCiones grupales.............uueiiiieiiiiiieiiiiie e eeaaens 256
Cantidad maxima de @SOCIACIONES ........coovviieiieee e 256

Parametros mecanicos

Rango de temperatura de trab@jO ........coooeeeiiiiiiiiiiiiee e 0°C..+45°C
Rango de temperatura de almacenamiento / tranSpPorte...........ccevevvvvevveeenennnnnns -25 °C...+70 °C
(€1=To [N o (=T o] o) (=T o3 (o] o TN | =PRSS IP20
Cantidad de los pines en el Carril DIN ........cooooii oo 4
DIMENSIONES UE l& CAJA .. vvvvvverviiiiiiiiiiiiiiieiiii ittt eneeaeae 70 x 92 x 60 mm
Peso:

KINX=SAZL ettt ettt e e e e e e e ettt e e e e e e e e e e nnn bbb e e e e e e s 192 g

KINX=SAZ4 ..ottt ettt e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e s 240 g

5.1 Maxima carga de la salida

CANQA TESISTIVA ..o 3680 W
Carga CAPACIIVA ..o 16 A, max. 200 pF

5.2 Carga maxima de la salidas para la iluminacién

LAmpParas iNCANAESCENTES ......oevuiiiiiiiee et e e e et e e e e e e e e e eeaannnnes 3680 W
Lamparas haldgenas HV 230 V ......uiiiiiiiiiiiiiiii e 3680 W
Lamparas halégenas LV:

transformador CONVENCIONAI .........cooviiiiiiiii e e 2000 VA

transformador eleCtrONICO........c.coi i 2500 W
Lamparas fluorescentes:

][ eo] o] 01 o - T= Tor o o 1SR 3680 W

compensacion €n Paralelo ........ccoooovvvvveiiiiiii e 2500 W, 200 pF

(ofo] 0] o1 ET= Tod (o] o =T o E=T=T 4 = U 3680 W, 200 pF
Lamparas fluorescentes compactas:

][l eTo] o] 01 g <= Tor (o ] o 1SR 3680 W

compensacion €n Paralelo .........cooooeeviveiiiiiiie s 2500 W, 200 pF
Lamparas de vapor de mercurio de alta presion:

][l eTo] 4] 01 o = Tor o ] o 1SR 3680 W

compensacion en Paralelo ........ccooeeeeviveiiiiiii s 3680 W, 200 pF

La superaciéon de los valores limite de los parametros del funcionamiento del
modulo puede daiarlo y constituir un riesgo para la salud o la vida.





