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PRECAUCIONES

El dispositivo debe ser instalado por el personal especializado en la materia.
Antes de proceder al montaje, por favor, familiarizate cuidadosamente con esta guia rapida.

Cualquier modificacién o reparacién del dispositivo no autorizada por el fabricante supondra
la anulacion de los derechos resultantes de la garantia.

La empresa SATEL tiene como objetivo mejorar continuamente la calidad de sus productos,
por tanto, las especificaciones técnicas de los productos, el firmware, el software
y las aplicaciones, pueden sufrir modificaciones. Para obtener informacion actualizada
acerca de las modificaciones introducidas, por favor, visita nuestra pagina web:
http://www.satel.eu

La declaracion de conformidad esta disponible en la pagina www.satel.eu/ce

En esta guia rapida pueden aparecer los siguientes simbolos:

- nota;
A - advertencia.



En esta guia rapida esta descrita la manera de montar los moédulos KNX-BSA12L
y KNX-BSA12H. Las demas informaciones referentes a los modulos y a la manera
de configurarlos se encuentran en el manual completo disponible en la pagina web
www.satel.eu.

1. Descripcion

Los mdédulos KNX-BSA12L y KNX-BSA12H son actuadores de persiana KNX que permiten
controlar el movimiento de las persianas horizontales (venecianas), verticales, enrollables
y los toldos. Ademas, permiten controlar el movimiento de las ventanas con accionamiento
eléctrico. EI médulo KNX-BSA12L esta dedicado a controlar los dispositivos con el motor
de 24V DC. En cambio, el médulo KNX-BSA12H puede controlar los dispositivos con
el motor de 230 V AC.

El médulo KNX-BSA12L y KNX-BSA12H dispone de dos salidas fisicas a las cuales
corresponden dos canales l6gicos. Cada canal permite controlar la ventana o un tipo
seleccionado de la persiana.

En esta guia el término «persiana» se usa para referirse a las persianas horizontales,
verticales, enrollables, a los toldos y a las ventanas con accionamiento eléctrico.
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@ terminales de conexién de los motores de persiana y de alimentacion.

@ diodos LED que informan sobre el estado de persianas/canales y sobre los errores (4
y ¥ verdes, A naranja); mira el cuadro 1.
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Diodo :
Estado de canal / persiana
A v 1
(o) O no hay persiana o canal no usado
X N -e> | persiana no sincronizada con el médulo

proceso de deteccion del tiempo de desplazamiento
Os@ ®,0 O de persiana (sincronizacion de la persiana
con el médulo)

o O O persiana totalmente abierta

(o) ) O persiana en otra posicién que la de totalmente abierta

- o o desplazamiento de persiana hacia arriba

(o) 9 O desplazamiento de persiana hacia abajo

) ) O restablecimiento de los ajustes de fabrica del médulo

Tipo de error

Ny ° Y error de persiana* durante el desplazamiento hacia

arriba

° N Y error de persiana* durante el desplazamiento hacia
o o abajo

O: apagado, ®: encendido, -®:: parpadea, O/® y ®/O: diodos se encienden
y se apagan alternadamente.

* posicion incorrecta, fallo mecanico, corte de alimentacién / circuito de alimentacion
interrumpido, sobrecalentamiento del motor o deteccion del obstaculo por el motor
inteligente.

Cuadro 1.

El error de persiana no bloqueara el canal. Es posible controlar el desplazamiento
de la persiana mientras ocurre el error. El error queda automaticamente eliminado
cuando la persiana consiga su posicion final en la direccidon contraria a la direccion
del movimiento durante el cual el canal ha notificado el error.

El sobrecalentamiento del motor de persiana lo puede provocar el funcionamiento
prolongado o la activacion repetida de la persiana en unos periodos de tiempo muy
cortos. Es posible activar el motor al bajar la temperatura del motor. El tiempo maximo
de funcionamiento continuo del motor y el tiempo necesario para que pierda
temperatura después de haberse sobrecalentado, estan indicados en el manual
del motor.

@ botones para controlar persianas / canales de forma manual; mira el cuadro 2.

Botén Accién Reaccion
A pulsacion corta subida de persiana un nivel mas arriba* / parada
pulsacioén larga subida total de persiana
o pulsacion corta bajada de persiana un nivel mas abajo* / parada
pulsacién larga bajada total de persiana
activacién del proceso de deteccion del tiempo
A +V | pulsacion larga de desplazamiento de persiana (sincronizacion
de la persiana con el modulo)
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* funcion disponible en modo de funcionamiento normal (en modo de servicio
no disponible).

El modulo reconoce la pulsacion como larga cuando el botdn se mantiene presionado
por mas de 1 segundo.

Cuadro 2.

El control manual es posible al configurar los ajustes del modulo en el programa ETS.

Los botones sirven también para restablecer los ajustes de fabrica del mddulo
(ver: «Restablecimiento de los ajustes de fabrica del mddulo»).

@diodo LED rojo se enciende durante la asignacion de la direccion fisica por medio
del programa ETS y parpadea si el modo de servicio esta activado. La asignacion
de la direccion puede activarse manualmente por medio del botéon = localizado
en la caja o de manera remota a través del programa ETS.

@ botén de programacién (usado para la asignacion de la direccion fisica). El botdn se usa
también para activar el modo de servicio en el modulo (ver: «Modo de servicio»).

@ terminal para conectar el bus KNX.
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La electronica de los médulos KNX-BSA12L y KNX-BSA12H esta localizada dentro de las
cajas del mismo tamafno y dimensiones. Las cajas se diferencian entre si exclusivamente
por el panel para el control manual del estado de los canales. En la figura se muestran
las dimensiones de la caja tomando como ejemplo el médulo KNX-BSA12L. ElI mddulo
ocupa 4 pines en el carril DIN (35 mm).

1.2 Modo de servicio

El modo de servicio permite comprobar las conexiones realizadas entre el moddulo
y los motores de las persianas y verificar la correcta deteccion del movimiento
de las persianas por el médulo. Puedes usar el modo de servicio antes de configurar
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los parametros de funcionamiento del médulo en el programa ETS (por ejemplo, para ajustar
los interruptores finales de carrera).

Para activar el modo de servicio presiona el botéon = situado en la caja del mdédulo
y mantén presionado por mas de 5 segundos. El diodo situado al lado del boton =
empezara a parpadear. Si el modo de servicio estd activado es posible controlar
el desplazamiento de las persianas exclusivamente por medio de los botones localizados
en la caja (ver p. 2). Las escenas y otras funciones estan bloqueadas.

El cuadro 3 contiene informaciones referentes al control del médulo en modo de servicio.

Estado de Diodo Estado de conexion entre
Control . el médulo y el motor
P AV A de persiana
. desplazamiento
. . o o o
pulsacion larga A hacia arriba motortcczjrrecta}r(?elntt:)j o
. conectado, médulo detecta
pulsacioén larga A\ 4 ﬁ:ig?;;éento (@) o ® | movimiento de persiana
pulsacion larga A desplazamiento | o | o | o _
hacia abajo motor incorrectamente
. *
pulsacion larga ¥ desplazamiento | o | o | ¢ conectado
hacia arriba
pulsacién larga A des_plaza_mlento e olo motor correctamentel
hacia arriba conectado pero el modulo
no detecta movimiento
. desplazamiento de persiana** o detecta
pulsacion larga W hacia abajo © | ® | O el movimiento sélo en una
direccion***
pulsacion larga A sin . e | o | o | motor averiado /
desplazamiento incorrectamente conectado /
. v sin motor sin alimentacién desde
pulsacion larga desplazamiento O | ® | O g médulo
pulsacion cortad /| & parada o|lo|o

O : apagado, ® : encendido.
*  KNX-BSA 12L: conecta al revés los cables que conectan el moédulo con el motor
de persiana,

KNX-BSA 12H: conecta al revés los cables que controlan la direccién de rotacion
del motor.

**  Verifica el consumo de corriente por el motor de persiana:

— si es menor de la corriente minima detectada por el médulo, la deteccién del tiempo
de desplazamiento de la persiana debe realizarse de forma manual,

— si es mayor de la corriente minima detectada por el modulo, significa que el circuito
de deteccion del motor en el médulo esta averiado.
*** En el modulo programa el tiempo de desplazamiento de persiana definido segun
la medicion.

Cuadro 3.

Si deseas finalizar el modo de servicio presiona el botén Y= situado en la caja del moédulo
y mantén presionado por mas de 5 segundos.
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2. Montaje

Todas las conexiones eléctricas deben realizarse con la alimentacion
desconectada.

El mdédulo debe instalarse en los espacios cerrados con humedad del aire estandar,

por ejemplo, en los cuadros eléctricos en el carril DIN (35 mm).

1. Monta el modulo en el carril.

2. Conecta los motores de persiana y los cables de alimentacién a los terminales
de conexion segun las indicaciones en la caja.

Todas las conexiones deben realizarse segun las indicaciones presentadas
en el apartado «Esquema de conexiones».

3. Por medio del terminal de conexién conecta el cable del bus KNX al médulo.

4. Conecta el ordenador con el programa ETS instalado al bus KNX y configura el médulo.

Para configurar el modulo se requiere que en el ordenador esté instalada la version
5.5 del programa ETS o la versibn mas actual y que el ordenador disponga

del conector USB o Ethernet (TCP/IP). Al programa hay que importar el archivo
de aplicacion ETS de SATEL que puede descargarse de la pagina www.satel.eu/ets.

2.1 Esquema de conexiones

24V DC 6A
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3. Restablecimiento de los ajustes de fabrica del médulo

1. Presiona al mismo tiempo los cuatro botones para controlar el estado de los canales,
localizados en la caja del moédulo (ver: «Descripcion»). Los diodos A y W
se encenderan.

2. Mantén los botones presionados hasta que los diodos de senalizacion se desactiven
(aproximadamente 5 segundos). EI modulo se reiniciara y se restableceran los ajustes
de fabrica.

4. Datos técnicos

Alimentacion
Tension de alimentacion (bus KNX) ... 20...30 v DC
Consumo de corriente del BUS KN X ... <20 mA

Circuito de carga
Tension nominal Un

KINX-BSA 121ttt ettt e e e e e e s sttt e e e e e e e e e e nnnnneeees 24V DC
KNX-BSA L2H ...ttt e e e e e e e e e e e e ennnnenees 230V AC
Capacidad permanente de transporte de corriente del contacto In
KINDX-BSA 121 ..ottt ettt e e e e e e e et e e e e e e e e e e s nsbaseeeaeaaeeeeanes 6 A
KNX-BSA L2H ...ttt ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e nanaa e e e e e eeeeenanes 6 A
Conexiones
Maxima SECCION Al CADIE .......oeveeeeee et 2,5 mm?
MAXIMO PAr A€ tOrSION......ccovii e e e e e e e e et e e e e e aaa e aeens 0,5 Nm

Parametros KNX

Tiempo de reaccion maximo al telegrama ... <20 ms
Cantidad maxima de los objetos de comunicacion KNX-BSA12L/KNX-BSA12H.................. 45
Cantidad maxima de las direcciones de grupo ........ccooeeeeiiiiiieieeeee e 256
Cantidad maxima de @SOCIACIONES ........oouuuuuiiiiiee e e e et e e e e e e e e e eaaaan e e e e e eeeeeenes 256

Otros parametros

Rango de temperatura de trabajo ..........coooviiiiiiiiii e 0°C..+45°C
Rango de temperatura de almacenamiento/transSpPorte ..........cooeeeeveevvevivvninnneennn. -25 °C...+70 °C
Grado de ProteCCION IP ... P20
Cantidad de los pines en el Carril DIN .........ouiiiiiiii e eaaaas 4
DImMeNnSioNes de 18 Cajal........covviiiiiiiiiiii e 70 x 92 x 60 mm
Peso

N D =Y N 2 182 g

N DT =Y N 02 188 ¢

La superacion de los valores limite de los parametros de funcionamiento
del médulo puede danarlo y constituir un riesgo para la salud o la vida.
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