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MODULOS DE INTEGRACION CON SISTEMA KNX

int-knx-2_es 03/15
El médulo INT-KNX-2 permite la integracion del sistema de alarmas INTEGRA / INTEGRA
Plus con el sistema KNX. Utilizando el médulo, la central puede controlar los dispositivos
actuadores conectados al bus KNX, y los dispositivos de bus pueden gestionar el sistema de
alarmas. El presente manual se aplica al médulo con firmware en version 2.00 que interactia
con las centrales INTEGRA e INTEGRA Plus con firmware en version 1.13 del 2015-03-11
(o posterior).

1 Propiedades

e 64 objetos de comunicacién KNX.

e Extension del sistema de alarmas con salidas virtuales dedicadas a controlar
los dispositivos KNX.

e Numero de salidas virtuales definido mediante interruptores DIP-switch (de 8 a 64 —
multiplo del nimero 8).

e Posibilidad de controlar dispositivos KNX mediante macrocomandos.

e Control del sistema de alarmas mediante dispositivos KNX (via zonas del sistema de
alarmas).

e Unidad de Acoplamiento al Bus para conexién directa del modulo al bus KNX.
e Entrada anti-sabotaje tipo NC.
e Posibilidad de conectar con el bus RS-485 (actualizacion de firmware mediante el bus).

2 Especificacion técnica

Tension de alimentacion .......... ... 12 V DC £15%
Consumo de corriente €N MO0 € ESPEIA...........uuuuiiiieeeeeeiiiiieie e e e ee e e e e e e eaeanaans 43 mA
CoNsSUMO MAXIMO A€ COITIENTE ......eieeiiiiii e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeenennas 50 mA
Clase ambiental sSegun EN 50130-5 .......uiiiiiiiiiiiiiiie e e e e e e e I
Temperatura OpPeracional..............cciiiiiiiiiiiiiii e -10 °C...+55 °C
[ [0 g [=To =T N 0 = 0T - PSSR 93+3%

Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce
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Fig. 1. Placa electronica del médulo.

Leyenda para la figura 1:

@ interruptores DIP-switch (ver: INTERRUPTORES TIPO DIP-SWITCH).

@ diodo STAT para indicar el estado de la comunicacion con la central de alarmas:

encendido — ninguna comunicacion con la central de alarmas,
parpadeante — comunicacion correcta con la central de alarmas.

@ conectores para conectar el bus KNX.

@ botdn para aplicaciones futuras.

@ diodo para aplicaciones futuras.
Descripcion de contactos:

TMP -
COM -
CLK -
DAT -
+12V -
A RS485 B

entrada anti-sabotaje (NC) — si no se usa, debe conectarse a masa.
masa.

reloj (bus de comunicacion de médulos de extensién).

datos (bus de comunicacién de mdodulos de extension).

entrada de alimentacién +12 V DC.

bus RS-485.

4 Interruptores tipo DIP-switch

Cada interruptor tiene asignado un valor numérico. En posicion OFF, el valor es 0.
Los valores numéricos asignados a los interruptores particulares en posicion ON estan
presentados en la tabla 1.

Numero de interruptor 1 2

Valor numérico 1 2

AW

Ey[ee]

Tabla 1.
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Los interruptores 1-5 sirven para ajustar la direccion. La suma de los valores asignados
alos interruptores 1-5 es direccion fijada en el moédulo. Tiene que diferenciarse de
las direcciones ajustadas en los demas modulos conectados con el bus de comunicacion de
la central de alarmas.

Los interruptores 6-8 sirven para determinar el niumero de salidas que se afadiran
al sistema (se asignaran a los objetos de comunicacién). Es necesario ajustar en
los interruptores un valor numérico (ver: tabla 1) que corresponde al nimero requerido de
salidas (ver: tabla 2).

Nota: Si el numero de salidas ajustado en los interruptores es superior al que esta
disponible, la identificacion correcta del médulo mediante la central de alarmas sera
imposible. Para determinar qué numero de salidas esta disponible en el sistema, es
necesario restar del nimero maximo de salidas gestionadas por la central las salidas
de la placa principal y las salidas de los modulos de extension conectados con
la central de alarmas.

Numero de interruptor 0 1 2 3 4 5 6 7
Valor numérico 8 16 24 32 40 48 56 64
Tabla 2.

Para cada 8 salidas, se reserva 1 direccion en el bus de modulos de extension. EI modulo
puede tomar hasta 8 direcciones en el bus de mddulos de extension. La central asigna
al moédulo las direcciones sucesivas después de la direccidon ajustada en los interruptores
tipo DIP-switch. Esto debe tomarse en consideracion al disefiar el sistema y debe dejarse
un numero suficiente de direcciones libres. Si el niumero de direcciones libres no es
suficiente, sera imposible completar correctamente el procedimiento de identificacion.

Fig. 2. Ejemplo de configuracion de interruptores tipo DIP-switch. Ejemplo A: direccion 5,
8 salidas. Ejemplo B: direccién 22, 32 salidas.

5 Instalacion

Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas con la alimentacion
desactivada.

El médulo debe ser instalado en interiores.

1. Fijar la placa electrénica del médulo en la caja.

2. Utilizando los interruptores tipo DIP-switch, fijar la direccion del modulo y determinar
el nimero de salidas que se afiadiran al sistema.

3. Conectar los contactos CK, DT y COM con los contactos adecuados del bus de
comunicacion de la central de alarmas (ver. manual de instalacion de la central de
alarmas). Para realizar la conexion se recomienda utilizar el cable no apantallado. En
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caso de emplear el cable tipo “trenzado”, es preciso recordar que no es posible transmitir
las sefiales CK (reloj) y DT (datos) con un par de conductos trenzados. Los conductos
deben ser guiados en un solo cable.

4. Si el médulo debe supervisar el contacto de autoproteccion de la caja, conectar
los conductos del contacto antisabotaje con los contactos TMP y COM. Si el médulo no
debe controlar el estado del contacto antisabotaje de la caja, conectar el contacto TMP
con el contacto COM del modulo.

5. Conectar el médulo con el bus KNX.

6. Conectar los contactos +12V y COM con los conductores de alimentacién. Si la distancia
desde la central es inferior a los 300 metros, el modulo puede ser alimentado
directamente desde la central. Cuando la distancia desde la central es mayor, es
necesario alimentar el médulo desde otra fuente de alimentacion que estara situada
a una distancia mas cerca (fuente de alimentacion o médulo de extension con fuente de
alimentacion).

6 Identificacion del médulo

La central no gestiona los modulos que no han sido identificados, por lo tanto después de
finalizar las labores de instalacion y activar la alimentacion del sistema de alarmas, es
necesario iniciar la funcion de identificacion. Esto puede realizarse a través del:

e teclado LCD: MoboO DE SERVICIO PESTRUCTURA P EQUIPO P IDENTIFICACION P> IDENT.
MOD.EXT.,

e programa DLOADX: ventana “Estructura” —>pestafia “Equipo” >rama “Mdd. extension”
—>botdn “Identificacion maod. ext.”.

Durante el procedimiento de identificacion del modulo se le asigna el nimero de salidas en
el sistema definido mediante interruptores tipo DIP-switch y, ademas, se le asigna
las direcciones adicionales, si el numero de salidas es superior a 8.

La central controla la presencia de los modulos identificados. La desconexion del modulo
del bus de comunicacion, el cambio de la posicion de los interruptores DIP-switch
o el reemplazo por el mismo médulo con los ajustes idénticos a través de los interruptores
DIP-switch disparara la alarma de sabotaje.

7 Configuraciéon del modulo

Es posible configurar el modulo a través del programa DLoADX (version 1.13.008
0 posterior): ventana “Estructura” - pestafia “Equipo” >rama “Mdd. extension”->[nombre de
maodulo.

Algunos de los parametros y las opciones estan almacenados en la memoria de la central

y algunos de ellos en la memoria del modulo. Después de hacer clic sobre el boton EI en
el menu principal, se leerdn Unicamente los datos desde la central. Antes de proceder
a la programacion, es necesario leer también los datos desde el médulo. Después de hacer
clic encima del nombre del médulo, el programa puede solicitar que leamos estos datos. Si
no, es preciso hacer clic sobre el botén “Leer” (ver: fig. 3).

Una vez la programacion terminada, hacer clic sobre el boton “Guardar’ para guardar

los datos del modulo, y sobre el boton EI para guardar los datos de la central.
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7.1 Descripcion de parametros y opciones

Nombre — nombre individual del dispositivo (hasta 16 caracteres).
Direccion fisica — direccion del modulo INT-KNX-2.

Retraso comunic.KNX desp.reinicio — el tiempo que tiene que transcurrir desde
el momento de iniciar el modulo para que el mddulo empiece enviar telegramas KNX.

Direccion dos niveles — si la opcion esta activada, la direccion tendra estructura de dos
niveles. Cuando la opcion esta desactivada, la estructura de la direccion es de tres
niveles.

Averia KNX indicada si bus desconectado — si la opcién esta activada, el mddulo
reportara una averia en caso de pérdida de comunicacion con el bus KNX.

Sin blog.después tres alarmas sabotaje del médulo — si la opcion esta activada y esta
desactivada la funcién que limita el nimero de alarmas de sabotaje desde el médulo de
extension hasta los tres (esta funcion evita que se guarden repetidamente los mismos
eventos y se aplica a las sucesivas alarmas no borradas).

Sabotaje sefialado en particién — la particion donde se disparara una alarma en caso de
sabotaje del modulo.

Modulo: INT-KNX, direccian:4
version: 2.00 2014-12-15

Mambre: |INT-KN>< [24h)

Dir. fizico: 111 Retrazo comunic. KN desp.reinicicc: |0 ¥l s [~ Direc.dos-valores
INT-KMN v2 |

Mo |Ti|:u:|.n"N|:|mbre |Direc.grupos |C |H |W |I |T |U |Ti|:|0 datoz |Prioridad | “ | Tipo abieto: |Zonas Inteqra ﬂ
1 Sa:17 Sa: Alumbrado zaldn | 1/0/0 * * 1.007 switch [ baja Direc.grupos:
2 |5a:18 Sa:Riego deljardin 04041, 04042 ¥ b 1.010 start/stop 0: baja |D.-"D.-"28 J
3 [52:19 |Sa: Persianas 04047 P ® 5.007 percentage (0-100% O baja ¥ Comunicacidn | Leer desp.iicia
4 |Sa:20 Sa:Alumbrado bafio  0/0012 * * 3.007 dimming control : baja ™ Leer [ Transmiti
B |Sa:21 | Sa; Alama panico 00421 * b 1.005 alarm 2 de alan [v Guardar [~ Actualizar
6 |Sa:22 |Saiinfo 040410 % % | |16.007 character string (15 0: baja fj'”;dadl - .
7 Lector USB18: PIR sal 0/0/5 %% 1.005 alarm 2 de alan = aamar =8 e
8 Macra: "'Temperatura” 0/0/4 B - 9.* 2-byte float value 0 baja Tipo datos:
9 Macro; "Escenarc2” | 040418 ® ® 5.7 &-bit unsigned value @ baja 1.005 alam ﬂ
10 Macro: "Puerta” 0/0/25 * # 1.019 windaw/door [ baja ST —— 72 =
11 R IR ko ] ® [1.005 alarm |2: de alan
= Reaccidna 1" m
13 Reaccidn a 0" [ ninguna -
14
15 Reiniciobus KM {: ninguna -
16 Dezact bugk M 0 ninguna -
17
— - | Reinicio aliment.: 1: vinlacidn -
18

‘ | g] Reinicio ‘

[ Averia EMx indicada si bus desconectado

[ Sin blog.después tres alarmas sabotaje del madula
Sabotaje sefialado en particion:

| 1: Firma j

Comentario: |

Fig. 3. Programa DLOADX: configuracion del médulo INT-KNX-2.
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7.1.1 Objetos de comunicacion

Los objetos de comunicacion estan presentados en la tabla. Después de hacer clic encima
del objeto, es posible configurar sus ajustes en el panel situado a la derecha.

NUum. — nimero de salida del sistema de alarmas asignado al objeto de comunicacién. Es
posible que la salida controle el objeto de comunicacion de tipo SALIDA DE INTEGRA.
El campo esta vacio cuando ninguna salida esta asignada al objeto de comunicacion (ver:
INTERRUPTORES TIPO DIP-SWITCH).

Tipo/Nombre — tipo de objeto de comunicacién y nombre de salida / zona/ macrocomando
(depende del tipo de objeto seleccionado).

Direcciones de grupos — direcciones de grupos del objeto de comunicacion.

Banderas — cada objeto de comunicacion tiene banderas. Por defecto, el valor de banderas
s6lo debe modificarse en circunstancias excepcionales.

C — Comunicacion
R — Leer
W — Guardar
| — Leer desp.inicio
T — Transmitir
U — Actualizar
Tipo datos — tamafio y significado de datos del objeto de comunicacion.
Prioridad — prioridad del objeto de comunicacion.
Tipo objeto — tipo del objeto de comunicacion:
sin objeto — objeto de comunicacién no utilizado.
Salida Integra — cambio del estado de salida cambia el valor del objeto de comunicacion.
Zona Integra — cambio del valor de objeto de comunicacion cambia el estado de la zona.

Virtual (macro) — la activacion del macrocomando cambia el valor del objeto de
comunicacién (sin participacion de salidas virtuales). ElI macrocomando es
una secuencia compuesta por comandos particulares que deben ser realizados por
la central de alarmas después de que se inicie un macrocomando. Entre los comandos
pueden encontrarse los valores de objetos de comunicacion INT-KNX-2.
Los macrocomandos son ofrecidos por algunos dispositivos de la compafia SATEL
(p.€j., teclados INT-KSG, INT-TSG e INT-TSI).

Parametros para el objeto de comunicacion tipo SALIDA INTEGRA

Enviar para activar salida — si la opcion esta activada, la activacion de salida cambia
el valor del objeto por otro introducido en el campo de abajo.

Enviar para desactivar salida — si la opcion esta activada, la desactivacion de salida
cambia el valor del objeto por otro introducido en el campo de abajo.

Periodo transmisién ciclica — un intervalo del tiempo después de cuyo transcurso es
enviado el valor actual del objeto de comunicacién al bus KNX. El valor 0 significa que
el valor de objeto no es enviado ciclicamente.

Pardmetros para el objeto de comunicacién tipo ZONA INTEGRA

Num.zona — el nimero de zona del sistema de alarmas cuyo estado cambia cuando cambia
el valor del objeto de comunicacion.

Reaccion a “1” —reaccion de zona ante el cambio del valor del objeto 1:
0. ninguna — el estado de zona no cambiara,
1: violacién — la zona sera violada,
2. restauracion — la violacion terminara,
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3. impulso — la zona sera violada durante 5 segundos.

Reaccion a “0” — reaccion de zona ante el cambio del valor del objeto por 0 (0. sin cambios
/ 1: violacion / 2. restauracion / 3. impulso).

Reinicio bus KNX — reaccion de zona ante la vuelta de alimentacion del bus KNX (0. sin
cambios / 1: violacion / 2. restauracion).

Desact. bus KNX — reaccion de zona ante la pérdida de alimentacion del bus KNX (0. sin
cambios / 1: violacion / 2. restauracion).

Reinicio de alimentacion — estado de zona después de activar el modulo (1: violaciéon /
2. restauracion.).

Pardmetros para el objeto de comunicacion tipo VIRTUAL (MACRO)

Nombre — nombre del objeto de comunicacién para crear macrocomandos (hasta
16 caracteres).

Valor — valor del objeto de comunicaciéon después de activar el modulo.

Periodo transmisién ciclica — un intervalo del tiempo después de cuyo transcurso es
enviado el valor actual del objeto de comunicacién al bus KNX. El valor 0 significa que
el valor de objeto no es enviado ciclicamente.

8 Actualizacion del firmware

Utilizando el bus RS-485, es necesario conectar el modulo con el convertidor ACCO-USB,
y el convertidor con el ordenador (ver: manual para convertidor ACCO-USB). En la pagina
web www.satel.eu podra encontrar un programa de actualizacion del firmware de mdédulos
y la descripcién detallada del procedimiento de actualizar el firmware.
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