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PRECAUCIONES

El modulo debe ser instalado por especialistas cualificados.

Antes de proceder a la programacion, es necesario familiarizarse con el presente manual de
instrucciones.

iCualquier cambio, modificacion y reparaciéon no autorizado por el fabricante supondran
la anulacion de la garantia!

El FreeRTOS es utilizado en el dispositivo (www.freertos.org).

La empresa SATEL tiene como objetivo mejorar continuamente la calidad de sus productos,
lo cual puede afectar en las modificaciones de su especificacion técnica y los programas.
Para obtener la informacion actualizada acerca de las modificaciones introducidas, visite

nuestra pagina web:
http://www.satel.eu

Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce.

En el manual pueden aparecer los siguientes simbolos:

- nota;
A - advertencia.
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ETHM-1 Plus SATEL

1

Introduccion

El

modulo ETHM-1 Plus permite a las centrales de alarma INTEGRA Plus, INTEGRA

y VERSA comunicarse via la red Ethernet. La transmision de datos es codificada por medio
de un algoritmo avanzado basado en una clave de 192 bites.

Es posible actualizar el firmware a través de la aplicaciéon disponible en la pagina web
www.satel.eu.

2

Campo de aplicaciéon

Configuracion de la central de alarma mediante el programa DLOADX desde el ordenador
con el acceso a Internet.

La funcién disponible para las centrales INTEGRA Plus, INTEGRA (version de firmware 1.03 o posterior)
y VERSA (version de firmware 1.01° o posterior).

Gestion del sistema de alarma mediante el programa GUARDX desde el ordenador con
el acceso a Internet.

La funcidn disponible para las centrales INTEGRA Plus e INTEGRA (versién de firmware 1.03 o posterior).

Gestion y configuracion de la central de alarma mediante el navegador web que soporta
la aplicacion JAVA.
La funcion disponible para las centrales INTEGRA Plus e INTEGRA (version de firmware 1.03 o posterior).

Gestion y configuracion de la central de alarma mediante la aplicacion MoBILEKPD /
MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 Pro desde el teléfono movil con el acceso a Internet.
El teléfono mavil actiia como un teclado téctil adicional para el sistema de alarma.

La funcidn disponible para las centrales INTEGRA Plus e INTEGRA (versién de firmware 1.03 o posterior).

Reporte de eventos desde la central de alarma a la receptora de alarmas mediante la red
Ethernet. Este contribuye de modo considerable a la disminucion de los costes
del reporte.

La funcién disponible para las centrales INTEGRA Plus, INTEGRA (version de firmware 1.04 o posterior)
y VERSA (version de firmware 1.01 o posterior).

Notificacion de eventos en el sistema de alarma mediante los mensajes e-mail.
El contenido del mensaje se genera automaticamente y corresponde a la descripcion con
el registro de eventos.

La funcion disponible para las centrales INTEGRA Plus (versién de firmware 1.13 o posterior).

Integracion de la central con otros sistemas debido a un protocolo abierto para
la comunicaciéon mediante la red Ethernet. Es una solucién dedicada a las compafias
gue realizan la integracion de sistemas orientados a objetos, 10 que requiere desarrollo
de software propio.

La funcién disponible para las centrales INTEGRA Plus e INTEGRA (version de firmware 1.06 o posterior).

Para mas informacién acerca del protocolo abierto, visite, por favor, nuestra pagina
web www.satel.eu.
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3 Placa electronica
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Fig. 1. Placa electronica del médulo.

(D contactos:

+12V - entrada de alimentacion +12 V DC.

COM - masa.

TMP - entrada de sabotaje (NC) — si no se usa, deberia conectarse con masa.
A RS485 B - contactos para las aplicaciones futuras (RS-485).

DTM - datos (bus de comunicacion).

CKM - reloj (bus de comunicacion).

@ puerto RS-232.
(3) diodo LED PWR/LOG:

encendido —alimentacién OK,

intermitente — la central de alarma esta siendo programada o gestionada por el médulo.
@ diodo LED BUS para indicar con un parpadeo el intercambio de datos con la central.
@ pins para ajustar la direccién del médulo (ver: “Ajuste de la direccion”).
@ conector RJ-45 para conectar la red Ethernet. Esta equipado con dos diodos LED:

verde — indica la conexién con red y transmision de datos,
amarillo — indica velocidad de transmision negociada (ON: 100 Mb; OFF 10 Mb).

4 Ajuste de la direccion

Para ajustar la direccién, es necesario colocar los jumpers en los pins ADDRESS. En la tabla
1 estd presentado el método de utilizar los jumper con el fin de ajustar una direccién
determinada (l - jumper colocado ON; 5 - jJumper quitado OFF).
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Direccion 0 1

3 4 5 6 7

2
Estado de jumpers | BEE G | EEES N E e |

Tabla 1.

4.1 Modulo conectado ala central INTEGRA / INTEGRA Plus

Ajustar una direccion del modulo dentro del rango:

de 0 a 3, si estad conectado a la central INTEGRA 24 o INTEGRA 32,
de 0 a 7, si esta conectado a otra central INTEGRA o INTEGRA Plus.

La direccion debera ser diferente de la fijada en otros dispositivos conectados al bus de
teclados de la central de alarmas (la central no soporta los dispositivos de las mismas
direcciones).

4.2 Modulo conectado a la central VERSA

Ajustar la direccion 4 en el médulo. Ningun teclado con la direcciéon 4 puede ser conectado
a la central.

5

Instalacion

A Todas las conexiones eléctricas deben ser realizadas con la alimentacion

desactivada.

El dispositivo esta destinado para ser utilizado en las redes de area locales
(LAN). No debe conectarse directamente a la red informatica publica. (MAN,
WAN). Para establecer la conexion con las redes publicas, es preciso utilizar
un router o médem xDSL.

El dispositivo esta disefiado para instalacion interior.

1.

Fijar la placa electrénica del médulo en la caja. EI médulo debe ser instalado en la misma
caja que la central de alarma. Esto facilitara la conexiébn de los puertos RS-232
de la central y del modulo, lo que se requiere, si la central debe ser configurada mediante
la red Ethernet utilizando el programa DLOADX.

Ajustar la direccién del médulo (ver: “Ajuste de la direccion”).

Los contactos +12V, COM, DTM y CKM del médulo conectar con los contactos
de la central de alarma (fig. 2). Para realizar la conexion, se recomienda utilizar un cable
no apantallado. Si se emplea un cable de par trenzado, hay que tener en cuenta que
las sefiales CLK (reloj) y DAT (datos) no pueden ser enviados mediante un par de
conductores trenzados. Los conductores tienen que ser guiados en un solo cable.

Si el modulo debe supervisar la proteccion antisabotaje de la caja, conectar
los conductores de la proteccion antisabotaje a los contactos TMP y COM. Si el modulo
no debe supervisar la proteccidon antisabotaje de la caja, el contacto TMP conectar
al contacto COM del modulo.
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INTEGRA/
INTEGRA Plus ETHM-1 Plus VERSA ETHM-1 Plus
+KPD| DTM|CKM|cOM|  [+12v[cOM|[DTM|CKM KPD[DTA[cLk|com]|  [+12v]com|DTM[CKM

Fig. 2. Método de conectar el modulo a la central de alarma.

5. Conectar el médulo a la red Ethernet. Utilizar el cable compatible con el estandar
100Base-TX (idéntico como para la conexion del ordenador a la red).

6. Activar la alimentacion del sistema de alarma.

7. Activar en la central de alarma la funcion de identificacion (ver: manual de instrucciones
de la central de alarma). EI modulo sera identificado como “ETHM-1".

8. Configurar el médulo (ver: “Configuracion”).

9. Sila central de alarma debe ser configurada mediante un modulo utilizando el programa
DLoADX, conectar el puerto RS-232 del médulo con el puerto RS-232 de la central.
Dependiendo de la central de alarma, es necesario realizar la conexion mediante el cable
siguiente:

INTEGRA con conector tipo PIN5: PIN5/PIN5 (fig. 3)
INTEGRA con conector tipo RJ / INTEGRA Plus: RJ/PINS (fig. 4)
VERSA: PIN5/RJ-TTL

Los cables enumerados anteriormente estan disponibles en la oferta de la empresa
SATEL.

>
>

N
A —

5 4 3 543 21

INIRiN INRIRiN
e==== g

Fig. 3. Diagrama de cableado del cable para conectar los puertos RS-232 del médulo
ETHM-1 Plus y de la central INTEGRA con el conector tipo PIN5.
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Fig. 4. Diagrama de cableado del cable para conectar los puertos RS-232 del modulo
ETHM-1 Plus y de la central INTEGRA / INTEGRA Plus con el conector tipo RJ.

6 Configuracion

Es posible configurar el médulo mediante la central de alarma utilizando un teclado
0 un ordenador con el programa DLOADX instalado.

6.1 Pardmetros y opciones del modulo

6.1.1 Mddulo conectado a la central INTEGRA / INTEGRA Plus
Es posible configurar los parametros y las opciones del médulo mediante:

e el teclado: »>MoDO DE SERVICIO P>ESTRUCTURA P>EQUIPO P> TECLADOS P>AJUSTES P> [nombre
del médulo],

e el programa DLOADX: ->ver “Estructura” -—>pestafia “Equipo” —>ramo “Teclados”
—~>[nombre del modulo] 2> pestafia “ETHM-1" (fig. 5).

Entre los corchetes estan presentados los nombres de los parametros y las opciones
mostrados en el display del teclado.

Nombre — nombre individual del dispositivo (hasta 16 caracteres).

Sabotaje seflalado en particién — la particibn donde el alarma se disparara durante
el evento de sabotaje del médulo.

Conseguir direccion IP automéaticamente (DHCP) [Usar DHCP] — si la opcion esta
activada, el médulo descargard automaticamente desde el servidor DHCP los datos
referidos a la direcciobn IP, mascara de subred, puerta de enlace (entonces, estos
pardmetros no se programaran).

La direccion IP asignada al médulo puede ser leida:

— en el teclado: utilizando la funcion del usuario IPP/MAC ETHM-1 disponible en
El submenu Tests. Para la descripcibn mas detallada de la funcion, consulte
el manual de usuario de la central de alarma;

— en el programa DloadX: por debajo de los parametros y las opciones del médulo
(fig. 5).

Direccién IP servidor — direccién IP del modulo.

Méascara de subred — la mascara de subred en la que funciona el médulo.
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Puerta de enlace — la direccion IP del dispositivo de red que permite que los demas
dispositivos de la red local dada se comuniquen con los dispositivos en otras redes.

Obtener direccion del servidor DNS automaticamente [Usar DHCP-DNS] — si la opcion
esta activada, el moédulo descargara automaticamente desde el servidor DHCP
la direccion IP del servidor DNS. La opcién estad disponible, si la opcion CONSEGUIR
DIRECCION IP AUTOMATICAMENTE (DHCP).

Servidor DNS - la direccion IP del servidor DNS que debe ser utilizado por el modulo.
Puede ser programado, cuando la opcibn OBTENER DIRECCION DEL SERVIDOR DNS
AUTOMATICAMENTE esta desactivada.

P2 Estructura

Sistema Hardware

[d Placa Hadre Integra

- Teclados Modulo ETHM Direc.: 04
wersidr; 2.00 %A
0: INT-KLCD (0}
2: IHNT-TSG (23 ETHM-1 | Funciones de usuario]
+ H2 4: ETHH-1 (1) .
[E DloadX (RS5-232) Momnbre: [ETHM1 (4]
[ DloadX (modem)

- Sabataje senalado en partici| 1: Empresa -
+ %g Hodulo=s de empanzion — Bu= 1 : = | J

* Hodulos de ezpansion — Bus 2 |+ Conzeguir direccidn IP automatic. [DHCP)

Dir IP servidor: |

M&scara de subred: |
Puerta: |

v Obtener dir.del servidor DMS automatic.

Servidor DMNS: |
Dload X

¥ Conexion DloadX -> ETHM-1 Puerto: [F090 3

Clave DLOADK, [swxaxxxmxnxs ﬂ

Servidor Dload:: |1 92168.1.91
GuardX / Java

v Guard¥ Puetg [F091 =
v WWanes -
W GSM Puerta et |20 >
Clave Guard=/lava: | ------------ o
Servidor Guard: |1 927168.1.91

[ TestPING
Integracion
I iiearasan

- |7094 &
[ Integracidn encriptada Puerto:
Fieqistra incarrecto
| Guardar eventos [

MAC: |00:18:9C:08:00:F3
IP: |192.168.7.55 £ pctualizar

=

[rnprirnir Caomentario: |

Fig. 5. Programa DLOADX: parametros y opciones del modulo ETHM-1 Plus conectado
a la central INTEGRA / INTEGRA Plus.

DloadX

Conexion DloadX -> ETHM-1 [Conex.DloadX] — si la opcidn esta activada, es posible
establecer la conexiébn con la central de alarma mediante la red Ethernet desde
el programa DLOADX.
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Puerto [Puerto DloadX] — el numero del puerto TCP utilizado para la comunicacion con
el programa DLOADX. Es posible introducir el valor de 1 a 65535. Tiene que ser diferente
de este introducido para los demas puertos. Por defecto: 7090.

Clave DloadX — la secuencia de 12 caracteres alfanuméricos (cifras, letras y signos
especiales) que definen la clave que servirA para codificar los datos durante
la comunicacion con el programa DLOADX.

Servidor DLOADX [Direc. DloadX] — direccion del ordenador con el programa DLOADX. Si
el ordenador no se encuentra en la misma red local, tiene que ser una direccién publica.
Es posible introducir la direccion IP o el nombre del dominio.

En el teclado, la funcion que sirve para programar la direccion del ordenador con
el programa DLOADX, se encuentra en el menu de usuario en el submenu CAMBIO DE
OPCION (est& disponible para el servicio y los administradores).

GuardX / Java

GuardX [Conex.GuardX] — si la opcion esta activada, es posible establecer la comunicacién
con la central de alarma mediante la red Ethernet desde el programa GUARDX.

WWW [Conex.Internet] — si la opcion esté activada, es posible establecer la comunicacién
con la central de alarma mediante la red Ethernet desde el navegador WWW.

GSM [Conex.GSM] — si la opcion esta activada, es posible establecer la comunicacion con
la central de alarma mediante la red Ethernet desde la aplicacion MoBILEKPD /
MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 PRo.

Puerto [Otros puertos] — nimero del puerto TCP utilizado para la comunicacion con:
— el programa GUARDX,
— la aplicacién JAVA en el navegador web,
— la aplicacién MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 PRrRo en el teléfono mavil.

Es posible introducir el valor de 1 a 65535. Tiene que ser diferente de este introducido
para los demas puertos. Por defecto: 7091.

Puerto WWW — numero del puerto TCP utilizado para la comunicacién con el navegador
web. Es posible introducir el valor de 1 a 65535. Tiene que ser diferente de este
introducido para los demas puertos. Por defecto: 80.

Clave GuardX/Java [Otras claves] — la secuencia de 12 caracteres alfanuméricos (cifras,
letras y signos especiales) que definen la clave que servird para codificar los datos
durante la comunicacion con:

— el programa GUARDX,
— la aplicacion JAVA en el navegador web,
— la aplicacion MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 PRrRo en el teléfono mavil.

Servidor GuardX [Direccion GuardX] — direccion del ordenador con el programa GUARDX. Si
el ordenador no se encuentra en la misma red local, tiene que ser una direccion publica.
Es posible introducir la direccion IP o el nombre del dominio.

En el teclado, la funcion que sirve para programar la direccion del ordenador con
el programa GUARDX, se encuentra en el menu de usuario en el submenu CAMBIO DE
OPCION (esté disponible para el servicio y los administradores).

Test PING

Test PING — si la opcidn esta activada, el modulo puede testear la comunicacion mediante
el comando ping enviado a un dispositivo de red indicado. Los parametros referidos al test
de comunicacién son programados en la central de alarma:

teclado: »>MoDo DE SERvICIO P>OPCIONES P TEST PING,
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programa DLOADX: ->ventana “Estructura” - pestafia “Equipo” >ramo “Teclado”.

Servidor SATEL

Conexién via servidor SATEL [Servidor SATEL] — si la opcién esta activada,
la comunicacion con el médulo puede realizarse mediante el servidor SATEL. Si tal es
el caso, no hace falta configurar adicionalmente el dispositivo de red mediante el que
el médulo se conecta con la red publica.

Integracion

Integracion — si la opcion esta activada, el modulo puede ser utilizado para integrar
la central de alarma con otros sistemas.

Integracion encriptada [Int. enscrip.] — si la opcidn esté activada, la comunicacion con otros
sistemas esta encriptada. La clave de encriptacion de integraciéon debe ser programada
en la central de alarma:

teclado: »>MoDO DE SERVICIO P>OPCIONES P>CLAVE DE INTEGRACION,
programa DLOADX: ->ventana “Opciones” ->pestafna “Servicio”.

Puerto [Puerto integracion] — numero de puerto TCP utilizado para integracién. Es posible
introducir el valor de 1 a 65535. Tiene que ser diferente de este introducido para
los demas puertos. Por defecto: 7094.

Registro incorrecto

Guardar eventos [Intrus.-evento.] — si la opcion esta activada, todas las intenciones no
autorizadas de conectar con el médulo se guardaran en la memoria de eventos.

Alarmar [Intrus.-alarma] — si la opcidn esta activada, un intento no autorizado de conectar
con el modulo disparara una alarma de sabotaje. La opcion disponible, si la opcion
GUARDAR EVENTOS esté activada.

Informaciones

MAC - direccion de hardware del modulo.

ID — identificador asignado al mddulo para los fines de comunicacion via servidor SATEL.
IP — direccidn local / direccién publica del modulo.

6.1.2 Modulo conectado a la central VERSA
Es posible configurar los parametros y opciones del médulo mediante:

e el teclado: »MoDO DE SERVICIO P>2. EQUIPO P>1. TECL. Y MOD.EXT P>2. AJUSTES P>[nombre
del médulo],

e el programa programu DLOADX: ->ventana “Versa — Estructura” —>pestaia “Equipo”
—>ramo “Modulos de extension” >[nombe del modulo] (fig. 6).

Entre los corchetes estan presentados los parametros y las opciones visualizados en

el display del teclado LCD.

Nombre — nombre individual del dispositivo (hasta 16 caracteres).

Sabotaje sefialado en particion — la particion donde el alarma se disparara durante
el evento de sabotaje del médulo.

Conseguir direccion IP automéaticamente (DHCP) [Usar DHCP] — si la opcion esta
activada, el moédulo descargara automaticamente desde el servidor DHCP los datos

referidos a la direccion IP, mascara de subred, puerta de enlace (entonces, estos
parametros no se programaran).

La direccion IP asignada al modulo puede ser leida en el teclado LCD utilizando
la funcién del usuario VERSION MODULOS disponibles en el submenu TEsSTs. Para
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la descripcién mas detallada de la funcion, consulte el manual de usuario de la central
de alarma.

Direccion IP servidor — direccion IP del modulo.
Mascara de subred — la mascara de subred en la que funciona el médulo.

Puerta de enlace — la direccion IP del dispositivo de red que permite que los demas
dispositivos de la red local dada se comuniquen con los dispositivos en otras redes.

Obtener direccion del servidor DNS automaticamente [Usar DHCP-DNS] — si la opcion
esta activada, el moédulo descargara automaticamente desde el servidor DHCP
la direccion IP del servidor DNS. La opcién estad disponible, si la opcion CONSEGUIR
DIRECCION IP AUTOMATICAMENTE (DHCP).

Servidor DNS - la direccion IP del servidor DNS que debe ser utilizado por el modulo.
Puede ser programado, cuando la opcibn OBTENER DIRECCION DEL SERVIDOR DNS
AUTOMATICAMENTE esta desactivada.

Yersa - Estructura Q@El

Sistema Hardware l ETHM-1

@% Versa b: Nuevo archivo de dat
= §,§ Modulos de expansion Marmbre: |ETHM-‘| [04]
.[E) 00: VERSA-LCD (00)
01: VERSA-LED (01)
® :]04: ETHM-1  (04) ELL
% 07:INT-RX  (07)
- 08: VERSA-MCU (08)
0l 13: CA-B4Ei (13) Dir.IP servidar: |

t scara de subred: |

Sabotaje senalado en particidn: &+ 1: Planta baja i 2 Planta 1

[v Conzeguir direccidn [P autamatic [DHCRE

Puerta: |

[v i0btener dir.del servidor DNS automatic.

Servidor DMS: |
Dloads
¥ Conexion Dload¥ -> ETHM-1 Puerta: Im
Servidor Dload:: [192.168.1.160
Clave DLOAD:= IW ﬂ
Test PING

Direccidn para testear: |

Periodo: o = M. tentat. antes de fallo: ] -

Fig. 6. Programa DLOADX: ajustes del modulo ETHM-1conectado a la central VERSA.

DloadX

Conexién DloadX -> ETHM-1 [DloadX->ETHM-1] — si la opcién esta activada, es posible
establecer la conexiobn con la central de alarma mediante la red Ethernet desde
el programa DLOADX.

Puerto [Puerto DloadX] — el nimero del puerto TCP utilizado para la comunicaciéon con
el programa DLOADX. Es posible introducir el valor de 1 a 65535. Tiene que ser diferente
de este introducido para los demas puertos. Por defecto: 7090.

Servidor DLoOADX [DloadX] — direccion del ordenador con el programa DLOADX. Si
el ordenador no se encuentra en la misma red local, tiene que ser una direccion publica.
Es posible introducir la direccion IP o el nombre del dominio.
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Clave DloadX — la secuencia de 12 caracteres alfanumeéricos (cifras, letras y signos
especiales) que definen la clave que servirA para codificar los datos durante
la comunicacion con el programa DLOADX.

Test PING

Direccion para testear [PING] — la direccién del dispositivo al que el mdédulo debe enviar
el comando ping con el fin de testear la comunicacion. Es posible introducir la direccion IP
0 el nombre del dominio.

Periodo [Periodo PING] — el intervalo de tiempo entre los sucesivos test de comunicacién
utilizando el comando ping. Si el valor 0 esta programado, el test de comunicacion se
desactivara.

Num.tentat.antes de fallo [Nam.tentat.PING] — el nimero de tests de comunicacion fallados
(el médulo no recibié ninguna respuesta al comando ping enviado) después de cual se
reportara una averia. Si el valor 0 estd programado, el test de comunicacién se
desactivara.

6.2 Teclado virtual

El teclado virtual permite gestionar y programar el sistema de alarma de la misma manera
como usando un teclado fisico.

Estructura (=13
Sistema Hardware l
[fH Placa Madre Integra
= Teclados Teclado Guardx
0: INT-ELCD (0)
S E9 1: Modulo ETHM Teclado | Revisiones de estado | M andos |
GuardX-NobileKPD .
2. INT-TSG (23 Nombre: | Formato de reloj: 1Ene, 12:00:00 -
“Hj 4: ETHM-1 4 Fetrod lurmin LCD:
[Ei DloadX (R5—232) Particiones gestiohadas por teclado:
[ DloadE (mdadem) ‘1 234567 Rietro-llum.teclas:
= EE Hodulos de expansion — Bus 1 Ao de al
10: INT-¥G (0&h) Senal alaimas en particion: HISHE I%aPa;T:;Sione FED
21: CA-64 SR (15h) ‘1 2348567 Alammas
+ %E Hodulos de expansion — Bus 2 [~ IMCEM. [~ PANICO
Indica al FUEGO de particiones: [ Al [~ 3 codigoz incor

‘1 23 45E7 Obras opciones

Senal iempa de entr.
Sen.tiempo para zalida
Senal alarmas

Tonos de teclas

5.de averia en am.parc.

Senala CHIME desde zonas:
12 2 4 5 6 7 8 9 10111213 1415 16

Dizp.reduc. tmp. zalida disp
Demostrar viol. zonas
Senal.de demora autoarmado

Zona blog. chime: 2 T.de b_l,lpass:| ﬂ

Armado rapido part.:
‘1 234587

Senalizacion de iempo de entrada:
‘1 234567

B M e e B M e B

Control rapido
Senalizacion de hiempo de zalida:

‘123458?

Zong Zona
i i
{+ i+

Autoilurminacid
utailuminacidn l_iI - l_i| =
[~

S abotaje zenalado en particidn: | 1: Empreza

=

Irprirnir

Comentario: |

Fig. 7. Programa DLOADX: parametros y opciones del teclado virtual disponible en
el programa GUARDX, navegador WWW o teléfono movil.
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6.2.1 Mddulo conectado ala central INTEGRA / INTEGRA Plus

Es posible usar el teclado virtual en los programas DLOADX y GUARDX, en el navegador
WWW vy teléfono mévil (después de instalar la aplicacion MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 /
MoBILEKPD-2 PRO).

Los pardmetros y opciones del teclado virtual disponible en el programa DLOADX pueden ser
programados mediante:

e el teclado: »MoDO DE SERVICIO P> ESTRUCTURA P>EQUIPO P> TECLADOS P>AJUSTES P>DLOADX
RS,

e el programa DLOADX: —>ventana “Estructura” ->pestafia “Equipo” —>ramo “Teclados”
—>ramo “DloadX (conexion RS-232)”.

Los ajustes del teclado virtual disponible en el programa GUARDX, navegador WWW
o teléfono maovil pueden ser programados mediante:

e el teclado: »MoDO DE SERVICIO P> ESTRUCTURA P EQUIPO P> TECLADOS P> AJUSTES P> GUARDX
DIRECCION n [n = direccion del médulo],

e el programa DLOADX: —->ventana “Estructura” —>pestafia “Equipo” ->ramo “Teclados”
—>[nombre del médulo] »>ramo “GuardX/MobileKPD” (fig. 7).

La descripcidon de los parametros y las opciones de los teclados se encuentra en el manual
de programacion de la central INTEGRA / INTEGRA Plus (solo algunos de estos parametros
y opciones estan disponibles para el teclado virtual).

6.2.2 Moddulo conectado a la central VERSA

Es posible usar el teclado virtual en el programa DLOADX. Los parametros y las opciones
del teclado virtual no pueden ser configurados.

6.3 Funciones de usuario [INTEGRA / INTEGRA Plus]

Estructura E’@El
Siztema Hardware l
[d Placa Madre Integra B :
= Teclados g Modulo ETHM Direc.: 04
0: INT-KLCD (0) versidn: 2.00 : :
2. INT-TSG (23 ETHM-1 Funciones de usuario
--E2 4: ETHH-1 (4)

GuardX-HobileKPD
DloadX (RS5-232)

Cadigo + |
i
[El DloadX (modem) Armada (total]

. - . Armada [sin zonas interiornes)
= %E Hédulos de expansicn — Bus 1 - Armadalsin z.interior, sin empo de entrada)
10: INT-¥G (0ARh) Cadigo +  |[esamar
21: CiA-64 SR (15h) <{ Borrado de alarma
- -§§ Hodulos de expansion — Bus 2 Bypass en zonas [temporal]

Desbloquear zonas
Activac.zalidas MOMO
Cadi Conmutac. salidaz Bl
o};go * Activacion de salidas B
Desac.de salidas BI
Armado [total+bypass)

0: INT-S-SK (20h)

Eodigel | Mo empleada |

=5

| rprirnir Comentanio: |

Fig. 8. Programa DLOADX: pestafia “Funciones de usuario”.
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Si se usa la aplicacion MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 Pro en el teléfono movil, el teclado
virtual permite iniciar rapidamente las funciones de usuario después de introducir el codigo
y apretar el boton con flecha. Las funciones pueden ser asignadas a los botones individuales
con flechas mediante:

e el teclado: »>MoDO DE SERVICIO P> ESTRUCTURA P>EQuUIPO P> TECLADOS P>AJUSTES P> [nombre
del médulo] P> CODIGO+FLECHAS,

e el programa DLOADX: —>ventana “Estructura” —>pestafia “Equipo” —>ramo “Teclados”
—>[nombre del modulo] > pestafia “Funciones de usuario” (fig. 8).

6.4 Macrocomandos [INTEGRA / INTEGRA Plus]

La aplicacibn MoBILEKPD-2 PRO permite controlar el sistema de alarma mediante
los macrocomandos lo que posibilita una activacion facil y rapida de un niumero de diferentes
funciones tocando varios botones. Los macrocomandos pueden ser definidos en el programa
DLoaDX (=>ventana “Estructura” ->pestafia “Equipo” ->ramo “Teclados” -ramo [nombre del
maodulo] >ramo “GuardX/MobileKPD” - pestafia “Macrocomandos”).

Los macrocomandos definidos seran descargados automaticamente por la aplicacion
MoBILEKPD-2 PRO después de establecer la conexion con el médulo ETHM-1 Plus.

Es posible cargar los macrocomandos en la aplicacion sin establecer la conexion con
el moédulo. El archivo que contiene los macrocomandos puede ser exportado y después
guardado en la memoria del teléfono (para transferir el archivo, es posible usar una tarjeta
de memoria u otras soluciones disponibles para este teléfono). Este método posibilita que
la aplicacion MoBILEKPD-2 Pro utilice los macrocomandos definidos para el teclado
INT-KSG. En vez de un archivo con macrocomandos definidos para el médulo ETHM-1 Plus,
es posible cargar un archivo definido para el teclado LCD.

Los datos referidos a los macrocomandos estan almacenados en la memoria
del médulo. Antes de proceder a definir los macrocomandos, es necesario hacer clic
sobre el botén “Leer” en la pestafia “Macrocomandos” para leer los datos desde
el médulo. Después de definir los macrocomandos, es preciso hacer clic sobre
el boton “Guardar” en la pestafia “Macrocomandos” para guardar los datos en
el médulo. Los datos referidos a los macrocomandos no son leidos / guardados

. : ) I S
después de hacer clic sobre el botdn E en el menu principal del programa
DLoADX.

6.4.1 Grupos

Los macrocomandos que deben estar disponibles para los usuarios del teclado, tienen que
ser asignados a uno de los cuatros grupos. Es posible asignar a un grupo hasta 16
macrocomandos. El programa DLOADX presenta los grupos de macrocomandos
y los macrocomandos asignados a ellos en forma de un arbol.

Nombre — nombre del grupo de macrocomandos (hasta 8 caracteres). Presentado en
la tecla macro.

Afiadir macrocomando — botdén disponible después de hacer clic sobre el grupo de
macrocomandos. Cuando se haga clic en el botdén, una lista con macrocomandos
definidos se visualizara. Para afiadir un macrocomando al grupo, es preciso hacer clic
sobre el nombre.

Eliminar macrocomando — para eliminar del grupo el microcomando seleccionado, es
necesario hacer clic sobre el botén.

= para mover hacia abajo el macrocomando seleccionado dentro del grupo, es
necesario hacer clic sobre el boton.
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+]- para mover hacia arriba el macrocomando seleccionado dentro del grupo, es
necesario hacer clic sobre el boton.

Estructura g@g|
Sistema Hardware ]
[fd Placa Madre Integra
= Teclados Teclado GuardX
0: INT-KLCD (0)
2: IHT-TSG (2) Teclado ] Revisiones de estado Macrocomandos
S Hp 4: ETEM-1 _  (4) Grupos | Diefiniciones |
GuardX- MobileKPD
[E DloadX (RS5-232) ETHM-1 v2.00
(B DloadX (modem) Mombre
- -§§ Hodulos de expansion — Bus 1 d5 1 Armado
10: INT-¥G {0&h) I> Armado - total Armado
21: CA-64 SR (15h) }>Armﬁdn—dia
- §§ Hodulo=s de ezpansidn — Bus 2 }} Armado - noche
0: IHT-5-5K (Z20h} > Desactivar
& 2 Alarma
¥ Borrar
&% 3 Desactiv

= Activar alumbrado
== Activar aire acondicionado
¥ Desactivar calefaccion
a5 4 Activar
= Desactivar alumbrado
Desactivar aire acondicionado
?}i Desactivar alumbrado Exportar al arch. ‘

==

lﬁ Leer ‘ E Guardar ‘ XK Cancelar ‘ g] Reinizio ‘

[ Impart.desde arch. ‘

! Anadir macrocomando

&

| rprirnie

Comertario: |

Fig. 9. Programa DLOADX: pestafia “Grupos”.

Leer — para leer los datos referidos a los macrocomandos desde el modulo, es necesario
hacer clic sobre el boton.

Guardar — para guardar los datos referidos a los macrocomandos en el modulo, es
necesario hacer clic sobre el boton.

Cancelar — para cancelar la lectura o el registro de los datos referidos
a los macrocomandos, es necesario hacer clic sobre el botén.

Reinicio — para eliminar todos los macrocomandos definidos (restaurar de los ajustes de
fabrica), es necesario hacer clic sobre el botén.

Exportar al archivo — para exportar los macrocomandos definidos al archivo, es necesario
hacer clic sobre el botén. El archivo con los macrocomandos podra ser cargado
a la aplicacion MoBILEKPD-2 PrRo o importado al otro moédulo ETHM-1 Plus o al teclado
INT-KSG (los macrocomandos pueden ser copiados entre los dispositivos).

Import.desde archivo — para importar los macrocomandos desde el archivo, es necesario
hacer clic sobre el boton.

6.4.2 Definiciones

Los macrocomandos pueden ser creados y configurados en la pestafia “Definiciones”.
El macrocomando es una secuencia de acciones compuesta de comandos sencillos que
deben realizarse por la central después de activar el macrocomando.

Nuevo macrocomando — para crear un macrocomando nuevo, es necesario hacer clic
sobre el boton.

Eliminar macrocomando — para eliminar el macrocomando seleccionada, es necesario
hacer clic sobre el boton.
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Nombre — nombre individual del macrocomando (hasta 32 caracteres).

Codigo — el codigo que debe ser utilizado para actualizacion durante la ejecucion de
comandos contenidos en el macrocomando. El cédigo debe tener un nivel de autoridad
apropiado para que sea posible realizar estos comandos. El codigo esta presentado como
una secuencia de asteriscos.

Si resulta que el codigo es incorrecto durante la activacion del macrocomando (p.ej.,
fue modificado entretanto), el usuario sera capaz de introducir el cédigo correcto. Se
guardard automaticamente en la memoria del teléfono (para reemplazar el codigo
invalido).

Autorizacion requerida — si la opcién esta activada, el macrocomando se ejecutara

Unicamente después de autorizar el usuario mediante un cédigo. El cédigo introducido en
el campo “Cdédigo” sera ignorado.

No disponible si armado — si la opcién esta activada, el macrocomando no estara
disponible, cuando cualquier de las particiones gestionadas por el teclado virtual esta
armada.

Autoactivacién — si la opcién esta activada y en el grupo hay so6lo un microcomando,
después de tocar la tecla macro, el macrocomando se ejecutara inmediatamente (si
la opcidbn AUTORIZACION REQUERIDA esta activada, la autorizacion de usuario sera
requerida).

Grupos Definiciones l

1: Armado - total

2: Armado - noche .

o i i MHaombre:; |Armadu total

4: Deszactivar T,

5: Borrar Cadigo:

b: Activar alumbrado [ Autarizacidn requerida
- Activar aire acondicionado - - -

8: Desactivar calefaccion [ Mo dispanible zi armado
9: Desactivar alumbrado [ Autoacty.

10: Desactivar aire acondicionado

11: Desactivar alumbrado e Cor s

| cf Eambiar| X Elimin. |

Comandio:
|.-’-'-.rmar j
Lizta:
0 1] 0 1] 0 1] 0
! Muevo macrocomando 1 z 3 i 3 ] ¥ 8
o ] 10 11 12 13 14 15 16
x Eliminar macrocamandos

17 18 19 20 21 22 23 24
25 26 27 28 it 30 31 32

Fig. 10. Pestaia “Definiciones” en el programa DLOADX.
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Lista de comandos — comandos asignados al macrocomando seleccionado actualmente.

Los botones | ¥ y + permiten cambiar el orden de comandos (mover el comando
seleccionado hacia abajo y hacia arriba).

Afadir — para afiadir un comando nuevo a la lista seleccionada en el campo “Comando”, es
necesario hacer clic sobre el boton.

Cambiar — para guardar los cambios en los parametros introducidos después de afiadir
el comando a la lista (en caso contrario, los cambios introducidos no seran guardados).

Eliminar — para eliminar el comando seleccionado de la lista, es necesario hacer clic sobre
el botdn.

Comendo - la funcién realizada por la central que puede ser asignada al macrocomando.
La lista de todas las funciones disponibles se visualizar4 después de hacer clic sobre
el botén El Dependiendo la funcién seleccionada:

Armar — es necesario marcar las particiones que deben ser armadas (haga doble clic
sobre el campo designado con el numero de particion) y determinar el tipo de armado
(la siguiente pulsacion sobre el campo designado con el nimero de particién; cifra en
el medio del campo significa: 0 — armado total; 1 — armado total+ bloqueos; 2 — armado
sin interiores; 3 - armado sin interiores y sin tiempo de entrada).

Desarmar — es necesario marcar las particiones que deben ser desarmadas (haga doble
clic sobre el campo designado con el nimero de particion).

Borrado alarma — es necesario marcar las particiones en las que la alarma debe ser
borrada (haga doble clic sobre el campo designado con el nUmero de particién).

Zonas en bypass — es necesario marcar las zonas que deben ser blogueadas
temporalmente (haga doble clic sobre el campo designado con el nUmero de zona).

Bypass zonas anulado — es necesario marcar las zonas que deben ser desbloqueadas
(haga doble clic sobre el campo designado con el nUmero de zona).

Salida ON — es necesario marcar las salidas que deben ser activadas (haga doble clic
sobre el campo designado con el nimero de salida).

Salida OFF — es necesario marcar las salidas que deben ser desactivadas (haga doble
clic sobre el campo designado con el nimero de salida).

Cambie estado — es necesario marcar las salidas cuyo estado debe cambiarse (haga
doble clic sobre el campo designado con el nimero de salida).

Telegrama KNX — es necesario programar los siguientes parametros del telegrama KNX:
Modulo INT-KNX — el médulo INT-KNX que debe enviar el telegrama.
Dir. de grupo —direccion de grupo que debe ser incluida en el telegrama.
Tipo — tipo de telegrama.

Valor — el valor que sera incluido en el telegrama (este parametro esta disponible para
algunos tipos de telegrama).

Prioridad - prioridad de telegrama (si dos elementos del bus empiezan
simultdneamente la transmision, el telegrama de la prioridad mas alta se enviara en
primer lugar).

Reduccion tiempo de salida (ningunos parametros adicionales para configurar).
Armado rapido — seleccionar tipo de armado que debe ser activado.

Las particiones tienen que ser controladas por el usuario.

Las zonas no pueden tener la opcién BYPASS NO DISPONIBLE activada.
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6.4.3 Definicion de los macrocomandos
1. Hacer clic sobre el boton “Leer” para leer los datos referidos a los macrocomandos.

Las salidas tienen que ser de tipo 24. CONMUTADOR MONO, 25. CONMUTADOR BlI,
105. PERSIANA ARRIBA, 106. PERSIANA ABAJO 0 CONMUTADOR TEL. (nO tienen que ser
asignados a ningun grupo de salidas).

Es posible controlar el sistema KNX utilizando la aplicacion MoBILEKPD-2 PRro, si
el médulo INT-KNX esta conectado a la central.

| CI=1d.
1]
! Muewvo macrocomando 1 z 3 4 4 i 7 Y
a 10 11 12 13 14 15 16
]
17 13 19 il 21 2 23 49 = |IT||:lI:I
5 26 7 3 9 30 31 32

lE Leer

E Guardar ‘

X Cancelar ‘

g] Reinicio

2. Hacer clic sobre la pestaia “Definiciones”.

g 5 Teclado Guardx
KELCD (0) wersion: 2.00 2014-08-13
TSG {2) Teclado | Revisiones de estado Macrocomandos
i (4) Grupos | Definiciones
[»HobileKPD
Kl ics) ETHM-1 v2.00 2014-05-26

3. Hacer clic sobre el boton “Nuevo macrocomando”.

En la lista aparecer4d un comando

nuevo.
1 Muevo macrocomando U P 3 4 g & 0 g
bl 10 11 12 13 14 15 16
17 13 19 20 21 12 3 24
25 26 7 18 '] a0 31 32
rInTEeEgTra
vergion; 2.00 2014-08-13
KLCD {0) Teclado | Revisiones de estado Macrocomandos ]
E?G E i ; Grupos Definiciones
[»HobileKPD
R5-232)

Mambre; |Muevo macrocomando [1]

Introducir el nombre del macrocomando nuevo.

Grupos  Definiciones l

Mambre |Nuevu macrocomando [1]

Cadiga: |

[ Agtonzacion reguernda
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5. Si el macrocomando debe ser ejecutado sin introducir el codigo por el usuario, introducir
un codigo que tiene un nivel de autoridad apropiado.

Grupos  Definiciones l

Mombre: |Almadu-T otal

Codiga: | |
[ Augtonzacidn requerda

6. Si la activacion del macrocomando debe cada vez ser precedida por la autorizacion de
usuario, activar la opcién AUTORIZACION REQUERIDA.

Grupos  Definiciones l

Marmbre: |Almadn-T otal

Cédiga: |

[ Autorizacidn requenda

7. Si el macrocomando debe estar indisponible, cuando cualquier de las particiones
gestionadas por el teclado esta armada, activar la opcion NO DISPONIBLE SI ARMADO.

Céadiga: |“““

[ Autorizacidn requerida

[ Mo dizponible i armado

| Autoachy.

8. Si el macrocomando debe ser ejecutado inmediatamente después de tocar la tecla
macro, activar la opcion AUTOACTIVACION (entonces, Unicamente este microcomando
debe ser asignado al grupo).

Cédigar: |xxx
[ Autorizacidn requerida

[ Mo dizponible i armado
[ Autoactiy.

9. Hacer clic sobre el botén E| y seleccionar la funcibn que debe ejecutar
un macrocomando nuevo.

! &nadir | | |

Comanda;

Lizta:
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1 Anadi |

Comando:

Arrnar ﬂ

Dezamar

Barrado de alarma
‘ Zonas en bypazs
Bypasz zonas anulado

Elimi 4 ‘ Salida ON
x IMinar macrocomandos & lida OFF

Cambiar estado zal.
Teleqrarno kM=
Telegrama EM= [v2]
Reduccion b.de salida

! Muevo macrocomando

10. Configurar los pardmetros del comando.
Comanda;
=
Lizta:
1]
! Muevo macrocomando 1 z 3 4 i G 7 g
o a 10 1 12 13 14 15 16
x Eliminar macrocamandos
17 18 19 20 21 22 23 4
24 26 27 28 9 30 H 32

11.Hacer clic sobre el botén “Afadir’. Un comando nuevo aparecera en la lista de comandos
asignados al microcomando. Es posible modificar los parametros del comando después
de hacer clic sobre él (una vez realizados los cambios, es necesario hacer clic sobre

el boton “Cambiar”).

1 Anadi |
Cornando:
|.-'1'-.rmar j
Lista:
! Muevo macrocomando 1 1 z 0 3 0 4 0 ] 0 fi 0 7 0 2

x Eliminar macrocomandos 2 2 1 1 £ 14 18 18
17 18 19 20 i 12 23 24
2 2 a7 20 a0 a0 4 s

Lizta de comandos:

| e} Eaml:uiar| X Elimin. |

Comandio:

[« [»

12.Repetir los pasos de los puntos 9-11 para afadir los comandos siguientes.
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13.Hacer clic sobre la pestafa “Grupos”.

Teclado Guard

Integra
KLCD (0) Teclado ] Reviziones de estado Macrocomandos l
TSG (2) Grupos | Definicianes |

-1 (4)
[»HobileKPD
RS5-232) MHombre: |Armado-T otal

4.Es necesario hacer clic sobre el grupo que quiere editar.

H

Grupos ] D efiniciones ]

ETHM-1 v2.00 2014-05-26

Mombre

J

" |
H

4

5.Introducir el nombre del grupo.

H

-1 v2.00 2014-05-26

M armbre

16.Hacer clic en el boton “Afadir macrocomando”. Se visualizara una lista de todos
los macrocomandos definidos.

I

[= Tmpo

! Anadir macrocomanda | | |

'E Leer ‘ E Guardar ‘ X Cancelar ‘ g] Reinicio ‘

17.Para afiadir un macrocomando al grupo, hacer clic sobre él. EI macrocomando sera
colocado en el arbol por debajo del grupo.

I = Tmpo
| Anadir macrocomando | | |
'E Leer ‘ E Guardar ‘ X Cancelar ‘ g] Reinicio ‘
Grupos l Definiciones ]
&1 Armado Mombre
> Armado-Total Arrnado
LT
&3
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18.Para guardar los datos referidos a los macrocomandos, hacer clic sobre el botdn
“Guardar”.

| & Tmpo

} Anadir macrocomando | | | |

lE Leer ‘ E Guardar X Cancelar ‘ g] R einicio ‘

6.4.4 Exportacion del macroarchivo
Si la aplicacion MoBILEKPD-2 Pro debe iniciar el macrocomando que fueron definidos
para el teclado INT-KSG, las operaciones descritas a continuacion deben ser

| realizadas en la pestafia “Macrocomandos” para el teclado INT-KSG.

1. Hacer clic sobre la pestafa “Grupos”.
Hacer clic sobre el botdn “Exportar al archivo”.

3. En la ventana que se abrira, introducir el nombre del archivo, y después hacer clic sobre
el botdén “Guardar”. Antes de hacer clic sobre el botén “Guardar”, es posible indicar otra
localizacion que la predeterminada en la que el archivo debe ser guardado.

4. En la ventana que se abrira, introducir el cédigo de encriptacion del archivo (hasta 24
caracteres alfanuméricos), y después hacer clic sobre el boton “OK”. El cédigo de
encriptacion del archivo sera requerido durante la carga de los macrocomandos por
la aplicacion MoBILEKPD-2 PRro.

5. Se visualizara una ventana informando que el archivo fue guardado.

no

7 Programacion remotay soporte de la central via red Ethernet

El modulo tiene que tener una direccidn publica permanente para posibilitar establecer
la comunicacion con la central de alarma desde fuera de la red local.

Tras tres intentos consecutivos de establecer la comunicacion con el maddulo
utilizando una clave incorrecta, el médulo durante aprox. 20 minutos no reaccionara
ante ningun intento de establecer la comunicacion desde la dada direccién IP.

Para la informacion referida a la configuracion de la central de alarma mediante el programa
DLoADX via la red Ethernet, consulte, por favor, los manuales de instrucciones de las
centrales de alarma.

7.1 Programa GuardX

La comunicacion entre el programa GUARDX Yy la central de alarma mediante el modulo
ETHM-1 Plus puede ser establecida de dos maneras:

1. Inicio de conexion desde el programa GUARDX. Este método permite establecer
la conexion con la central desde cualquier direccion.

2. Inicio de conexion desde el teclado (mediante la central de alarma). El sistema de alarma
puede ser gestionado a distancia Unicamente con el conocimiento del usuario de
la central, desde la direccion programada en la central.

La comunicacion entre la central de alarma y el programa GUARDX puede ser
establecida, si los identificadores de comunicacion en el programa y en la central son
idénticos (IDENTIFICADOR INTEGRA e IDENTIFICADOR GUARDX).
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7.1.1 Configuracion del médulo ETHM-1 Plus

e Programar la clave con la que seran encriptados los datos durante la comunicacion con
el programa GUARDX (CLAVE GUARDX/JAVA).

e Activar la opcion GUARDX, si la conexidn debe ser iniciada desde el programa GUARDX.

e Introducir la direccidén del ordenador desde el programa GUARDX (SERVIDOR GUARDX), Si
la conexion debe ser iniciada desde el teclado (mediante la central de alarma).

e Introducir el nimero del puerto TCP que seré usado para comunicacion con el programa
GUARDX, si debe ser diferente del 7091.

7.1.2 Configuraciéon del programa GUARDX

GuardX - conectar

Conexion: Siztema de alarma:
W Satel W
ﬁq“ Configuracion | | & Inicio | | x Cerrar |

Fig. 11. Programa GUARDX: ventana de inicio.

En la ventana de inicio del programa GuARDX (fig. 11) hacer clic sobre el botén
“Configuracion”. Se abrira una ventana donde en la pestafia “TCP/IP” (fig. 12), es preciso
programar:

e |a direccion del médulo ETHM-1 Plus, si la comunicacidon debe ser iniciada desde
el programa GUARDX,

e el nimero de puerto TCP (idéntico con el programado en el médulo para la comunicacion
con el programa GUARDX — excepto cuando la comunicacién se realiza mediante
un dispositivo de red en el que tiene lugar la redireccion a otro puerto),

e clave de encriptacién de datos (CLAVE GUARDX/JAVA).

Oy Conexion: “Satel”

|dentificadores | TCPAF
Servidor [direccion ETHK127.0.0.1|

Puerto zervidaor: 30490 '[ﬂ

Clave zervidor: Innnnnnnnnnl

Fig. 12. Programa GUARDX: pardmetros de comunicacion mediante la red Ethernet.

7.1.3 Inicio de conexion desde el programa GUARDX

1. En la ventana de inicio, en el campo “Conexion” seleccionar “GuardX -> ETHM” (fig. 11),
y después hacer clic sobre el boton “Start”.

2. En la ventana que aparecerd después de establecer la conexion, introducir el codigo de
administrador / usuario de la central.
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7.1.4 Inicio de conexion desde el teclado (mediante la central de alarma)

1.

En la ventana de inicio, en el campo “Conexién” seleccionar “GuardX <- ETHM”,
y después hacer clic sobre el boton “Start”.

. Activar en el teclado la funcién ETHM-1 — GuarpX ([c6digo]*k »>DownLoADING PETHM-1

— GUARDX). La funcién esta disponible para el servicio, administrador y usuario que tiene
el permiso EJECUCION DE DESCARGA.

En la ventana que aparecera después de establecer la conexion, introducir el cédigo de
administrador / usuario de la central.

7.2 Navegador Web

7.2.1 Configuracion del modulo ETHM-1 Plus

Activar la opcion WWW.

Programar la clave para la encriptacion de datos durante la comunicacion con
la aplicacion JAVA en el navegador web (CLAVE GUARDX/JAVA).

Introducir el numero del puerto TCP que sera utilizado para comunicacion con
el navegador Web, si tiene que ser diferente de 80 (PUERTO WWW).

Introducir el numero del puerto TCP que sera utilizado para comunicacion con
la aplicaciéon JAVA en el navegador Web, si tiene que ser diferente de 7091.

7.2.2 Configuracion del ordenador

La Maquina Virtual Java tiene que ser instalada en el ordenador (Java Virtual Machine).
Es posible descargarla de la pagina www.java.com

7.2.3 Establecimiento de la comunicacion
1. Activar el navegador WWW.

2.

3.

En el campo de direccién, introducir la direccion IP del médulo ETHM-1 Plus, y después
hacer clic sobre la tecla ENTER.

Si para comunicacion entre el modulo y navegador tiene que ser utilizado otro puerto
gue el 80, la direccion entrada tiene que ser seguida por dos puntos y el numero de
puerto.

Cuando se visualice la pagina de inicio de sesion (fig. 13), en los campos
correspondientes, introducir:

— la clave de encriptacion de datos (CLAVE GUARDX/JAVA),
— el namero del puerto TCP (idéntico con el programado en el modulo para

la comunicacion con la aplicacion JAVA en el navegador web — excepto cuando
la comunicacion se realiza mediante un dispositivo de red en el que tiene lugar
la redireccion a otro puerto).
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SATEL

ETHM-1 (4)

INTERMNET ACCESS MODULE

HEY | |

SATEL =011

Fig. 13. Navegador Web: pagina de inicio de sesion.

4. Hacer clic sobre el boton “Iniciar la sesion”.
5. Aparecera un teclado virtual en el navegador Web (fig. 14).

satel® integra
1 2apc | 3per  x D A
4 aHi Smwm Bwwe 0 @ 41 | ok >
Trors Btuv | 9wz # W -

Fig. 14. Navegador Web: teclado virtual.

7.3 Teléfono movil

7.3.1 Configuraciéon del modulo ETHM-1 Plus
e Activar la opcién GSM.

e Introducir la clave con la que se encriptardn los datos durante la comunicacion con
la aplicacion MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 Pro en el teléfono mévil (CLAvE

GUARDX/JAVA).

e Introducir el nimero del puerto TCP que serd utilizado para comunicacién con
la aplicacion MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 PRro en el teléfono movil, si tiene

gue ser diferente del 7091.
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7.3.2 Configuracién del teléfono movil

Instalar en el teléfono movil la aplicacién MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 Pro. Es
posible descargarla de la pagina www.satel.eu (la aplicacion debe ser apropiada para
teléfono movil que se posee), de la tienda “Google play” (dispositivos con sistema Android)
0 “App Store” (dispositivos con sistema iOS).

Una vez instalada la aplicacion, introducir:
e el nombre del sistema de alarma;
e |a direccion del médulo ETHM-1 Plus;

e el numero del puerto TCP (idéntico con el programado en el médulo para
la comunicacién con la aplicacion MoBILEKPD / MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 PRO —
excepto cuando la comunicacion se realiza mediante un dispositivo de red en el que tiene
lugar la redireccion a otro puerto);

e la clave de encriptacion de datos (CLAVE GUARDX/JAVA).

Después de guardar en la memoria de teléfono los datos mencionados arriba, se visualizara
una lista de sistemas de alarma.

Carga del archivo con macrocomandos — MoBILEKPD-2 Pro

En caso de la aplicacion MoBILEKPD-2 Pro, durante la configuracion de los parametros
requeridos para establecer la comunicacion con el sistema de alarma, es posible cargar
los macrocomandos desde el archivo. Después de indicar el archivo que contiene
macrocomandos, es necesario introducir el codigo de encriptacion del archivo.

7.3.3 Establecimiento de la comunicacién — MoBILEKPD

1. Utilizando la tecla del teléfono, seleccionar un sistema de alarma de la lista.
2. Seleccionar: >"“Opciones” >“Start”.

3. En el display se presentaran los elementos del teclado virtual.

7.3.4 Establecimiento de la comunicaciéon — MoBILEKPD-2 / MoBILEKPD-2 PRO
Tocar el nombre del sistema de alarma. En el display aparecera un teclado virtual.

Si sélo los pardmetros de un sistema de alarma estan programados, una pantalla con
lista de sistema no se presentara después de la activacion sucesiva de la aplicacion —
un teclado virtual aparecera inmediatamente.
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Fig. 15. Aplicaciéon MoBILEKPD-2 (teléfono con sistema Android): teclado virtual.

8 Especificacion técnica

Tension de alimMentacCiON ...........cooiiiiiiiiie e 12 V DC £15%
Consumo de corriente €N MO0 € ESPEIA........cccevveiiiiiiiieeeeeee e e e 70 mA
CoNSUMO MAXIMO A€ COITIENTE ... eeeeeeeee e e e e e e e e e e e e e e e eeaees 80 mA
Clase ambiental segun ENSOL30-5 ......cooomiiiiiiiii i e e e e e e e e e e e e e e e eaennnnns I
Temperatura OPeracioNal.............ouuuuiiiiiii e -10...455°C
[ [0 g [T =T B 0 = 0T - PSR 93+3%
DIMENSIONES ... i e e e e e e e e e e et et e e e e e e e e e eeeaasaaaaeeeeeees 68 x 140 mm
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