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/\ PRECAUCIONES

El controlador incorpora los componentes electrénicos sensibles a las descargas
electrostaticas. Antes de proceder al montaje, es preciso eliminar las descargas
electrostéticas y evitar el contacto con los elementos en la placa del controlador durante el
procedimiento de instalacion.

Esta prohibido deformar la antena del controlador porque eso puede afectar negativamente
a la comunicacion radio.

Por la presente, la empresa SATEL sp. z 0.0., declara que este dispositivo cumple con
los requisitos esenciales y otras exigencias relevantes de la Directiva 1999/5/EC.
Pueden consultar la declaracién de conformidad en www.satel.eu/ce

La empresa SATEL tiene como objetivo aumentar constantemente la calidad de sus
productos, lo cual puede producir alteraciones en su especificacion técnica y programas.
La informacion actual referida a las modificaciones introducidas se encuentra en nuestra

pagina web.
Visitenos en:
http://www.satel.eu



Nuevas funciones del controlador ACU-100 con el firmware en versiéon 3.02
e Gestidn del nuevo dispositivo inaldmbrico:
— ASD-110 — detector inalambrico de humo y temperatura.
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1. INTRODUCCION

El controlador ACU-100 permite la comunicaciéon entre cualquier central de alarmas y los
dispositivos inalambricos del sistema ABAX. Permite la ampliacion de sistemas de alarmas
inalambricos con los dispositivos inalambricos. El sistema ABAX se basa en la comunicacion
bidireccional. Todos los mensajes enviados por los dispositivos estan confirmados, lo cual
asegura de que la informacién sobre el estado del equipo alcanza el controlador y permite
verificar al corriente la presencia de los dispositivos en el sistema. La configuracién de los
parametros y la comprobacion de los dispositivos inalambricos se realizan via radio, sin la
necesidad de desmontar sus cajas. La comunicacion codificada entre las unidades ocurre en
la banda de frecuencia de 868,0 MHz — 868,6 MHz.

2. DESCRIPCION DEL CONTROLADOR INALAMBRICO DEL SISTEMA
ACU-100

El controlador ACU-100 supervisa y coordina el trabajo de hasta 48 dispositivos
inaldmbricos. El estado de los dispositivos esta sefialado en las salidas de tipo OC. Puede
también ser transmitido a la central de alarmas por medio del bus de comunicacién.

La programacion de los ajustes del controlador y los pardmetros del trabajo de los
dispositivos inaldmbricos estan programados por medio del teclado LCD o del ordenador.

2.1 PLACABASE

©
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Fig. 1. Vista esquematica de la placa base del controlador ACU-100 (versién 4.00).

@ antena.

@ conjunto de microconmutadores tipo DIP- switch para fijar la direccion individual del
dispositivo y para configurar algunos parametros de funcionamiento (ver: FUNCIONES DE
MICROCONMUTADORES DIP-SWITCH).
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@ zumbador para la sefializacion acustica. Informa sobre uno de los problemas sefialados

en las salidas funcionales (no se refiere a la interactuacion del controlador con las
centrales de alarmas de la serie INTEGRA o VERSA).

@ puerto RS-232 con optoaislamiento. Permite la conexion con el programa DLOAD10
mientras transcurra la programacion del ordenador.

@ conector tipo RJ. Permite conectar el teclado LCD durante el tiempo de la programacion.
El controlador interconecta con los teclados LCD que soportan las centrales de alarmas

CA-64 o las de la serie INTEGRA.
Observaciones:

e No es posible programar simultdneamente del controlador por medio del ordenador y del
teclado LCD.

e En el caso de trabajar con las centrales de la serie INTEGRA o VERSA, el controlador
puede ser programado por medio de la central de alarmas, sin la necesidad de conectar
el teclado LCD o el ordenador a los conectores del controlador.

@ proteccion antisabotaje para reaccionar a la apertura de la caja.
@ diodo LED. Indica el estado del controlador. EI modo de iluminacion depende de la
configuracion bajo la que funciona el controlador:
e funcionamiento con las centrales CA-64, INTEGRA o VERSA:
— centellea constantemente con la luz verde — falta de comunicacién con la central;
— parpadea con la luz verde — comunicacion correcta con la central.
e funcionamiento con otras centrales:
— centellea constantemente con la luz verde — funcionamiento normal del controlador;
— parpadea con la luz verde — transcurso de la sincronizacion;

— parpadea alternativamente con la luz verde y roja — ha aparecido uno de los
problemas sefialados en las salidas funcionales (ver: SALIDAS FUNCIONALES):

diodos para sefialar el estado de salida.

Descripcién de los bornes:
COM — masa

+12V — entrada de alimentacion.
TMP — borne de la proteccion antisabotaje del controlador (NC). Es posible
utilizar los bornes TMP de dos maneras:
e conectar los bornes al circuito de sabotaje de la central de alarmas;
e conectar uno de los bornes TMP con la entrada del circuito del sabotaje
ITMP, y el otro con el terminal COM — la informacion sobre el sabotaje
del controlador sera proporcionada en la salida TPR y en el bus de
comunicacion.
ITMP — entrada para conectar el circuito del sabotaje del controlador.

Nota: Silos bornes TMP no estan conectados al circuito del sabotaje del controlador, habra
gue conectar el borne ITMP con el terminal COM.

TPR — salida que informa sobre el sabotaje.
CON — salida que informa sobre la falta de comunicacion radio con el dispositivo
inalambrico.

JAM — salida que informa sobre las interferencias de la sefial radio.
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LBA

OUTL1...0UT8
AR1...AR4
A RS485B
CLK, DAT

salida que informa sobre los problemas con la fuente de alimentacion del
dispositivo inalambrico o de las sobrecargas de las salidas de
alimentacion en el modulo de extension ACX-201.

salidas que informan sobre el estado de los dispositivos inalambricos.
entradas de control.
bornes del puerto RS-485 (no usados).

bus de comunicacion. Permite la conexion directa con el bus de
comunicaciéon de la central de alarmas (INTEGRA, VERSA, CA-64,
CA-10) o la ampliacion del sistema afiadiendo los modulos de extension
de las entradas y salidas ACX-100.

2.2 FUNCIONES DE MICROCONMUTADORES DIP-SWITCH

Funcion de controlador 7

Médulo de los dispositivos inalambricos para cualquier central I I I3

NUmero de microconmutador

Moédulo de extension para CA-10 con 1 teclado LCD (6 zonas) A| B |C

Mddulo de extension para CA-10 con 3 teclado LCD (2 zonas) A B | C

P

X 0

D 1

Mddulo de extension para CA-10 con 2 teclados LCD (4zonas) | A | B | C | D | P | O
D 1

P

Médulo de extension de las zonas direccionables para CA-64 AL | Ao | Az | Ay | As

Médulo de extension de los dispositivos inalambricos para las
centrales INTEGRA o VERSA Al Az | As | As| As | X

R O|Fkr| k| O|O
R PO |O|O|O K

Tabla 1. Método de utilizacion de los microconmutadores para configurar del controlador.

0 — microconmutador en posicién OFF

1 — microconmutador en posicion ON

P — seleccion del modo de programacion del controlador:
— microconmutador en posicion OFF — via puerto RS-232 (programa DLOAD10)
— microconmutador en posiciéon ON — via teclado LCD

l1, 12, I3 — microconmutadores para fijar la cantidad de los modulos ACX-100 conectados al
ordenador. Para determinar este nimero, es preciso sumar los valores fijados en los
correspondientes microconmutadores como mostrado la tabla 2.

NUumero de microconmutador

Valor numérico
(para el microconmutador en posicién ON)
Tabla 2.

Es posible conectar hasta 5 modulos de extension de entradas y salidas, por lo tanto si
un valor mas alto en los microconmutadores esta ajustado, serd reconocido también

como 5.

A, B, C, D — microconmutadores que sirven para fijar la direccién del controlador de igual
manera como en los moédulo de extensién de zonas. El microconmutador en posicién
ON corresponde al valor 1.

A1, Az, Az, A4, As — microconmutadores para fijar la direccion del controlador. Para
determinar la direccion del controlador, es preciso sumar los valores fijados en los
correspondientes microconmutadores segun la tabla 3.
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NUmero de microconmutador

Valor numeérico 1
(para el microconmutador en posicion ON)

Tabla 3.

X — microconmutador no utilizado

2.3 ENTRADAS DE CONTROL

A Si el controlador opera como un modulo de extension con las centrales

INTEGRA o VERSA, el conocimiento acerca de las reglas de funcionamiento de
las entradas de control no es requerido porque no tienen que ser conectadas
ala central (toda la informacion seré enviada a la central de alarmas via bus de
comunicacion).

En la placa electronica del controlador ACU-100 estan incorporados 4 entradas dedicadas
a controlar los equipos inalambricos (los detectores, las sirenas, etc.). Las entradas del
controlador pueden ser programadas como NO (normalmente abiertas) o NC (normalmente
cortocircuitado a tierra). EI cambio del estado de entradas (cortocircuitar a tierra o aislarla)
tiene efecto en el funcionamiento del dispositivo inalambrico controlado por la entrada (para
cada dispositivo registrado en el controlador, es preciso indicar una entrada que controlara
su funcionamiento).

El nimero de entradas puede ser aumentado conectando al controlador los mdodulos de
extension ACX-100. El numero de entradas de control en el sistema ABAX puede llegar al 24
como maximo (controlador + 5 moédulos ACX-100).

Para controlar las entradas del controlador ACU-100 se puede utilizar cualquier salida de la
central de alarma (tipo OC, de baja y alta tension, de relés). En el caso del control por medio
de la salida de alta tension de la central fabricada por la empresa SATEL, es necesario
conectar a la entrada del controlador un resistor de 1,1 kQ (ver: fig. 2).

T N\

OUT4— polarizacién inversa CA-64
(0 V cuando activo)
ARL — tipo NO DDA 00 R D DD |

] 1
COM OUT4 C/+KPD DTM CKM COM +EX1 DT1 CK1

com T— "1 e

AR1 DAT

+12V
dl% T - - -
2 BIEN
22 ACU-100 2l )
3 @ o /
|2
8ll® Py Q|2

Oleovoooooooa) QD Aae| O
TPR CON JAM LBA OUT10UT20UT3 OUT4 OUT50UT6OUT788 COM AR1 AR3 AR4
N
1,1 kQ

Fig. 2. Ejemplo de conectar la salida de alta tension de la central fabricada por la empresa
SATEL a la entrada del control.
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Las salidas de central que tienen que controlar las entradas del controlador ACU-100 deben
ser configuradas adecuadamente (su tipo, polarizacién, tiempo de funcionamiento, etc.).
Ante todo, se debe tomar en cuenta el tipo de los dispositivos inalambricos cuya operacion
es controlada por la entrada.

Para controlar el funcionamiento de los detectores inalambricos, es posible programar
la salida de la central como, por ejemplo, INDICADOR DE ARMADO. Al armar la central de
alarmas, los detectores cambiaran el estado al activo, y al desarmarla pasaran al pasivo
(la operacion del detector ha sido descrita en el capitulo DETECTORES INALAMBRICOS EN EL
SISTEMA ABAX). No se puede olvidar que la activacién/desactivacion del detector es retarda-
da respecto al armado/desarmado (ver: DETECTORES INALAMBRICOS EN EL SISTEMA ABAX).

Cuando el tiempo de salida ha sido programando en la central, es posible evitar el retraso de
activacion de los detectores frente al armado. La salida programada como INDICADOR DE
ARMADO sera activada después de que transcurra el tiempo de salida. Sin embargo, algunas
centrales de alarmas permiten elegir otra funcién que activa la salida inmediatamente
después de entregar el comando de armado. Por ejemplo, en la central CA-10, la salida
puede ser programada como tipo 35. ALIMENTACION EN MODO ARMADO, Yy en la central CA-64
como tipo 42: ALIMENTACION EN MODO ARMADO. El efecto del retraso de activacion de los
detectores respecto a armado, puede ser evitado solamente cuando el tiempo de salida
exceda el PERIODO DE INTERROGACION.

En el caso de controlar los detectores, es posible programar la entrada del controlador como
siempre activa. Entonces, los detectores permaneceran permanentemente en estado activo.

Para controlar el funcionamiento de las sirenas, es necesario conectar la entrada del
controlador a la salida de la central que sefala la alarma. La activacion de la salida de la
central iniciara la sirena.

2.4 SALIDAS

A Si el controlador funciona como un modulo de extensién con las centrales de
alarmas INTEGRA, VERSA o CA-64, no es requerido conocer las reglas de
funcionamiento de las salidas, porque no deben ser conectadas a la central
(lainformacion desde los dispositivos inalambricos es enviada via bus de
comunicacion).

La placa base del controlador ACU-100 ocho salidas de tipo OC estan incorporadas, a las
estan asignados los dispositivos inaldmbricos. Es posible, asignar cualquier nimero de
dispositivos inalambricos a una salida. El nimero de salidas puede ser aumentado
conectando los médulos de extension ACX-100 al controlador. EI maximo numero de las
salidas es 48 (controlador + 5 médulos ACX-100).

La salida se activa cuando un dispositivo inalambrico asignado a ella ha recibido una
informacion apropiada. Esta informacién depende del tipo del dispositivo:
¢ |os detectores inalambricos sefialan violaciones;

e la sirena ASP-105 informa sobre una bateria descargada y averia de la fuente de
alimentacion externa +12 V DC,;

e l|a sirena ASP-205 informa sobre la descarga de la bateria;
e |os modulos de extension ACX-200 y ACX-201 sefialan la violacion de zona,

e |os controladores ASW-100 E y ASW-100 F avisan que la tecla ha ido apretada en el
modo 0 o que el circuito electrénico ha sido cerrado en el modo 1y 2.

Es posible programar las salidas como NO (normalmente abiertas) o NC (normalmente

cerradas). Todas las salidas (del controlador y de los médulos ACX-100 conectados con él)

se programan en el mismo tiempo. Dependiendo de como se han programado las salidas,

la activacion de la salida se indica segun lo siguiente:

— el diodo asignado a la salida centellea (las salidas programadas como el tipo NO);
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— el diodo asignado a la salida no centellea (las salidas programadas como el tipo NC).
Las salidas pueden ser conectadas con las zonas de la central de alarmas.

2.5 SALIDAS FUNCIONALES

A Si el controlador funciona como un modulo de extension con las centrales de

alarmas INTEGRA o VERSA, no es requerido conocer las reglas de
funcionamiento de las salidas funcionales, porque no deben ser conectadas a la
central (la informacion desde los dispositivos inalambricos es enviada via bus
de comunicacién).

En la placa base del controlador ACU-100 estan incorporadas 4 salidas de tipo OC que

indican:

TPR — el sabotaje de los dispositivos inalambricos, la falta de comunicacion con los
modulos ACX-100, y también el sabotaje del controlador (si los bornes TMP han sido
conectados al circuito de sabotaje del controlador);

CON- la falta de comunicacion con los dispositivos inalambricos;

JAM - los problemas con la sefial radio del sistema ABAX que imposibilitan
la comunicacion;

LBA — los problemas con la alimentacion de un dispositivo inalambrico: bateria baja, bateria
descargada, o falta de alimentacion externa. Si en el controlador esta registrado
el médulo de extension ACX-201, adicionalmente en esta salida esta sefialada
la sobrecarga de las salidas AUX1 y AUX2 del modulo de extension.

Dependiendo de cdmo han sido programadas las salidas (ver: SALIDAS), la activacion de la

salida funcional esta indicada segun lo siguiente:

— el diodo asignado a la salida centellea (las salidas programadas como el tipo NO);

— el diodo asignado a la salida no centellea (las salidas programadas como el tipo NC).

Después de haber conectado las salidas funcionales con las zonas de la central de alarmas

apropiadamente programadas (tipo de zona, funcién, etc.), la central puede indicar algunos

fallos que aparecen en el sistema ABAX. El problema puede ser diagnosticado por medio del
teclado LCD o del ordenador conectado al controlador.

La conexidn de la salida TPR a la central CA-64 es innecesaria, porque la informacién sobre

los sabotajes de los dispositivos inalambricos es transmitida a través del bus de

comunicacion.

3. DISPOSITIVOS INALAMBRICOS QUE OPERAN CON EL CONTROLADOR

3.1 ACX-100 MODULO DE EXTENSION DE ENTRADAS Y SALIDAS

e 4 entradas del control

8 salidas de tipo OC

bus de comunicacion

proteccion antisabotaje

alimentacion: voltaje constante 12 V (£15%)

3.2 ACX-200 MODULO DE EXTENSION DE ZONAS Y SALIDAS

4 zonas
4 salidas de relé
proteccién antisabotaje
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e alimentacion: voltaje constante 12 V (x15%)

3.3 ACX-201 MODULO DE EXTENSION DE ZONAS Y SALIDAS ALAMBRICAS CON EL
ALIMENTADOR

e 4 zonas

e 4 salidas relé

¢ fuente de alimentacién conmutada 1,2 A
e sistema de carga y control de bateria

e alimentacion: 18 V AC

3.4 APD-100 DETECTOR DE MOVIMIENTO IR

e procesamiento digital de sefial desde el pirosensor
e alta resistencia a las interferencias
e ajuste remoto de sensibilidad

e opcion de inmunidad a los animales hasta 15 kg de peso (detectores con firmare en
version 2.01 o posterior)

e configuracion remota de los pardmetros
¢ lentes Fresnel intercambiables

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.5 APMD-150 DETECTOR INALAMBRICO DOBLE TECNOLOGIA

e sensor de microondas (MO) y sensor infrarrojo piro-eléctrico (IR)
e gestion avanzada de energia

e alta inmunidad contra falsos alarmas e interferencias

e ajuste remoto de sensibilidad IR y microondas

e configuracién remota

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.6 AMD-100 CONTACTO MAGNETICO INALAMBRICO

e dos interruptores del contacto ,reed”

e entrada para conectar un detector exterior tipo NC
e configuracién remota de los parametros

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.7 AMD-101 CONTACTO MAGNETICO INALAMBRICO DE DOS CANALES

e dos interruptores del contacto ,reed”

e entrada para conectar un detector exterior tipo NC
e configuracién remota de los parametros

e proteccion antisabotaje

e alimentacion: pila litio CR123A 3 V
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3.8 AMD-102 CONTACTO MAGNETICO INALAMBRICO CON ENTRADA PARA
CONECTAR EL DETECTOR DE PERSIANAS

e dos interruptores del contacto ,reed”

¢ entrada independiente para conectar un detector de persianas o un detector tipo NC
e configuracion remota de los pardmetros

e proteccion antisabotaje

e alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.9 AGD-100 DETECTOR DE ROTURA DE CRISTAL INALAMBRICO

e deteccion de la rotura de cristal laminado, cilindrado y templado
e andlisis avanzado de la sefial

e ajuste remoto de sensibilidad de la deteccion

e configuracién remota

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.10 AFD-100 DETECTOR DE INUNDACION INALAMBRICO

e sonda exterior
e proteccion antisabotaje
¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.11 AVD-100 DETECTOR INALAMBRICO DE VIBRACION CON CONTACTO MAGNETICO

e procesamiento avanzado de sefial del sensor piezoeléctrico
e ajuste remoto de sensibilidad de la deteccién de vibraciones
e configuracién remota

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.12 ASD-100 DETECTOR INALAMBRICO DE HUMO Y TEMPERATURA

e sensor optico que detecta el humo visible

e sensor de calor que reacciona cuando la temperatura sobrepasa un limite predeterminado
y cuando aumenta rapidamente

e rango de seleccion de la sensibilidad conforme con EN54
e configuracién remota

e indicacion acustica y Optica del alarma

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.13 ASD-110 DETECTOR INALAMBRICO DE HUMO Y TEMPERATURA

e sensor de humo visible conforme a la norma EN 54-7
e sensor térmico conforme a la norma EN 54-5

e sefalizacion acustica y 6ptica de alarma

e funcién de test

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: pila litio CR123A 3 V
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3.14 ARD-100 DETECTOR INALAMBRICO DE DESPLAZAMIENTO

e acelerémetro destinado a analizar aceleraciones y gravitacion

e memoriza la posicion en el momento de la conmutacion en estado activo o la activaciéon
del modo test

e configuracién remota
e proteccion antisabotaje
e alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.15 ATD-100 DETECTOR DE TEMPERATURA INALAMBRICO

e sensor digital de temperatura

e hasta dos umbrales programables de temperatura
e configuracién remota

e proteccion antisabotaje

e alimentacion: pila litio CR123A 3 V

Nota: El detector ATD-100 esta gestionado sélo por el controlador que opera con la central
INTEGRA con la version del firmware 1.09 o posterior.

3.16 ASP-105 SIRENA INALAMBRICA EXTERIOR

e indicacion Optica y acustica, desprendida independientemente via radio
¢ indicacion acustica: transductor piezoeléctrico

e configuracién remota de la indicacién acustica

¢ indicacion oOptica: diodos LED

e proteccion antisabotaje

¢ alimentacion: voltaje directo 12 V (x15%)

e alimentacion de emergencia: bateria 6 V 1,2 Ah

3.17 ASP-205 SIRENA INALAMBRICA INTERNA

¢ indicacion acustica: transductor piezoeléctronico
e indicacion optica: diodos LED

e configuracién remota de 2 tipos de sefializacion
e proteccion antisabotaje

e alimentacion: pila litio CR123A 3 V

3.18 APT-100 MANDO A DISTANCIA BIDIRECCIONAL

e control del sistema de alarma INTEGRA o VERSA

e 5 botones que permiten activar 6 funciones seleccionadas

e 3 diodos LED que indican el estado del sistema

e confirmacién acustica de la recepcion de transmision y del apriete del boton

¢ alimentacion: pila litio CR2032 3 V

Nota: El mando APT-100 es solo soportado por el controlador que interactda con la central
INTEGRA (version 1.06 o posterior) o VERSA (version 1.01 o posterior). La descripcién

del método de cdmo afadir los mandos a los usuarios y configurar los mandos se
encuentra en los manuales de las respectivas centrales de alarma.
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3.19 ASW-100 E CONTROLADORES INALAMBRICOS DE DISPOSITIVOS 230 V AC

e activacion y desactivacion remota de los dispositivos conectados a los enchufes de 230 V
¢ tipo de enchufe del controlador: E

e tecla que permite el control manual del circuito electrénico de 230 V

e diodo indicador del estado del controlador

e alimentacion: 230 V AC

3.20 ASW-100 F CONTROLADORES INALAMBRICOS DE DISPOSITIVOS 230 V AC

e activacion y desactivacién remota de los dispositivos conectados a los enchufes de 230 V
¢ tipo de enchufe del controlador: F

e tecla que permite el control manual del circuito electrénico de 230 V

e diodo indicador del estado del controlador

e alimentacion 230 V AC

3.21 ARF-100 CoOMPROBADOR DE NIVEL DE LA SENAL RADIO

e revision del nivel de la sefal radio recibida por el controlador desde el verificador o por el
verificador desde el controlador

e simulacion de comunicacion radio de los dispositivos alimentados por pila o por fuentes
externas

e diodo indicador del nivel de sefal radio
e zumbador para sefializacion acustica
e alimentacion: pila alcalina 9 V 6LR61

4. INSTALACION

ﬁ El sistema bidireccional inaldmbrico ABAX debe ser instalado para asegurar un
nivel conveniente de la sefial radio desde los dispositivos que trabajan con el
controlador. Esto permitird que se eviten problemas de comunicacion.

Es preciso realizar todas las conexiones electronicas con la alimentacién
desconectada.

Antes de empezar la instalacion del sistema, es preciso planear la localizacion de todos los
dispositivos. El lugar de la instalacién del controlador debe ser elegido de tal modo que todos
los dispositivos que estan supervisados por €l se hallen dentro de su rango.
Es recomendable, que el controlador y los dispositivos inalambricos estén montados en un
sitio alto, lo que permitird un mejor alcance de comunicacion radio. De este modo también se
evite el riesgo de cubierta casual del controlador y los dispositivos por las personas que
permanecen en el edificio.

Antes de montar los componentes del sistema permanentemente, es preciso comprobar el
nivel de la sefal recibida por el controlador desde los dispositivos particulares.
Un instrumento util para comprobar el nivel de la sefal es comprobador ARF-100 SATEL.
Si el nivel de la sefial de dicho equipo es demasiado baja (menos del 40%), sera necesario
cambiar la posicion del dispositivo. Ocasionalmente, es suficiente mover el dispositivo de
diez a veinte centimetros para conseguir una mejora significativa de la calidad de la sefial.
Al alcanzar un nivel éptimo de la sefial radio de todos los dispositivos, es posible proceder al
montaje permanente.

Varios controladores ACU-100 puede operar dentro del mismo rango. La sincronizacién
automatica con los sistemas inalambricos ya utilizados en el sistema se realiza cuando
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el controlador esta activado, y después de cada operacion de adicion/eliminacion de los
dispositivos soportados. El nimero de los dispositivos inalambricos que trabajan dentro del
mismo rango depende del PERIODO DE INTERROGACION (ver: DESCRIPCION DE FUNCIONES,
OPCIONES Y COMANDOS) y puede ser desde 150 hasta 450. Cuanta mas alta sea la frecuencia
de respuesta, el numero de los dispositivos que puedan trabajar dentro del mismo rango
serd mas bajo.

Las recomendaciones referidas a la instalacion de los particulares dispositivos inalambricos
estan incluidas en los manuales del respectivo equipo.

4.1 INSTALACION DEL CONTROLADOR DEL SISTEMA INALAMBRICO ACU-100

El controlador ACU-100 tiene que ser instalado en los interiores de los locales, con una
humedad normal del aire. La placa base esta instalada en la caja de plastico OPU-1 A.
Antes de colocar el controlador en la pared, es necesario hacer agujeros en el panel
posterior de la caja para los cables que conectan el controlador con la central o con los
modulos de extension ACX-100.

Atencién: Los cables no deberian estar colocados en la directa cercania de la antena,
porque ésta puede causar interferencias de la comunicacion via radio.

Una conexion temporal del teclado LCD o del ordenador es requerida para la programacion
y el diagndstico del controlador, cuando no opera con la central INTEGRA o VERSA.

4.2 CONEXION DEL TECLADO LCD AL CONTROLADOR

Es preciso, conectar elteclado LCD al enchufe tipo RJ utlizando el cable de cuatro
alambres. La forma de conexion del bus de comunicacion del teclado LCD al conector tipo
RJ se demuestra en la figura 3.

La direccién del teclado que debe ser conectado con el controlador ACU-100 tiene que
ser fijada en 0.

4 - COM

1234 HH -
| 2 - CKM
® M @l 3-DTM
[y
| 1234

Fig. 3. Secuencia de alambres en el conector que conecta el teclado LCD con el controlador.
1 — vista del conector, 2 — vista del conector desde los pins.

En el display del teclado LCD que estd conectado correctamente aparecera un mensaje.
En la linea superior del mensaje sera mostrado el nombre del dispositivo y la informacién
sobre la version del programa. Si el diodo LED [A [AVERIA] esta encendido en el teclado
LCD, eso significa que una de las salidas funcionales esta activa. Para iniciar el modo de
servicio, es preciso introducir el cédigo de servicio. EI modo de servicio es indicado con la
iluminacién del diodo LED [3= [SERVICIO].

Si después de la conexiébn no aparecera el mensaje antes mencionado en la pantalla, es
preciso:

— comprobar si en los microconmutadores DIP-switch del controlador ha sido elegida la
opcion de la programacién por medio de teclado LCD;
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— comprobar si los cables que conectan el teclado LCD con el controlador han sido
conectados correctamente;

— comprobar si en el teclado LCD ha sido fijada la direccién 0.

Para comprobar la direccién del teclado LCD vy, en caso de necesidad, para cambiarla, es
preciso:

1. Desconectar la alimentacién del teclado +KPD y los conductos del bus de datos (CKM,
DTM).

2. Provocar el cortocircuito en los bornes CKM, DTM del teclado LCD.
3. Conectar la alimentacion del teclado LCD.
4. La direccion del teclado LCD sera visualizado en el display.

TR L = B

Lol wem, § | gwmm EE LB n=0...7, direccién actual del teclado

II.- Ll Ll ::: m . .-I EEE L1} LLLE EEEEE L L1} am LCD
Fiz B

Fig. 4. Programacion de la direccion del teclado LCD.

5. En el caso de necesidad cambiar la direccion a 0. El teclado LCD confirmara la realizacion
de esta funcion con cuatro sefiales sonoras cortas y una larga.

6. Conectar el teclado LCD al controlador ACU-100 de la manera correcta (CKM, DTM).

4.3 CONEXION DEL ORDENADOR AL CONTROLADOR

La conexion entre el puerto RS-232 y el controlador debe ser realizada como mostrado en la
figura abajo (es posible adquirir un cable fabricado por la empresa SATEL).

RTS—: —CTS
| |
| | @
| |
—COM— r—COM—5
DSR— +—DTR—14 g
—RXD— L—TXD—3
M —TXD—: :—RXD— 2
54321
¢ ©

INRIRINI

. W W W W

Fig. 5. Método de conexion el ordenador al puerto serial del controlador. A la izquierda, vista
del conector PIN5. A la derecha, el conector hembra DB-9 desde los puntos de soldadura.

Observaciones:

e No se puede ni provocar el cortocircuito, ni tocar con los dedos los pins del puerto
RS-232.

e Antes de conectar el cable, es conveniente previamente descargar la carga electrostatica,
p.ej., tocando con la palma de la mano el equipo puesto a tierra (grifo, calentador, etc.).

e Esrecomendable, en primer lugar, conectar el cable al puerto del controlador.
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Si después de la conexion del puerto RS-232 del controlador con el ordenador, el programa
DLoAD10 no ha conseguido comunicarse con el controlador, es conveniente:

— comprobar si en los microconmutadores DIP-switch del controlador ha sido elegida la
opcion de la programacion por medio del puerto RS-232;

— comprobar si en el programa DLOAD10 el puerto a través del cual el ordenador se
comunica con el controlador ha sido seleccionado correctamente;

— comprobar si los cables conectan el ordenador con el controlador han sido conectados
correctamente.

4.4 CONEXION DE LOS MODULOS DE EXTENSION DE ENTRADAS / SALIDAS ACX-100

Es posible conectar al bus de comunicaciones del controlador ACU-100 hasta 5 modulos de
extension de entradas y salidas ACX-100. Los moddulos pueden ser conectados
solamente cuando el controlador esta configurado como un modulo de dispositivos
inaldmbricos que interconecta con cualquier central de alarmas.

Los moddulos deben ser conectados paralelamente al bus de comunicaciones del
controlador. La conexion puede realizarse por medio de un cable no apantallado (no es
recomendable usar el cable tipo “trenzado”). Al conectar los modulos, hay que recordar que
un numero adecuado de los médulos ACX-100 conectados al controlador debe ser fijado en
los microconmutadores DIP-switch. La falta de la comunicacién con el médulo sera sefialada
en la salida TPR como sabotaje.

_
—

—
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2| ACU-100 S ]
SN é
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TPR CON JAM LBA OQUT10UT2 QUT30UT4OUT5QUTE OUT7 OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4

_ — _ —
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DAT CLKCOM12V T]
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Fig. 6. Ejemplo de conexién de dos médulos ACX-100 (direccion: 0y 1)
al controlador ACU-100.

Cada modulo conectado con el bus de comunicaciones debe tener una diferente direccion
fijada del intervalo de O a 4. Estas direcciones deben corresponder al nimero de un
siguiente modulo, segun lo demostrado en la tabla 4. Si un médulo ACX-100 esta conectado
al controlador, debe tener la direccion fijada en 0, si hay dos, entonces uno de ellos tiene
gue tener la direccion fijada en 0, y el otro en 1, etc.

La numeracion de las entradas del control y de las salidas del modulo de extension en el
sistema depende de la direccion fijada en el médulo (ver: tabla 4).
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Numero del siguiente Direccion en el Numeros de entradas de Numeros de
modulo modulo control salidas
1 0 5-8 9-16
2 1 9-12 17-24
3 2 13-16 25-32
4 3 17-20 33-40
5 4 21-24 41-48
Tabla 4.

Los bornes del moédulo TMP deben ser conectados con el circuito de sabotaje de la central
de alarmas.

4.5 ADICION DE NUEVOS DISPOSITIVOS INALAMBRICOS

Observaciones:

El procedimiento de afiadir los dispositivos inalambricos cuando el controlador interactia
con la central de alarma VERSA esta descrito en el manual del instalador de la central.

Si el controlador opera con la central de alarma INTEGRA con la version del firmware 1.09
0 bien posterior, es posible seleccionar en caso de algunos dispositivos inalambricos si
ocupa uno o dos canales en la lista de dispositivos. Dependiendo del dispositivo, cuando
una de las posiciones esta seleccionada:

AMD-102 - solo las entradas adicionales seran gestionadas (persiana 'y NC);

ATD-100 — sera posible sélo programar un umbral de temperatura;

AVD-100 - sélo el detector de vibraciones sera soportado.

4.5.1 Programas DLOAD10 y DLOADX
Con el fin de afadir un nuevo dispositivo inalambrico al sistema, es preciso:

1.
2.

Apretar el boton NUEVO DISPOSITIVO en el programa.

En la ventana que se visualizara, introducir el nimero de serie de 7 digitos del dispositivo
agregado. El nimero de serie estd colocado en la placa base o en la caja. Cada
comprobador de nivel de la sefial ARF-100 tiene el nimero de serie 0000500.
Dependiendo del dispositivo que debe ser afiadido al sistema, es preciso:

— activar la alimentacion del mddulo de extension ACX-200 o ACX-201,

— activar el comprobador ARF-100,

— conectar el controlador inalambrico ASW-100 E/ASW-100 F al enchufe de 230V,

— instalar la pila en el detector ASD-100,

— en el caso de los demas dispositivos, abrir la proteccion antisabotaje.

Si ha sido introducido un namero de serie invalido, un mensaje conveniente informara
sobre ello. Entonces, debe ser introducido un nimero de serie correcto y deben ser
repetidas las acciones mencionadas mas arriba.

El mensaje confirmara la adicion de un nuevo dispositivo. En caso del programa DLOADX
(versién 1.09 o bien posterior):

— aparecerd un nombre sugerido de zona/salida asignada al dispositivo (es posible
editar el nombre);

— es posible seleccionar para algunos dispositivos si ocupan un o dos canales en la lista
de dispositivos (INTEGRA con la version del firmware 1.09 o bien posterior).

El clic con el ratdn sobre el boton “OK” finalizara el procedimiento de adicion de un nuevo

dispositivo. Es posible cancelar la adicion de un nuevo dispositivo apretando la tecla

“Parar”. Se puede también agregar otro dispositivo inalambrico apretando a la tecla

“Siguiente”.
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Nota: Si el controlador ACU-100 trabaja en configuraciéon de médulo de extension con las

centrales CA-64 o INTEGRA, después de terminar el procedimiento para agregar los
nuevos dispositivos inalambricos al sistema, debe ser realizada una nueva
identificacion de modulo de extension en la central de alarmas.

4.5.2 Teclado LCD conectado al controlador
Con el fin de agregar un nuevo dispositivo inalambrico al sistema, es preciso:

1.
2.

Activar la funcién NUEVO DISPOSITIVO.

Introducir el numero de serie de 7 digitos del dispositivo que debe ser agregado y apretar
la tecla [#]. EI nimero de serie esta colocado en la placa base o en la caja. Cada
comprobador de nivel de la sefial ARF-100 tiene el nimero de serie 0000500.
Dependiendo del dispositivo que debe ser afiadido al sistema, es preciso:

— activar la alimentacion del modulo de extension ACX-200 o ACX-201,

— activar el comprobador ARF-100,

— conectar el controlador inalambrico ASW-100 E/ASW-100 F al enchufe de 230V,

— instalar la pila en el detector ASD-100,

— en el caso de los demas dispositivos, abrir la proteccion antisabotaje.

Si el nimero de serie introducido no es compatible con el nUmero del dispositivo que esta
siendo afiadido o el dispositivo con este niumero ya ha sido afladido, una informacién
adecuada sera visualizada y tendra lugar la vuelta automatica al menu principal.

El mensaje confirmara la adicion de un nuevo dispositivo del nUmero de serie sefialado

en el display. Apretar la tecla [#] para finalizar el procedimiento de adicién de un nuevo
dispositivo. Es posible cancelar la adicion de un nuevo dispositivo apretando la tecla [+].

4.5.3 Teclado LCD del sistema de alarma INTEGRA
Con el fin de agregar un nuevo dispositivo inalambrico al sistema, es preciso:

1.

2.

Activar la funcion NUEVO DISPOSITIVO (=MODO DE SERVICIO —>ESTRUCTURA —>EQuIPO
—~>MODULOS DE EXTENSION > AJUSTES ->nombre del controlador > NUEVO DISPOSITIVO).
Introducir el nUmero de serie de 7 digitos del dispositivo y apretar la tecla [#]. El nUmero
de serie esta colocado en la placa base o en la caja. Cada comprobador de nivel de la
sefial ARF-100 tiene el numero de serie 0000500.

Si el dispositivo con el numero de serie introducido ya esta registrado, el teclado LCD
lo anunciara con 3 sonidos largos y no pasara a la siguiente etapa del procedimiento.
Cuando aparezca “Abre el sabotaje del disp.” en el display:

— activar la alimentacion del modulo de extension ACX-200 o ACX-201,

— activar el comprobador ARF-100,

— conectar el controlador inalambrico ASW-100 E/ASW-100 F al enchufe de 230V,

— instalar la pila en el detector ASD-100,

— en el caso de los demas dispositivos, abrir la proteccion antisabotaje.

Si ha sido introducido un numero de serie invalido, un mensaje conveniente informara
sobre ello. Hay que apretar la tecla [«], y después empezar por el principio
el procedimiento de adicidn del dispositivo.

En el display aparecera el nombre del nuevo dispositivo y su nimero de serie. Apretar la
tecla 1 para pasar a la siguiente etapa del procedimiento (presionar cualquier tecla para
interrumpir el procedimiento de adicion de un nuevo dispositivo).

Si hay una opcion para seleccionar un o dos canales para el dispositivo en la lista de
dispositivos, un mensajes adecuado se visualizara. Pulse la tecla 1 para seleccionar uno
de los canales. Pulse la tecla 2 para seleccionar dos canales.
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6. En el display aparecera la lista de zonas del sistema que deben ser asignadas
al dispositivo. Hay que seleccionar una de ellas (las teclas ¥ y A permiten desplazar la
lista) y apretar la tecla [#] (apretar la tecla [#] para finalizar el procedimiento de adicion de
un nuevo dispositivo). Si el dispositivo ocupa mas que una zona en el sistema (p.gj.,
el contacto magnético AMD-101, el detector de vibracién inaldmbrico con contacto
magnético AVD-100, la sirena ASP-105 y ASP-205 o el médulo de extension ACX-200
y ACX-201), automaticamente le seran asignadas las zonas adicionales (siguiente en el
orden, posterior a la zona indicada).

7. La identificacion de los modulos de extension se realizara automaticamente (un mensaje
conveniente informara de ello).

8. Un nombre sugerido para la zona/salida asignada al dispositivo sera visualizado en el
display. El nombre puede ser cambiado. Para guardar el nuevo nombre, apretar la tecla
[#]. Apretar la tecla [+] para interrumpir el procedimiento de denominar (la zona/salida
obtendra el nombre compuesto del nombre del dispositivo y su niamero de serie). Si el
dispositivo utiliza varias zonas/salidas, el procedimiento sera repetido para ellas.

4.6 ELIMINACION DE DISPOSITIVOS INALAMBRICOS

Nota: El procedimiento de eliminar los dispositivos inalambricos cuando el controlador
trabaja con la central de alarmas VERSA esta descrito en el manual del instalador de
la central.

4.6.1 Programas DLOAD10 y DLOADX

Para quitar un dispositivo inalambrico del sistema, es necesario:
1. Hacer un clic encima del dispositivo que queremos eliminar.
2. Apretar la tecla “Quitar el dispositivo”.

3. Siguiendo el comando, que aparecera, apretar la tecla “Si”, para confirmar la intensién de
quitar el dispositivo. El dispositivo seré eliminado.

Nota: Si el controlador ACU-100 trabaja en configuracion de moédulo de extension con las
centrales CA-64 o INTEGRA, después de la eliminacion del dispositivo inaldmbrico
del sistema, debe ser realizada una nueva identificacion de modulo de extension.

4.6.2 Teclado LCD

Para quitar un dispositivo inalambrico del sistema, es necesario:

1. Activar la funcidon QUITAR EL DISPOSITIVO.

2. Seleccionar de la lista un dispositivo que se quitara del sistema y apretar [#].

3. Siguiendo el comando, que aparecera, apretar la tecla con el digito 1, para quitar
el dispositivo. La eliminacion del dispositivo sera reconocido por el teclado LCD con cuatro
sefales sonoras cortas y una larga.

Nota: Al apretar cualquier tecla en vez de la [1] volvemos a la lista de la seleccion de
dispositivos inalambricos.

5. MODULO DE EXTENSION DE ZONAS Y SALIDAS ALAMBRICAS EN EL
SISTEMA ABAX

El médulo de extension de zonas y salidas alambricas (ACX-200 o ACX-201) ocupa 4
posiciones en la lista de los dispositivos soportados por el controlador. Con el controlador
ACU-100 pueden interconectar 12 modulos de extension como méaximo. El modulo de
extension proporciona una informacién sobre el estado de las zonas en tiempo real.
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El controlador envia al modulo un comando para cambiar el estado de salidas (en tiempo
real) y modificar los ajustes de zonas (durante el periodo de interrogacién). Los datos
relacionados con la configuracion de una zona son enviados durante un periodo de
interrogacion, entonces para enviar 4 informaciones sobre las zonas, necesitamos 4
periodos de interrogacion (mas de 2 minutos pueden traspasar desde el momento de
programar los nuevos ajustes hasta el momento que los ajustes estdn guardados en realidad
en el moédulo de extension, si el periodo de interrogacion es 36 segundos). Los ajustes del
modulo de extension de zonas estan guardados en la memoria no volatil. La pérdida de
alimentacion no significara que los ajustes programados hayan sido perdidos.

Nota: En el caso de la pérdida de comunicacion con el controlador ACU-100, después de 20
periodos de interrogacion, las zonas que antes han sido activadas cambian su estado
al pasivo.

El médulo de extension ACX-201 envia adicionalmente una informacién sobre:

— el estado de salidas de alimentacion AUX1 y AUX2 — la informacion sobre la sobrecarga
es enviada cuando la carga de la salida AUX1 o AUX2 sobrepasa 0,5 A.

— el estado de pila — la informacion sobre la pila descargada es enviada cuando la tension
de pila descenderd a 11V por mas tiempo que 12 minutos (tres pruebas de la pila).
La informacion sera enviada al controlador hasta que la tension aumente a 11 V por mas
tiempo que 12 minutos (tres pruebas de la pila).

— el estado de alimentacion AC — la informacién sobre la falta de alimentacién es enviada
cuando tal falta dure mas que 30 segundos. La vuelta de alimentacion sera comunicada
con el retraso idéntico.

En el caso de compatibilidad con la central INTEGRA o VERSA, la informacion sobre estas
averias es enviada mediante el bus de comunicacion. Es posible revisar las averias por
medio del teclado, o por medio del programa DLOADX 0 GUARDX.

Cuando es compatible con otras centrales de alarmas, la informacion sobre estas averias es
enviada por la salida funcional LBA.

Para verificar la averia utilizando el teclado LCD conectado al controlador, es preciso activar
la funcién ESTADO DE PILA (MODO DE SERVICIO ->PRUEBAS —>ESTADO DE PILA). El primer
dispositivo de la lista donde ha surgido un problema serd visualizado. ElI modulo de
extension ACX-201 ocupa 4 posiciones en la lista de dispositivos. EI mensaje “Pila baja”
para la primera posicion ocupada por el médulo de extension significa la sobrecarga de la
salida de alimentacion AUX1 o AUX2. Para la segunda posicion; la pila descargada. Para la
tercera posicion; falta de alimentacion AC.

En el programa DLOADX la informacion sobre el estado de pila estd demostrada al corriente.
La l6gica de la visualizacion de informacion es idéntica como en el teclado LCD conectado al
controlador. La primera posicion en la lista en la columna “Bateria” se refiere al estado de
salidas de alimentacion AUX1 y AUX2, la segunda; al estado de pila, la tercera; al estado de
alimentacion.

Nota: La norma EN50131-3 requiere que las zonas reaccionen a las sefales que duran mas
gue 400 ms. Eso significa que en caso del mdédulo de extension ACX-200 que
programando la sensibilidad no se recomienda introducir los valores que superan
a los 300 ms (cuanto mayor sea el valor, menor es la sensibilidad).

5.1.1 Configuracion de zonas/salidas del modulo de extension ACX-200
0 ACX-201 cuando el controlador ACU-100 interconecta con la central de
la serie INTEGRA o VERSA

El médulo de extensidon ocupa 4 zonas y 4 salidas en el sistema de alarmas. Los parametros

de zonas y salidas estan programados de igual manera como en las demas de zonas/salidas
aldmbricas del médulo de extension de la central de alarmas. No se puede olvidar que la
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sensibilidad de zonas en el médulo de extension puede ser diferente de la programada en la
central de alarmas:

— de 20 ms a 140 ms — corresponde a la sensibilidad programada,

— por encima de 140 ms — sélo algunos valores estan disponibles: 300 ms, 500 ms, 700 ms
etc. cada 200 ms (el valor programado esta redondeado al valor gestionado por el
controlador).

5.1.2 Configuraciéon de zonas/salidas del moédulo de extension ACX-200
0 ACX-201 cuando el controlador ACU-100 interconecta con la central de
la serie CA-64

El modulo de extension ocupa 4 zonas en el sistema de alarmas. Los parametros de zonas
del modulo de extension estan programados de igual manera como en las demas zonas
aldmbricas del modulo de extension de la central de alarma. Podemos servirnos del
programa DLoAD64 o del teclado LCD del sistema de alarmas. Es posible tomar en cuenta
las mismas limitaciones referidas a la sensibilidad de las zonas, como en el caso de la
colaboracion del modulo de extension con la central de la serie INTEGRA o VERSA.

Para configurar las salidas del médulo de extension, hay que indicar las entradas de control
adecuadas del controlador ACU-100 que controlaran las salidas del mddulo de extension.
Eso podemos conseguir mediante el teclado LCD conectado al controlador o el programa
DLoAD10. Las entradas de control deben conectarse con las salidas de la central de alarmas
programadas adecuadamente.

5.1.3 Configuracion de zonas/salidas del moédulo de extension ACX-200
0 ACX-201 cuando el controlador ACU-100 interconecta con otras
centrales

La programacién de zonas y salidas del modulo de extension se realiza por medio del
teclado LCD o del programa DLOAD10.

Para cada una de las zonas del modulo de extensidn, es necesario determinar la
configuracion en la cual trabajara el detector conectado a ella y, ademas, definir la
sensibilidad. Asimismo, las zonas del modulo de extensién deben ser asignadas a salidas
seleccionadas del controlador. Independientemente de cdmo las zonas del mddulo de
extension seran programadas, las zonas de la central a las cuales seran conectadas las
salidas del controlador ACU-100, hay que configurarlas como tipo NO oNC
(ver: INTERCONEXION CON LAS CENTRALES DE ALARMAS).

En el teclado LCD, cualquier cambio del tipo de zonas y nivel de la sensibilidad se realizan
mediante la funcion CONFIGURACION. Las teclas A y V¥ permiten cambiar el valor del
parametro. Las teclas € y P permiten moverse entre la linea superior e inferior del display,
es decir, entre los parametros programados.

En el programa DLOAD10, es preciso hacer un clic en la columna “Configuracién” el campo
gue corresponde a la zona del médulo de extension para el cual queremos programar el tipo
y la sensibilidad. Estos parametros estan separados por un guién. En la primera posicion
indica el tipo de la zona. Es posible usando el teclado LCD introducir el digito del intervalo de

0 a 5, segun la tabla 5.
Digito Tipo de zona

0 falta detector
NC
NO
EOL
2EOL/NO
2EOL/NC
Tabla 5.

QR WIN|F
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En la segunda posicion indica la sensibilidad de zona. Es posible usando el teclado LCD
introducir el valor del intervalo de 20 ms a 5100 ms. En el intervalo de 20 ms a 140 ms, es
posible introducir los valores cada 20 ms (20 ms, 40 ms, 60 ms, etc.). El siguiente valor que
puede ser introducido es 300 ms. En el intervalo de 300 ms a 5100 ms, es posible introducir
los valores cada 200 ms (300 ms, 500 ms, 700 ms, etc.). Si un namero diferente de los
mencionados mas arriba esta introducido, se lo redondeara al siguiente valor soportado
(p-.€j., después de introducir el numero 301, el siguiente valor para entrar es 500 ms).

Para configurar las salidas del médulo de extension, es preciso indicar las entradas de
control del controlador ACU-100 adecuadas que controlaran salidas del moédulo de
extension. Es conveniente conectar las entradas de control con las salidas de la central de
alarmas adecuadamente programadas.

6. DETECTORES INALAMBRICOS EN EL SISTEMA ABAX

Los detectores inalambricos envian la informacion sobre violaciones, sabotajes, y estado de
la bateria al controlador ACU-100. Dos modos de operacion estan disponibles:

— modo pasivo — el modo de ahorro de energia en el que la informacion sobre las
violaciones y el estado de la pila es enviada al controlador sélo durante el periodo de
interrogacion (ver: parametro PERIODO DE INTERROGACION), s6lo la informaciéon sobre los
sabotajes es enviada inmediatamente. Los detectores pueden funcionar en modo pasivo
cuando el sistema no esta armado.

— modo activo — todas las informaciones son enviadas inmediatamente.

Si el controlador trabaja como un modulo de extension de los dispositivos inalambricos para
las centrales de alarmas INTEGRA o VERSA, el estado del detector es controlado por el bus
de comunicacion. El armado de particion a la cual pertenece la zona con el detector
inaldmbrico conmutara el detector en estado activo, y el desarmado conmutara el detector
en estado pasivo.

En otras configuraciones, el estado del detector es controlado por las entradas del
controlador. Es preciso, indicar para cada detector una entrada que controlara su
funcionamiento. Es necesario conectar una salida adecuadamente programada a la entrada
de la central de alarma. La activacion de entrada del controlador conmutara el detector en
estado activo.

Los detectores cambian el estado pasivo al estado activo, y viceversa, durante el tiempo de
interrogacion, por lo tanto esta operacion se realiza con el retraso respecto al momento de la
ejecucion del comando de conmutacion. Este retraso, dependiendo de la frecuencia de la
respuesta seleccionada, puede ser hasta 12, 24 o 36 segundos.

EL PERIODO DE INTERROGACION influye en nivel del consumo de energia del detector.
Si la comunicacion entre el controlador y los dispositivos inalambricos es realizada
ocasionalmente, el uso de la pila en el detector disminuye.

Es recomendable en algunas situaciones que el detector esté siempre activo. Por ejemplo,
el usuario desea estar seguro de que en el momento de armar no hay ventanas abiertas en
el local. La conmutacion del estado del detector magnético que protege la ventana al activo
permanente, permite evitar el riesgo de que la ventana haya sido abierta unos instantes
antes de armar, sin embargo, la informacion sobre ello todavia no habré llegado.

El método de conmutar el estado del detector al activo permanente depende de la
configuracion bajo la que trabaja el controlador. En el caso de la colaboracion con las
centrales de la serie INTEGRA o VERSA, es necesario activar la opcion adecuada para el
detector inalambrico. Ademas, la entrada del controlador para el control del detector debe
ser programada como siempre activa.
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A De acuerdo con la norma EN50131-3, todos los dispositivos de panico que
operan con el controlador ACU-100 siempre tienen que encontrarse en modo
activo.

Las pilas aseguran el funcionamiento de los detectores durante el periodo de
3 afos, con la condicién de que permanezcan en el estado pasivo durante una
parte de este periodo, y el PERIODO DE INTERROGACION sea de 12 segundos.
El periodo de interrogacion mas largo (24 o 36 segundos) significa la extensién
de la duracion de vida de la pila. La duracion de vida de la pila en los detectores
conmutados permanentemente al estado activo es mas corta que en éstos
conmutados periédicamente al estado pasivo. Sin embargo, si la especificacién
del detector o lugar de su instalacion es tal que el numero de violaciones es
bajo, la conmutacién del detector de forma permanente al estado activo no
afectara negativamente a la duracion de vida de la pila.

6.1 PARAMETROS ADICIONALES DE CONFIGURACION DE LOS DETECTORES

APD-100 - detector infrarrojo pasivo inaldmbrico. La sensibilidad del detector esta
programada de forma remota. En el caso de los detectores con firmware en version
2.01, es posible determinar si la opcion de inmunidad a los animales hasta 15 kg de
peso debe ser activada.

APMD-150 — detector doble tecnologia inalambrico. Es posible programar:
— sensibilidad de IR;
— sensibilidad de MO;
— forma de operativa en modo test.

AMD-100 y AMD-101 — contacto magnético inalambrico con una entrada adicional. Para los
detectores con electronica en versién 3.5 D o posterior es posible determinar cual de
los dos interruptores del contacto ,reed” en la placa base debe ser activado (en los
antiguos detectores, la seleccion es realizada por medio del jumper). En el caso del
detector AMD-101 que ocupa 2 posiciones en la lista de dispositivos / 2 zonas en el
sistema, el interruptor del contacto ,reed” es seleccionado para la primera posicién /
primera zona.

AMD-102 — detector magnético inalambrico con entrada para conectar el detector de
persiana. Para el detector magnético, es preciso especificar cual de los dos
interruptores del contacto ,reed” en la placa base debe ser activado. Para la entrada de
detector de persiana, es necesario programar:

— el numero de impulsos cuyo registro causara la violacion de zona,

— el tiempo de validez de impulso (tiempo contado desde el momento de registrar un
impulso durante el cual debe aparecer el siguiente impulso para que la entrada esté
violada).

Nota: El contador de impulsos esta eliminado después de que haya expirado el tiempo
de validez y después de que el detector haya sido conmutado del estado pasivo
al activo.

AGD-100 — detector de rotura de cristal inaldmbrico. Para este detector se programa la
sensibilidad del canal de alta frecuencia.

AVD-100 — detector de vibracion inalambrico con contacto magnético. Para el detector
magnético, es preciso determinar cual de los dos interruptores del contacto ,reed” en la
placa base debe ser activado. Para el detector magnético, es necesario programar:

— la sensibilidad (una simple vibracion que cumple el criterio de sensibilidad causara
la violacion del detector);
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— el nimero de impulsos. El registro de nimero de impulsos predefinido durante
30 segundos causara la violacibn del detector. Todas las vibraciones son
consideradas (no tienen que cumplir el criterio de sensibilidad). Para el valor O los
impulsos no son contados.

Nota: Los pardmetros son analizados independientemente. El detector puede indicar la
violacién después de haber registrado una vibracién que ha sido efecto de un
golpe fuerte y después de haber registrado varias vibraciones reducidas que han
sido efecto de la secuencia de golpes suaves.

ASD-100 — detector de humo y calor. Es preciso programar:

— el modo de operativa del detector de calor;

— el modo de operativa de sefalizacidén acustica;

— la duracion de sefializacion acustica y 6ptica de alarma.

ARD-100 — detector de desplazamiento inalambrico. La sensibilidad es programada.

ATD-100 - detector de temperatura inalambrica. Para cada posicién ocupada por el detector
se programa los parametros del umbral de temperatura:

— tipo de umbral: superior (el detector reportara la violacion cuando la temperatura
aumente por encima de la temperatura definida) o bien interior (el detector reportara
la violacién cuando la temperatura descienda por debajo de de la temperatura
definida);

— temperatura;
— tolerancia.

7. SIRENAS EN EL SISTEMA DE ABAX

Las sirenas envian al controlador ACU-100 la informacién sobre las violaciones y sobre el
estado de la pila/bateria/alimentacion. La informacion sobre el sabotaje es enviada
inmediatamente, mientras que el resto de informacion; en el tiempo de interrogacion (véase:
PERIODO DE INTERROGACION).

Nota: La sefalizacion de alarma esté bloqueada:
— después de la activacion del modo test,

— después de la activacion del modo de servicio cuando interactia con las centrales
de la serie INTEGRA o VERSA,

— durante 40 segundos después de la activacion de la fuente de alimentacién de la
sirena.

El comando de bloquear/desbloquear la sefalizacién del alarma de sabotaje en

relacion con la activacion/desactivacion del modo de servicio o el modo test es

enviado durante el periodo de interrogacion.

Dependiendo de la configuracion de operacion del controlador, la sefializacion esta activada:

— después de la activacion de la salida del sistema INTEGRA o VERSA a la que esta
asignada la sirena inaldmbrica. Es preciso programar adecuadamente la salida.

— después de la activacion de la salida del controlador que ha sido seleccionada como de
control.

7.1 DESCRIPCION DEL FUNCIONAMIENTO DE LA SIRENA ASP-105

La sirena exterior ASP-105:

— ocupa 2 posiciones en la lista de dispositivos soportados por el controlador
(la sefalizacion acustica y la sefalizacion Optica por separado);
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— en el sistema de alarma INTEGRA o VERSA ocupa 2 salidas y 2 zonas;

— en el sistema de alarma CA-64 o CA-10 ocupa 2 zonas, Yy, ademas, 2 entradas del
controlador para controlar la sefializacion;

— requiere 2 zonas y 2 salidas del controlador cuando funciona con otras centrales de
alarma.

La informacion sobre el estado de la fuente de alimentacion y sobre el sabotaje es
transmitida por medio de las zonas del sistema de alarmas / de las salidas del controlador.

La sirena proporciona activar independientemente la sefializacion acustica y Optica.
El comando de activacion de la sefalizacion es transmitido inmediatamente por el
controlador a la sirena. La duracién de la sefalizacion acustica no puede exceder el tiempo
programado para la sirena. La duracién de la sefializacion éptica no es limitada.

La sirena requiere ser alimentada por la corriente directa +12 V. Una bateria 6 V 1,2 Ah
puede servir como fuente de alimentacion de reserva.

Nota: La sirena no somete a prueba la bateria, por lo tanto el estado de bateria debe ser
comprobado periddicamente como una parte de los trabajos de mantenimiento.

Dependiendo de la configuracion de operativa del controlador, la pérdida de voltaje +12 V DC
ocasionara:

— la violacion de la segunda zona ocupada en el sistema por la sirena (comunicacion via
bus con las centrales INTEGRA, VERSA, CA-64 o CA-10);

— la activacion de la salida LBA del controlador;

— la activacion de la salida del controlador asignada a la sefalizacién Optica (segunda
posicién ocupada por la sirena en la lista de dispositivos).

Dependiendo de la configuracion de operativa del controlador, la baja bateria ocasionara:

— la violacién de la primera zona ocupada en el sistema por la sirena (comunicacion via bus
con las centrales INTEGRA, VERSA, CA-64 o CA-10);

— la activacion de la salida LBA del controlador;

— la activacién de la salida del controlador asignada a la sefializacién acustica (primera
posicidn ocupada por la sirena en la lista de dispositivos).

7.2 DESCRIPCION DEL FUNCIONAMIENTO DE LA SIRENA ASP-205

& La sirena ASP-205 que no esta instalada en el sistema, no se la debe dejar con
la pila puesta. El dispositivo inalambrico que no estd comunicando con la
central de alarmas durante mas de 10 minutos consumird mas energia, lo que

| reducira el tiempo de vida de la pila.

La sirena interior inalambrica ASP-205:
— ocupa 2 posiciones en la lista de dispositivos soportados por el controlador;
— en el sistema de alarma INTEGRA o VERSA ocupa 2 salidas y 2 zonas;

— en el sistema de alarma CA-64 o CA-10 ocupa 2 zonas, Yy, ademas, 2 entradas del
controlador para controlar la sefializacion;

— requiere 2 zonas y por lo menos 2 salidas del controlador cuando funciona con otras
centrales de alarmas (salida asignada a cada una de las dos posiciones ocupadas por la
sirena en la lista de dispositivos. Por lo tanto, es posible asignar dos salidas, sin
embargo, la misma informacion sera transmitida a ambas salidas).

La informacion sobre el estado de la fuente de alimentacion y sobre el sabotaje es
transmitida por medio de las zonas del sistema de alarmas / de las salidas del controlador.

La sirena posibilita la activacion independiente de dos tipos de sefalizacion cuyos
parametros son programables. El comando de activacion de la sefalizacion es enviado
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a la sirena solamente en el tiempo de interrogacion. En relacion con esto la duracion de
actividad de las salidas de la central que controlan la sirena exterior inalambrica ASP-205
tiene que ser mas larga que el tiempo de interrogacion. Es recomendable, que esta duracion
corresponda a la duracion de la sefializacion programada en la sirena.

La violacion de la proteccién antisabotaje de la sirena genera un alarma de sabotaje que
dura 3 minutos (sonido tipo 1y la sefializacion oOptica).

Dependiendo de la configuracion de operativa del controlador, la baja bateria ocasionara:

— la violaciéon de ambas zona ocupadas en el sistema por la sirena (comunicacién via bus
con las centrales INTEGRA, VERSA, CA-64 o CA-10);

— la activacion de la salida LBA del controlador;

— la activacion de las salidas del controlador asignadas a ambas posiciones ocupadas por
la sirena en la lista de dispositivos.

7.3 PARAMETROS ADICIONALES DE CONFIGURACION DE LAS SIRENAS

ASP-105 - sirena inalambrica externa controlada remotamente. Es conveniente programar:
— el tipo de la sefalizacién acustica;

— la duracidn méxima de la sefalizacién acustica.

ASP-205 - sirena inalambrica interna. Es posible programar dos tipos de sefalizacion,
definiendo para cada uno de ellos:

— el tiempo maximo de la sefalizacion;
— el tipo de la sefalizacion acustica,
— sila sefalizacion optica debe ser activada.

8. CONTROLADORES INALAMBRICOS 230 VAC ASW-100 EN EL
SISTEMA ABAX

El controlador inalambrico de 230 V AC:

— ocupa 1 posicion en la lista de los dispositivos inalambricos soportados por el
controlador;

— en el sistema de alarma INTEGRA o VERSA ocupa 1 saliday 1 zona,

— en el sistema de alarma CA-64 o CA-10 ocupa 1 zona, y, ademas, requiere 1 entrada del
controlador para controlar su funcionamiento;

— requiere 1 zona y 1 salida del controlador ACU-100 cuando trabaja junto con otras
centrales de alarmas.

Dependiendo de la configuracibn del controlador ASW-100, el circuito electrénico
esta cerrado:

— después de la activacion de la salida del sistema INTEGRA o VERSA a la cual esta
asignado el controlador. La salida debe ser programada adecuadamente.

— después de la activacion de la entrada que ha sido seleccionada como una de control.

El comando para cerrar/abrir el circuito eléctrico 230 V es transmitido inmediatamente por el
controlador ACU-100 al controlador ASW-100.

Los controladores ASW-100 E y ASW-100 F pueden trabajar en tres modos (en los
corchetes aparece la descripcion del modo en el teclado LCD del sistema INTEGRA
0 VERSA):

— modo O [boton: desactivado] — el circuito eléctrico es controlado exclusivamente
a distancia;
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— modo 1 [botdn: control instantaneo] — el circuito eléctrico puede ser controlado a distancia
0 manualmente;

— modo 2 [boton: control combinado] — el circuito eléctrico puede ser controlado a distancia
0 manualmente, pero el control remoto puede ser bloqueado manualmente.

La informacion transmitida por medio de la zona del sistema de alarma / la salida del
controlador ACU-100 depende del modo de operativa del controlador ASW:

— modo 0 — estado del botdn. Es transmitido inmediatamente.

— modo 1 o 2 — estado del circuito eléctrico. Es transmitido so6lo durante el periodo de
interrogacion (ver: PERIODO DE INTERROGACION).

Apretar el boton / cerrar el circuito eléctrico activara la zona del sistema de alarmas /
la salida del controlador ACU-100.

Al configurar el controlador ASW-100 E o ASW-100 F hay que seleccionar con cautela los
valores de FILTRO, es decir, el nimero de los periodos de interrogacion sin respuesta
después de los cuales serd anunciada la falta de comunicacion con el controlador.
El enchufe 230V esta instalado en la baja posicién, entonces los controladores estan
expuestos al riesgo de estar tapados por las personas que permanecen en el edificio.

9. VERIFICADOR DEL NIVEL DE LA SENAL RADIO EN EL SISTEMA ABAX

El tester ARF-100 ocupa 1 posicion en la lista de dispositivos soportados por el controlador
ACU-100. Eso permite comprobar el nivel de la sefial radio recibida desde el comprobador
por el controlador o viceversa. El nivel de la sefial esta presentado en los diodos LED del
comprobador cuando en el controlador ACU-100 el modo test esta activado.

Nota: Cada de los comprobadores posee un niumero de serie 0000500.

Para comprobar el nivel de la sefial radio y encontrar un 6ptimo sitio para el montaje de los
dispositivos inalambricos por medio del comprobador, es conveniente:

1. Instalar la pila en el comprobador.

2. Anadir el verificador al sistema inalambrico (ver: ADICION DE NUEVOS DISPOSITIVOS
INALAMBRICOS). Si el controlador ACU-100 trabaja en la configuracién del médulo de
extension con las centrales CA-64, INTEGRA o VERSA, es recomendable que el
verificador ARF-100 es afiadido como el ultimo de los dispositivos inaldmbricos
(siguiendo otros dispositivos que deben ser instalados en el sistema ABAX). De esta
manera, evitaremos la formacién de un hueco innecesario debido a la zona sin explotar
después de retirar el comprobador del sistema.

3. Usando el botén marcado @ seleccionar el modo de alimentacién del dispositivo
inaldmbrico que debe ser instalado y simulado por el comprobador.

4. Activar el modo test. En el periodo de interrogacién en los diodos aparecera el nivel de la
sefal radio recibida desde el controlador por el verificador.

Apretar el boton marcado @ para ver el nivel de la sefal recibida por el verificador
desde el controlador. El nivel de la sefial es refrescada siempre en el periodo de
interrogacién (eso esta sefialado con un sonido corto). Si debe ser actualizado mas

frecuentemente, es preciso activar modo de respuesta mediante la tecla @ El nivel de
la sefial sera visualizada en los diodos LEDs serd refrescada cada 2 segundos.
La actualizacion de la informacion seré sefialada con 2 sonidos cortos.

Nota: Conforme a los requerimientos de la norma EN50131, el nivel de sefal radio enviada
por el dispositivo inalambrico esta reducida cuando el modo test esta activado.

5. Encontrar un éptimo sitio del montaje del nuevo dispositivo inalambrico.
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6. Al terminar el test, desactivar el comprobador y retirarlo del sistema inalambrico ABAX.

Nota: El comprobador no usado, se desactivara automaticamente después de 10 minutos.

10. INTERACCION CON LAS CENTRALES DE ALARMAS

El controlador ACU-100 puede trabajar en varias configuraciones:

— como mddulo de extensiéon de los dispositivos inalambricos para las centrales de la serie
INTEGRA o VERSA (toda la informacion acerca del funcionamiento junto con la central
VERSA esta incluida en los manuales de la central);

— como modulo de extension de zonas direccionales para la central CA-64;
— como modulo de extension de zonas para la central CA-10;

— como modulo de los dispositivos inaldmbrico que interconecta con cualquier central de
alarmas.

10.1 MODULO DE EXTENSION DE LOS DISPOSITIVOS INALAMBRICOS PARA CENTRALES
DE ALARMA DE LA SERIE INTEGRA

En los microconmutadores DIP-switch, es preciso fijar adecuadamente modo de operativa
del controlador y su direccion.

direccion: modo de operativa de la
4 central INTEGRA

Fig. 7. Ejemplo de colocacion de microinterrruptores de tipo DIP-switch.

La comunicacion con la central es realizada solamente por medio del bus de comunicacion.
De tal modo, la informacion sobre violacion de detectores, de sabotajes y de averias de
dispositivos inalambricos es transmitida, también se realiza el control de operativa de los
dispositivos inaldmbricos. La tabla 6 demuestra como deben ser conectados los bornes de
bus de comunicacién del controlador con los bornes de bus de comunicacion de las
centrales de alarmas INTEGRA.

Al conectar el controlador ACU-100 a la central de alarmas, es preciso activar la funcion de
identificacibn del modulo de extensién en la central. En el proceso de adicibn o de
eliminacién de los dispositivos inalambricos, no se puede olvidar que durante la identificacion
del controlador las centrales de alarmas de la serie INTEGRA registran las zonas y las
salidas por grupos de 8. Por lo tanto, es importante en el momento de registrar los
dispositivos inalambricos en el controlador, mantener continuidad, es decir, evitar espacios
vacios en la lista, lo que reducira el nimero de entradas disponibles en la central.
Por ejemplo, si 9 dispositivos inalambricos se han registrado inicialmente en el controlador,
y solamente la posicidbn niamero 7 ha sido suprimida de la lista, en la central las 2x8 zonas
seran asignadas al controlador, aunque sélo 8 dispositivos estaran conectados fisicamente
(ver: tabla 7). En el caso de los dispositivos que ademas de las zonas ocupan las salidas,
es recomendable que se les agregue como primeras para mantener no solo la continuidad
de las zonas, sino también de las salidas. En la tabla 7 ha sido presentada la situacion
donde la primera salida de la sirena ha sido fijada en posicion 8 y la segunda salida en
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posicion 9. En la consecuencia, en el sistema 16 salidas han sido reservadas (la octava
salida en el primer grupo de 8 salidas y primera salida en el segundo grupo de 8 salidas).

Bornes del controlador ACU-100
COM +12V CLK DAT

Bornes ‘INTEGRA 24/INTEGRA 32

de la
central

‘INTEG RA 64/INTEGRA 128

Tabla 6.

/ INTEGRA 64 / INTEGRA 128"
I

DD
ﬁ%DMCOM+EX1DT‘I CK1 C %%
[ ) o) ) o) e e
lé\ /,%
COM CLK
+12V DAT
/[ ‘__—-Q\\~_____
/ g @
5/
52 ACU-100
2D
2|
8|

'I@@@@@@@@@@@@@@@@Q

ITPR CON JAM LBA OUT10UT2OUT3 0UT4 OUT5 OUTE OUT7 OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4
Fig. 8. Ejemplo de conectar el controlador ACU-100 a la central de alarmas
INTEGRA.

En algunos casos no hay manera de evitar los espacios vacios en la lista de zonas / salidas.
Eso se refiere a la situacion cuando el nimero de zonas / salidas usado por los dispositivos
no es multiplo de 8. Es dificil evitar los espacios vacios, o incluso imposible, cuando debido
a la dimension del edificio un par de controladores ACU-100 trabajan en el sistema.

Aparte de la asignacion de zonas y de salidas al controlador, la central reservara para él una
direccién en el bus de modulo de extensidon. Para cada uno de los grupos de 8 zonas /
salidas esté reservada 1 direccion en el bus de médulo de extension. El controlador puede
ocupar de 1 a 6 direcciones en el bus de médulo de extension. Es preciso tenerlo en cuanta
en el proceso de disefiar el sistema y dejar para el controlador un nimero adecuado de
direcciones no ocupadas. Si después de haber afiadido al controlador nuevos dispositivos
inalambricos, resultara que son necesarias las siguientes direcciones, pero estan ocupadas
por otros dispositivos, no sera posible finalizar el procedimiento de identificacion del modulo
de extension. Entonces, ser4 necesario cambiar las direcciones de los dispositivos
conectados al bus de modulo de extension.
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ACU-100

INTEGRA 64 /128

ACU-100 .
zonas salidas

N.o. Lista de dispositivos dispositivos n°e dispositivos

1 detector APD-100 17 |detector APD-100 17 |sin explotar / inaccesibles
2 detector APD-100 18 |detector APD-100 18 |sin explotar/ inaccesibles
3 detector AMD-100 19 |detector AMD-100 19 |sin explotar / inaccesibles
4 detector AMD-100 3 20 |detector AMD-100 20 |sin explotar / inaccesibles
5 detector AMD-101 21 |detector AMD-101 21 |sin explotar / inaccesibles
6 n 22 |detector AMD-101 22 |sin explotar / inaccesibles
7 23 |sin explotar / inaccesibles 23 |sin explotar / inaccesibles
8 sefializador ASP-105 24 | sefalizador ASP-105 24 |sefalizador ASP-105

9 n 25 |sefalizador ASP-105 25 |sefalizador ASP-105

10 26 |sin explotar / inaccesibles 26 |sin explotar/ inaccesibles
11 27 |sin explotar / inaccesibles 27 |sin explotar/ inaccesibles
12 8 28 |sin explotar / inaccesibles 28 |sin explotar / inaccesibles
13 29 |sin explotar / inaccesibles 29 |sin explotar/ inaccesibles
14 30 |sin explotar / inaccesibles 30 |sin explotar / inaccesibles
15 31 |sin explotar / inaccesibles 31 |sin explotar / inaccesibles
16 32 |sin explotar / inaccesibles 32 |sin explotar / inaccesibles

Tabla 7. Ejemplo de registro incorrecto de los dispositivos inalambricos. El sistema tiene que
reservar 16 zonas y 16 salidas, asimismo 2 direcciones para los dispositivos que ocupan 8

ACU-100

0. listade dispositivos

posiciones. El controlador con la direccion 0 esta conectado al primer bus del médulo de
extension.

INTEGRA 64 /128

dispositivos

dispositivos

sefalizador ASP-105 17 |sefalizador ASP-105 17 |sefalizador ASP-105
n 18 |sefializador ASP-105 18 |sefializador ASP-105
detector APD-100 19 |detector APD-100 19 |sin explotar / inaccesibles
detector APD-100 8 20 |detector APD-100 20 |sin explotar / inaccesibles

detector AMD-100 21 |detector AMD-100 21 |sin explotar / inaccesibles
detector AMD-100 22 |detector AMD-100 22 |sin explotar / inaccesibles
detector AMD-101 23 |detector AMD-101 23 |sin explotar / inaccesibles

N.
1
2
3
4
5
6
7
8

N 24 | detector AMD-101 24 |sin explotar / inaccesibles

Tabla 8. Ejemplo del registro correcto de los dispositivos inalambricos. El sistema ha

reservado 8 zonas y 8 salidas, asi como 1 direccion para 8 dispositivos. El controlador con

direccion 0 esta conectado al primer bus de modulo de extension.

Las zonas del sistema a las cuales estan asignados los dispositivos pueden ser
programadas como:

El

NC, NO o EOL (final de linea) — dependiendo del tipo de dispositivo, la zona
proporcionara una informacion sobre la violacién del detector, averia de la fuente de
alimentacion, etc.

2EOL/NC o0 2EOL/NO - dependiendo del tipo de dispositivo, la zona proporcionara una
informacion sobre la violacion del detector, averia de la fuente de alimentacion, etc.
y, ademas, sobre el sabotaje.

cambio del estado de los detectores inalambricos del pasivo al activo se realiza

simultdneamente con el armado en la particion a la cual pertenece la zona con el detector
inaldmbrico. Al desarmar, los detectores de nuevo cambiaran el estado al pasivo. Eso no se
refiere a las zonas 24-horas. Los detectores inalambricos que estan asignados a estas
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zonas quedan siempre en el estado activo. Ademas, para cualquier detector inalambrico
puede activarse la opcidn SIEMPRE ACTIVO.

A

No se debe programar la polaridad inversa para las salidas del sistema de
alarmas con las cuales estan conectados los dispositivos inalambricos porque
estos dispositivos funcionardn en modo inverso (la salida desactivada armara
y la activada, desarmara).

10.2 MODULO DE EXTENSION DE ZONAS DIRECCIONABLES PARA LA CENTRAL DE
ALARMAS CA-64

En los interruptores DIP-switch, es preciso fijar un modo de operativa conveniente,
la direccién, y el modo de programacion del controlador ACU-100.

direccion: programacion; modo de operativa
25 DLoAD10 central de alarma CA-64

Fig. 9. Ejemplo de fijacion de los microconmutadores DIP-switch.

La comunicacion con la central es realizada por medio del bus de comunicaciones. De tal
manera la informacién sobre la violacion de los detectores y sabotajes de los dispositivos
inaldmbricos es transmitida. El control de los detectores (el cambio del estado al activo /
pasivo), las sirenas (el disparo de alarma), y del controlador 230 V AC (cerrar / abrir el
circuito electrénico), etc. es realizado por medio de las entradas de control del controlador
ACU-100. Con las entradas del control hay que conectar las salidas programadas
adecuadamente de la central de alarmas. Las salidas adecuadamente programadas de la
central deben ser conectadas con las entradas de control.

La figura 10 demuestra un ejemplo de la configuracion del controlador ACU-100 que trabaja
con la central CA-64. El bus de comunicacion del controlador ha sido conectado al segundo
bus de comunicacion del médulo de extension de la central. La salida de baja tension OUT9
de la central ha sido programada como tipo 42: ALIMENTACION EN ARMADO Yy conectada con la
entrada de control AR1 del controlador. Esta entrada es utilizada para cambiar el estado de
los detectores inalambricos del pasivo al activo y viceversa. La salida de baja tension OUT10
de la central ha sido programada como tipo 1: ALARMA ANTI-ROBO Yy conectada con la entrada
de control AR2 del controlador. Esta entrada activa la sirena inalambrica. En el ejemplo
demostrado, las salidas de informacion del controlador (CON, JAM, LBA) siguen siendo
desactivados. Pueden ser conectadas con las entradas de la central para obtener de esta
manera la informacion sobre los problemas relacionados con el funcionamiento de los
dispositivos inalambricos.

Después de haber conectado controlador ACU-100 a la central, es conveniente activar en
ella la funcion de identificacidén de mdédulo de extension.

Cuando interactia con la central de alarmas CA-64, el controlador ACU-100 le proporciona
48 zonas inalambricas. Los numeros de zonas estan asignados a los dispositivos
inalambricos registrados en el controlador segun el siguiente principio:

namero de zona = 16 + numero del dispositivo inalambrico en la lista
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Las zonas del sistema a las cuales estan asignados los dispositivos inalambricos pueden ser

programadas como:

— NC, NO o EOL (final de linea) — dependiendo del tipo de dispositivo, la zona
proporcionara una informacion sobre la violacion del detector, averia de la fuente de
alimentacion, etc.

— 2EOL/NC o 2EOL/NO - dependiendo del tipo de dispositivo, la zona proporcionara una
informacion sobre la violacion del detector, averia de la fuente de alimentacion, etc. vy,
ademas, sobre el sabotaje.

La conexion del controlador a la central de alarmas CA-64 excluye la posibilidad de conectar

a ella los médulos de extension de zona (CA-64 E, CA-64 EPS y CA-64 ADR) y tampoco

subcentral CA-64 PP.

! CA-64

DDDDE0000000000DDDDDDDDDDD

1 COM EX2 DT2 CK2 22 723 COM z4 2Z5 COM Z6 277 COM Z8 Z9 COM Z10 Z11 COM z12 Z13 COM Z14 Zi5 COM Z16
N

e
e - - - -
%
2 N
= % ACU-100 % o )
%) %, 6'/
\E % £\ [k
L0000 000220020 2D %O
TPR CON JAM LBA QUT10UT20UT3OUT40UT50UTE0UTIOUT8 &1 AR1 AR2 AJ AR4

NV

Fig. 10. Ejemplo de conexion del controlador ACU-100 a la central de alarmas CA-64.

10.3 MODULO DE EXTENSION DE ZONAS PARA LA CENTRAL DE ALARMAS CA-10

En los microconmutadores DIP-switch, es preciso fijar un modo de operativa correspondiente
del controlador ACU-100, la direccién y el modo de programacién. Para determinar el modo
de operativa se debe tomar en consideracion el nimero de los teclados LCD instalados en
el sistema. Dependiendo del niumero de teclados LCD, el controlador permite extender
el sistema con 2, 4 o 6 zonas inaldambricas (ver: tabla 9) cuyo estado (las violaciones y los
sabotajes estan asignados a estas zonas) sera transmitido via bus de comunicacion.

El control de los detectores (el cambio del estado al activo / pasivo), las sirenas (el disparo
de alarma), y del controlador 230 V AC (cerrar / abrir el circuito electrénico), etc. es realizado
por medio de las entradas de control del controlador. Las salidas adecuadamente
programadas de la central deben ser conectadas con las entradas de control.
Adicionalmente, es posible conectar las ocho primeras salidas del controlador con las zonas
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de la central de alarmas. Por lo consiguiente, la central de alarmas puede recibir la
informacion de los dispositivos inaldmbricos asignados a estas salidas. Conectar el
controlador ACU-100 al mismo tiempo a la central CA-10 via bus de comunicacion y via las
zonas de la central nos permitird extender el sistema con hasta 14 zonas inalambricas.

direccion:
0011

programacion:
DLoAD10

modo de operativa de la
central CA-10 con 1 LCD

Fig. 11. Ejemplo de fijacion de los microconmutadores Dip-switch.

8 1% |3
Y |o (@)
g |83 |38¢g
3 g c = g P Numeros de las zonas adicionales del sistema (las zonas 9y 10 son reservadas en el
< S ; ¢
e ﬁ SR ﬁ 8= sistema para las zonas del primer teclado LCD)
» |©8¢8es8
O Clopdglo '% ©
v ElTDo—|T8 =
S8 cgclcoO
020 &8T 0T
532%98 %58
EBlc=c|eoc
Z25/338/338
salida 11 en el | salida 12 en el | salida 13 en el | salida 14 en el | salida 15 en el | salida 16 en el
1 |CLK1| CLK2
controlador controlador controlador controlador controlador controlador
> CLK1 CLK3 zonaen 2 zona en 2 salida 13 en el | salida 14 en el | salida 15 en el | salida 16 en el
CLK2 teclado LCD | teclado LCD controlador controlador controlador controlador
3 g::g CLK4 zonaen 2 zona en 2 zonaen 3 zonaen3 salida 15 en el | salida 16 en el
CLK3 teclado LCD | teclado LCD | teclado LCD | teclado LCD controlador controlador
Tabla 9.

En la figura 12 ha sido demostrado el ejemplo de configuracién del controlador ACU-100 que
trabaja con la central de alarmas CA-10. Un teclado LCD esta conectado con la central, por
lo tanto, el borne CLK del controlador esta conectado con el borne CLK2 de la central.
Las zonas puestas a disposicion por el controlador ACU-100 para la central via bus de
comunicacion poseen en el sistema de alarmas los nimeros desde 11 hasta 16 (las salidas
de controlador desde 11 hasta 16). Estas zonas deben ser programadas en la central como
tipo 2EOL/NO. A las zonas Z1 y Z2 de la central han sido conectadas respectivamente las
salidas del controlador OUT1 y OUT2 (por lo consiguiente, el niumero total de zonas en el
sistema aumentara hasta 8). Las zonas de la central a las que han sido conectadas las
salidas del controlador tienen que ser configuradas como tipo NO. Las demas zonas de la
central desde Z3 hasta Z8 estan disponibles. Es posible conectar a ellas los dispositivos
aldmbricos o las siguientes salidas del controlador y los inaldmbricos dispositivos asignados
a ellas. La salida de baja tension de la central OUT5 ha sido programada como tipo
35: ACTIVACION EN MODO ARMADO Yy conectada a la entrada de control AR1 del controlador.
Esta entrada cambia el estado pasivo al activo y viceversa de los detectores inalambricos.
La salida de baja tensién OUT6 de la central ha sido programada como tipo 01: ALARMA
ANTI-ROBO Yy conectada con la entrada de control AR2 del controlador. Esta entrada activa la
sirena inalambrica. En el ejemplo demostrado, las salidas de informacién del controlador
(TPR, CON, JAM, LBA) siguen siendo desactivadas. Dichas salidas pueden ser conectadas
con las zonas de la central para obtener de esta manera la informacién sobre los problemas
relacionados con el funcionamiento de los dispositivos inalambricos.
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Fig. 12. Ejemplo de conexion del controlador ACU-100 a la central de alarmas CA-10.

10.4 MODULO DE DISPOSITIVOS INALAMBRICOS QUE INTERCONECTA CON CUALQUIER
SISTEMA DE ALARMAS

En los microconmutadores DIP-switch, es preciso fijar un modo de operativa correspondiente
del controlador ACU-100, el niumero de mddulos ACX-100 que estan conectados a él,
y también el modo de programacion.

ndmero de modulos programacion:  modo de operativa:
ACX-100: teclado LCD cualquier central
3

Fig. 13. Ejemplo de fijacion de los microconmutadores DIP-switch.

La comunicacion con la central en esta configuracion es realizada por medio de las salidas
y de las entradas del controlador. Las salidas del controlador a las que estan asignados los
dispositivos inalambricos deben ser conectadas con las zonas de la central. El control de los
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detectores (el cambio del estado al activo / pasivo), las sirenas (el disparo de alarma), y del
controlador 230 V AC (cerrar / abrir el circuito electronico), etc. es realizado por medio de las
entradas de control del controlador. Las salidas adecuadamente programadas de la central
deben ser conectadas con las entradas de control.
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Fig. 14. Ejemplo de conexion el controlador ACU-100 a la central de alarmas CA-6.

En la figura 14 esta presentada la central de alarmas CA-6 fabricada por la empresa SATEL,
sin embargo, también podria ser cualquier otra central de alarmas. Las salidas de OUT1
a OUTS5 del controlador estdn conectadas respectivamente a las zonas de Z1 a Z5 de la
central (programadas como tipo NO). La salida TPR que informa sobre los sabotajes de los
dispositivos inaldmbricos y del controlador (los bornes TMP conectados a los bornes COM
e ITMP) ha sido conectada a la zona Z6 de la central, ha sido programada como tipo NO,
tipo de reaccion 24H SONORA. La salida de baja tensién de la central OUT4 ha sido
programada como tipo 35: ALIMENTACION EN MODO ARMADO Yy conectada con la entrada de
control AR1 del controlador. Esta entrada cambia el estado pasivo al activo y viceversa de
los detectores inalambricos. La salida de baja tension OUT5 de la central ha sido
programada como tipo ALARMA ANTI-ROBO Y esta conectada con la entrada de control AR2 del
controlador. Dicha entrada activa la sirena inaldmbrica.
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11. PROGRAMACION Y DIAGNOSTICO

La forma de programar y acceder a las funciones diagnésticas depende de la configuraciéon
en la cual trabaja el controlador:
e interaccion con las centrales INTEGRA o VERSA
— teclado del sistema de alarma en modo de servicio;
— ordenador con el programa DLOADX conectado con la central de alarmas;
— ordenador con el programa DLOAD10 conectado con el puerto RS-232 del controlador
por el tiempo de la prueba diagnéstica.
e interaccion con otras centrales
— teclado LCD que debe ser conectado con el controlador durante el tiempo de
programacion;
— ordenador con el programa DLOAD10 conectado al puerto RS-232 del controlador
durante el tiempo de programacion.

11.1 TecLADO LCD DEL SISTEMA DE ALARMAS INTEGRA

1. Introducir el cédigo de servicio, confirmarlo con la tecla [«] y apretar la tecla 9 para
conseguir el acceso al modo de servicio.

2. Pasar a la funcion de programacion de los ajustes del controlador (=ESTRUCTURA
—~>EQUIPO > MODULOS DE EXTENSION > AJUSTES >nombre del controlador).

3. Programar adecuadamente el controlador.

4. Salir del modo de servicio.

El menu de funciones de servicio del controlador que interconecta con la central INTEGRA:

— Sin bypass después de 3 sabot.
—— Sabotaje del mddulo de extension
— Periodo de interrogacion

—— Nuevo dispositivo

—— Actividad

— Configuracion

— Filtro de la falta de presencia
— Eliminacion del dispositivo

—— Sincronizacion

— Activar el modo test

— Desactivar el modo test

El diagndstico del controlador y de los dispositivos inalambricos registrados en es facilitado
por las funciones proporcionadas en el menu de usuario.

Todas las funciones han sido presentadas en el apartado DESCRIPCION DE FUNCIONES,
OPCIONES Y COMANDOS.

11.2 TeECLADO LCD DEL SISTEMA DE ALARMAS VERSA

Para seleccionar la particion en la que un alarma de sabotaje sera activado si hay sabotaje
en el controlador o si esta desconectado del bus, la programacion del periodo de
interrogacién y del nombre es posible gracias a la funcion AJUSTES (MODO DE SERVICIO
»2. EQuiPO P1. TECL. Y MOD.EXT. P>2. AJUSTES). Después de seleccionar el controlador de la
lista que serd visualizada, la programacion debe seguir el método “paso a paso”.

Las demas funciones de la programacion del sistema ABAX estan disponibles en el
submend ACU-100 (MoDO DE SERVICIO P>2. EQuIPO P>1. TECL. Y MOD.EXT. P>3. ACU-100):

[213#1#] 1. Nuevo disp.
[213#2#] 2. Conf. disp.
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[213#3#] 3. Elim. disp.

[213#4#] 4. Zona ACU-100

[213#5#] 5. Sincron.

[213#6#] 6. Act. mod. test.

[213#7#] 7. Desa. m. test.

Para obtener la informacién adicional, por favor, consulte los manuales de la central VERSA.

11.3 PROGRAMA DLOADX

29
Modulo: ACU-100, direccion:8 typ:0C
werzion: 302 2011-09-08 PL
M ambre: |ACL| 100
Sabotaje zenalado en particion: | E: Magazvn j
[ Sin blog.después tres alarmas sabotaje del médula

Periodo respuesta
12s " 24z

Mo |Nombre Tipa |Tipo de dispozitiva |Num.de zenie |Siempre act| Configuracidn Filtra
1 |5a:41 Cambiar estado Yiolacidn de zona ACK-200 [mdd exten d4z0./Mszal] 0238414 0
2 |5a:42 ACK-2000238414  Intusicn ACH-200 [méd.exter. dza.Msal) 0233414 0
3 Sa: 43 ACH-2000238414 Alarma FUEGD ACH-200 [mad.exten. 4z0. /Mzal) 0Zza414 i
4 Sa: 44 ACK-2000238414 Persiana abajo ADK-200 [mad. exten. 4z0./4zal) 0238414 0
5 |5a:45 ACx201 0305255  Chime ACH-201 [mod.exten.dzo.Meal] (0306285 | 0
B [S5a:46 ACK-2010305255  Indic.averia ACH-200 [mod exten dzo Msal] | (305255 0
7 Sa: 47 ACH-201 0305255 Alarma DAY ACA-201 [mdd.exten 4z, /44l 0305255 0
8 Sa. 48 ACx-201 0305255 Ind.puer.abierta dernasiach AC<-201 [mad.exten. dzo. /4:al) 0305255 i}
9 [5Sa:49 ASP-105 0525604 Indic. averia A5P-105 [sen. acdstica] 0535804 1: Sonida 1 0

1: hora Tmin.
10 |5a:50 ASP-105 0585604 Indic. averia ASP-105 [sen.acustica 0535804 1: Sonida 1 0
1: hora Tmin.

11 |Zo: 35 AMD-107 0152484 Entrada [Mo usado) AMD-101 [Reed switch) 52484 0
12 |Zo: 36  AMD-101 0152484 Retrazada interior Mo usa AMD-107 [Reed switch) 0152484 i}
13 |20 37 APD-100 0139656 E xterior (Mo uzada) APD-100. [FIR PET] 0139656 1-0; Sensibiidad baia - no PET 0
14 |Zo: 38 APD-100 0139656 Mormal (Mo usada) &PD-100. [FIR PET) (0139656 1-0: Sensibilidad baja- no PET |0
16 |Zo:39 APMDA160 D4E7202  Esterior [Mo uzada) APMD-150 [PIR -+ 0dET202 1-1-0: Senzibiidad FIR:1 - Senzib 0
16 |Zo. 40 APMD-150 0467202  Enbrada (Mo wsada) APMD-150 [PIR -+ D4E7202 1-1-0; Sensibilidad PIF:1 - Sensib 0
17 |Zo: 41 ACH-200 0000655 Entrada/S alidas [No usad AFD-100 [Detinundacian) 140300 i
18 |Zo: 42 | ACK-2000238414 Panico silenciogn (MC+54, AGD-100 [Detector ratura de cristall 0546464 1: baja Sensibilidad a
19 |Zo: 43 | AYD-100 0281402 Marmal [Mo usado] AYD-100 [det. vibracion) 0281402 O:reed switch inferior 0
20 |Zoo 44 AVD-100 0281402 E xterior (Mo uzada) A4D-100 [det. vibracidn) 0281402 1-0: Sensibilidad 1 - 0 imp. ]
21 |Zo- 45 ASD-100 0447612 Técn.-averia bateria (Mo A5D-100 [Detectar de hurna) 0447612 0-0-1: - hara 1 min. a I
< >

% Leer ‘ B Detalles 2012-02-2314:23:54 / 201 2-02-23 14:2354 @ Modo test ‘ @l J Muewvo dispositivo

% Guardar Zo: 29 %‘ % Sincionizar X Eliminar dispositivc‘

Comertario:

Fig. 15. Configuracion del controlador ACU-100 que funciona junto con la central INTEGRA en
el programa DLOADX. Debajo de la informacion sobre el tipo del modulo y sobre su direccién,
esté presentada la informacion sobre la version de su programacion. Los dispositivos
inalambricos han sido registrados en el controlador conforme a las recomendaciones descritas
anteriormente en este manual de instrucciones: como primeros han sido asignados los
dispositivos que ocupan las zonas y salidas, y después, los dispositivos que ocupan sélo las
zonas. El comprobador de nivel de la sefial radio ha sido afiadido como el ultimo.
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1. Activar el programa DLOADX y establecer la comunicacion con la central (ver:

PROGRAMACION de la central INTEGRA o VERSA).

2. Hacer un clic sobre el botén ﬁ — se abrira la ventana que presenta la estructura del

sistema de alarmas.

3. Seleccionar la pestafia “Equipos”, y después, indicar un controlador del sistema

inaldmbrico en la lista de dispositivos.
4. Programar el controlador.

5. Al acabar la introduccion de los nuevos ajustes, es necesario guardarlos en el controlador

apretando la tecla “Guardar” (los botones

=

y

EI

en el menu principal del programa

DLOADX no sirven para leer/registrar los ajustes del controlador y de los dispositivos

inalambricos soportados por él).

En el programa DLOADX las funciones diagndsticas tales como: NIVEL DE LA SENAL, CALIDAD
DE LA COMUNICACION Yy REINICIO DE LA PRUEBA DE LA COMUNICACION estan disponibles en la

ventana DISPOSITIVOS INALAMBRICOS.

Las averias de los dispositivos inaldmbricos (falta de comunicacién, nivel bajo de bateria,
interferencias) pueden ser leidas en el programa DLOADX en la ventana AVERIAS.

Dispositivos inaldmbricos

Mo, [Mombre Tipo de digpositivo

Mum.de zene |Mivel de senal |Calidad de conesidn| #

8=

41 Cambiar estado ACH-200 [mad. exten. 2o,/ 42al]
42 FACX-200 0238414 | ACK-200 [méd.exten dz0./42al]
43 |ACK-200 0238414  AC<-200 (mod.exten. 420,/ 4zal)
44  |ACK-200 0238414 | ACH-200 [miod.exten. 420, 4zal)
45  |ACK-201 0305255  ACH-201 [mod.exten. dzo. /=4l
46  |ACK-201 0305255 ACH-201 [mod.exten 4z0./4zal)
47 |ACK-201 0305255 ACH-201 [mod.exten. dzo./4zal)
48  |ACK-201 0305255 AC-201 [mod.exten. dzo./=al]

49 |ASP-105 0585604 ASP-105 (sen.acdstica)
50 |ASP-105 0585604 ASP-105 (zen acdstica)
35 |AMD-T0 52484 | AMD-101 (Reed switch)
36 |aMDa01 0152484 AMDA101 [Reed switch)
37 |APD-100 01329656 APD-100. (FIR PET)

35 |APD-100 0133656 APD-100. (FIR PET)

39 |APMD50 0467202 APMD-150 [PIR -+

40 |APMD-150 0467202 APMD-150 [PIR +h4hw)

41 &C%-200 0000655 AFD-100 [Det.inundacidn)

42 ACH-200 02334714 AGD-100 [Detectar ratura de cristal]

43 |AVD-100 0231402 AYD-100 [Reed switch)
44 |AvD-100 0251402 AVD-100 [Reed switch)

45  |ASD-100 0447812 A50-100 [Detector de humio)

Diagndsticn de comunicacion
| Reinicio de tesf Testar desde: 2012-02-24 10:18:00

0233414
0238414
0238414
0233414
0305255
0305255
0305255
0305255
0535604
0525604
01524584
0152434
0139656
0133656
04E7202
04&7202
0140300
0545464
0281402
02531402
0447612

2

100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 100%
100% 9%

100% 3
100% 9
100%
100%
100%

[¥e]
i

| o
[T T
[T

]
]
o

x Cerrar |

Fig. 16. La ventana del programa DLOADX que presenta el nivel de la sefial y la calidad de la
comunicacién del controlador con los dispositivos inalambricos (el controlador ACU-100 que
funciona junto con la central INTEGRA).
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11.4 TECLADO LCD CONECTADO CON EL CONTROLADOR

1. Fijar en los microconmutadores DIP-switch que se hallan en la placa electrénica del
controlador la opcion de programacion usando el teclado LCD.

2. Conectar el teclado LCD con el controlador (ver: CONEXION DEL TECLADO AL CONTROLADOR).

3. Introducir el codigo de servicio y confirmarlo presionando la tecla [#], para conseguir el
acceso al menu de funciones de servicio del controlador.

4. Programar adecuadamente el controlador.
5. Salir el modo de servicio con la funcién FIN MS.
6. Desconectar el teclado LCD.

11.4.1 Modo de servicio del teclado LCD conectado al controlador

Es posible moverse por el menu y utilizar las funciones de servicio por medio de las
siguientes teclas del teclado LCD:

A — enrollar la lista de funciones hacia arriba;
v — enrollar la lista de funciones hacia bajo;
> — entrar en la funcién/ submenu;

4 o[+ — salir de la funcién/del submend sin introducir ningunos cambios (algunas
funciones pueden ser quitadas solamente al apretar la tecla con asterisco [+]);

[#] — entrar en la funcion/el submenu; confirmar los datos introducidos.
El mend del modo de servicio en el teclado LCD conectado al controlador:
—— Final MS

— Nuevo dispositivo

— Eliminar el dispositivo

—— Nombres de dispositivos

—— NUmeros de serie

— Entradas

—— Salidas

— Ajustes Periodo de interrogacion
— Filtro

—— Configuracion

— Indicacion de averia
—— Tipos de entradas

—— Tipos de salidas

— Reinicio los ajustes
—— Pruebas Nivel de la sefal

—— Estado de comunicacion
—— Estado de proteccion antisabotaje
—— Estado de bateria

— Interferencias

—— Modo test

—— Borrar la memoria

— Sincronizacion

—— Tensién de alimentacion

—— Cddigo de servicio

Todas las funciones han sido presentadas en el apartado DESCRIPCION DE FUNCIONES,
OPCIONES Y COMANDOS.
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11.5 PROGRAMA DLOAD10

1. Fijar en los microconmutadores DIP-switch que se hallan en la placa electrénica del
controlador la opcion de programacion través del puerto RS-232 (eso no es requerido, Si
el controlador trabaja en la configuracion del médulo de extension de los dispositivos
inaldmbricos para la central de la serie INTEGRA).

2. Conectar el ordenador con el controlador (ver: CONEXION DEL ORDENADOR AL CONTROLADOR).

3. Activar el programa DLOAD10 en el ordenador (el acceso al programa esta protegido por el
codigo, que por defecto es 1234 y puede ser cambiado por cualquier secuencia de 16
caracteres).

4. Abrir el mend de “Comunicacién”, seleccionar la posicion “Configuracion” e indicar
el puerto del ordenador al que el controlador esta conectado.

5. Abrir el menu “Archivo”, elegir “Nuevo”, y después “ACU-100".

=. dload10

s Panel de control

Comunicacion  Ayuda
abrir... F3 = bl %

Guardar como..,  Shift+F2 eclados LCD l Zonas \ Parti]

Caavl.01

) " CASY1.08,09,10..,
Configuracion ¥

CABYZ (v2.00 - v3.03)

Salida d alk+
=410 ce programa CAB+ (v3.04, vd.xx, ¥5.)

1: abaxD4.cE1 CALONE

21 abax03.cEL CALOYE

31 abax0l.cE1 CALO+ (v.4.0-4.2)

41 abax03.CE1 CALO+ (v.4.3-4. 5)

5 abax04.CEL CALO+ (vd6,4.7...)

6+ abax03.CE1

- . Mandos a distancia RXZ [Rxd

‘ Madulo GSM4/LT

ACI-100

Fig. 17. Activacion de soporte del controlador ACU-100 en el programa DLOAD1O0.

6. Al establecer la comunicacion, el programa comparara los identificadores en el ordenador
y controlador, y si coinciden, leera los datos del controlador.

7. Configurar los ajustes del controlador.

8. Al terminar la introduccién de nuevos ajustes, es preciso guardarlos en el controlador

apretando el boton | ##|.

Nota: Si el controlador ACU-100 trabaja en la configuracion del modulo de extension de los
dispositivos inalambricos para la central de la serie INTEGRA, las opciones referidas
ala configuracion de los dispositivos inaldmbricos no estan disponibles en el
programa DLOAD10. Solamente las funciones diagnosticas son accesibles, en ello
también los graficos que presentan el nivel de la sefial radio.

La herramienta de diagnostico util en el programa DLOAD10 es el nivel de la sefial recibida en
tiempo real por el controlador en su banda radio de operativa, que esta presentado como un
diagrama del tiempo real. llustra tanto el nivel de ruidos como todas las sefiales registradas
de otros dispositivos radio que funcionan en la misma banda de frecuencia. Las sefales de
los dispositivos inalambricos soportados por el controlador estan presentadas en color rojo.
Para abrir la ventana que demuestra el nivel de la sefal radio, es preciso apretar el botén

@ . Es posible que el nivel de la sefial radio recibida desde los dispositivos que esté
presentado de forma de diagrama.
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2. ACU-100, Nivel actual

Actual signal.level | 1: Device 1 I 2 Device 2 I 3 Device 3 | & Device 41 & Device 5 | B Device

i

i

1l II'I r‘l\hnlllllllrﬁhl ! | i“l“lrl.llurllll LY

I
L : LI

i - . | |

Fig. 19. Ventana del programa DLOAD10 con el diagrama del nivel de la sefial radio recibida
por el controlador.

11.6 DESCRIPCION DE FUNCIONES, OPCIONES Y COMANDOS

Identificador — identificador en el programa DLOAD10 tiene como tarea proteger
el controlador contra una tentativa de la reprogramacion no autorizada. El identificador
consiste de 16 caracteres. Por defecto, estos son solamente cifras 0. Pueden ser
substituidos por los digitos a partir de 0 a 9 y/o las letras de A a F. El programa no
establecera la comunicaciéon con el controlador, a menos que se proporcione un
identificador valido. Si los datos del sistema al que deseamos conseguir el acceso han
sido guardados previamente en el ordenador, entonces en la pantalla aparecerd una
ventana con la lista de archivos que contienen los datos con el identificador
correspondiente. Es posible elegir uno de estos archivos para establecer
la comunicacion.

Cddigo del servicio — el cadigo en el teclado LCD sirve para proteger el controlador contra
una tentativa de la reprogramacién no autorizada. Por defecto, es 12345, pero puede
ser cambiado a cualquier secuencia de 8 digitos. Sin introducir el cédigo correcta, no es
posible activar el modo de servicio del controlador en el teclado LCD.

Nuevo dispositivo — este comando inicia el procedimiento de agregar los nuevos
dispositivos inalambricos al sistema.

Eliminar el dispositivo — este comando inicia el procedimiento de eliminar los dispositivos
inalambricos del sistema.

Nombres de dispositivos — es posible asignar nombres a los dispositivos inalambricos
registrados en el controlador. Esto no se aplica al controlador que interconecta con las
centrales de la serie INTEGRA o VERSA.

Numeros de serie — la funcidn del servicio en teclado LCD conectado con el controlador
permite comprobar los nimeros de serie de los dispositivos inalambricos incluidos en el
sistema. El numero de serie en los programas DLOADX y DLOAD10 esta visualizado
al corriente en cada dispositivo registrado en el controlador.
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Entradas — para cada uno de los dispositivos inalambricos registrado en el controlador debe
ser seleccionada una entrada de control. Esto no se refiere al controlador que
interconecta con las centrales de la serie de INTEGRA o VERSA.

Observaciones:

e Al agregar un nuevo dispositivo inalambrico al sistema, la entrada 1 es indicada como
entrada de control.

e Cuando el numero de entrada introducido es mayor de 24, la entrada para controlar el
dispositivo sera siempre activa.

Salidas — los dispositivos inalambricos estan asignados a las salidas particulares del
controlador. Esto no se refiere a las centrales de alarmas CA-64 (es posible asignar los
dispositivos a las salidas, pero las salidas no seran utilizadas para la comunicacion con
la central), INTEGRA y VERSA.

Nota: Cuando un nuevo dispositivo inalambrico se esta agregando al sistema, esta
asignado por el defecto a la salida 1.

AJUSTES - paso al submenu en el teclado LCD conectado con el controlador.

Periodo de interrogacion — el controlador se comunica con los dispositivos inalambricos en
determinados espacios de tiempo. Durante estos periodos el controlador recoge la
informacion sobre el estado de dispositivos y, en caso de necesidad, envia comandos
alos dispositivos, p.ej., cambia el estado de los detectores al activo/pasivo,
activa/desactiva el modo test, y cambia la configuracion de los dispositivos. El periodo
de interrogacion puede ser de 12, 24 o 36 segundos. Cuanta mas rara sea la
comunicacién entre el controlador y los dispositivos inaldmbricos, mas dispositivos
inaldmbricos podran trabajar dentro del mismo rango. Para 12 s el maximo numero de
los dispositivos es 150, para 24 s — 300, y para 36 s — 450. Fuera del periodo de
interrogacion, se envia al controlador la informacion sobre los sabotajes de los
dispositivos y las violaciones de los detectores que estan en el estado activo.

Filtro — es posible definir después de cuantas preguntas sin respuesta la falta de
comunicacion sera anunciada. Es posible introducir los valores del intervalo de 0 a 50.
La introduccion del digito 0 desactivara el control de la presencia del dispositivo en el
sistema.

Configuraciéon — algunos de los dispositivos inaldmbricos (ej. detectores APD-100,
APMD-150, AGD-100, AVD-100 y ASD-100, las sirenas ASP-105 y ASP-205)
proporcionan opciones adicionales, que se pueden configurar via radio.

Indicacion del problema — si la activacion de cualquier de las salidas funcionales del
controlador (TPR, CON, JAM o LBA) puede ser indicada por el diodo LED o por un
sonido. Esta opcion no esta disponible cuando el controlador interconecta con las
centrales de la serie INTEGRA o VERSA.

Tipos de entradas — las entradas de control pueden ser programadas como NO (abiertas
normalmente) o NC (cerradas normalmente). Las entradas de control no son utilizadas
para la colaboracion entre el controlador y las centrales de alarmas de la serie
INTEGRA o VERSA, por lo tanto, entonces esta opcion no esta disponible.

Tipo de salida — las salidas del controlador y de los mddulos ACX-100 pueden ser
programadas como NO (abiertas normalmente) o NC (cerradas normalmente). Esta
opcion no esta disponible cuando el controlador interconecta con las centrales de la
serie INTEGRA o VERSA.

Reinicio de ajustes — funcion disponible solamente en el teclado LCD conectado al
controlador, es utilizada para restaurar los ajustes de fabrica.

PRUEBAS - paso al submenu del teclado LCD conectado al ordenador.
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Nivel de sefial — la funcion disponible en el teclado LCD, permite comprobar del nivel de la
sefal recibida desde los dispositivos inaldmbricos. El nivel de la sefial esta presentado
en forma del porcentaje. En el programa DLOAD10, el nivel de la sefal es visualizado al
corriente en forma gréfica, sin necesidad de activar ninguna funcion. En el programa
DLoADX, la informacion sobre el nivel de la sefial esta presentada en la ventana del
“Dispositivos inalambricos”.

Estado de comunicacién — la funcién disponible en el teclado LCD conectado al
controlador, permite comprobar con cuales dispositivos la comunicacion transcurre
correctamente, 0 no existe, o ha sido perdida temporalmente. En el programa DLOAD10,
toda la informacién sobre la comunicacion se proporciona al corriente, sin necesidad de
activar ninguna funcién. En el teclado LCD del sistema INTEGRA o VERSA,
las informaciones sobre la posible carencia de la comunicacion estan presentadas en el
menu del usuario en el submenu AVERIAS, y en el programa de DLOADX, en la ventana
“Averias”.

Estado de sabotaje — la funcidn disponible en el teclado LCD conectado al controlador,
permite comprobar cuéles de los dispositivos inalambricos son o han sido forzados.
En el programa DLOAD10, toda la informacién sobre los intentos de sabotaje es
proporcionada al corriente, sin necesidad de iniciar ninguna funcion. En el teclado LCD
del sistema INTEGRA o VERSA, y también en el programa de DLOADX, es posible
comprobar si ha habido un sabotaje en el dispositivo o el controlador inalambrico
usando la funcidbn REVISION DE EVENTOS. Ademas, en el programa DLOADX la
informacion sobre los posibles sabotajes de los dispositivos inalambricos puede ser
encontrada en la “Estado de zonas”.

Estado de pila — la funcion disponible en el teclado LCD conectado al controlador.
Dependiendo del tipo de dispositivos inaldmbricos la informacién sobre la pila baja
puede significar:

— pila baja (detectores);

— falta de alimentacion 12 V (sirena ASP-105);

— falta de alimentacion 18 V (médulo de extension ACX-201);

— pila descargada (sirena ASP-105, mdodulo de extension ACX-201);

— sobrecarga de la salida de alimentacion AUX1 o AUX2 (moddulo de extension
ACX-201).

En el programa DLOAD10, la informacion sobre el estado de pila / alimentacion / bateria
/| salidas de alimentacion esta presentada en la columna “Pila” al corriente. En el
teclado LCD del sistema INTEGRA o VERSA, la informacién sobre la pila baja y otras
averias es proporcionada en el mena del usuario, submend de AVERIAS, y en el
programa DLOADX, en la ventana “Averias”.

Nota: Cuando el estado bajo de pila esta indicado, es conveniente sustituir la pila en un
plazo de 2-3 semanas.

Interferencias — la funcion disponible en el teclado LCD conectado al controlador, permite
comprobar si el trabajo del sistema inalambrico no es atorado por ningun dispositivo,
gue emite las ondas radio en la misma frecuencia. Si habia un evento que provocaba
interferencias, se proporciona la informacion que indica cuantas veces y cual era su
amplitud. En el programa DLOAD10 toda la informacidén sobre las interferencias esta
presentada al corriente, sin necesidad de activar ninguna funcion. En el teclado LCD
del sistema INTEGRA o VERSA, la informacién sobre las interferencias posibles esta
presentada en el menu del usuario en el submenu AVeRIAs, y en el programa DLOADX,
en la ventana “Averias”.

Modo test — la activacidon del modo test hace que todos los dispositivos inalambricos
indiguen con el centelleo de los diodos LED la comunicacion con el controlador.
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Los detectores informan sobre las violaciones y los sabotajes por medio de los diodos
LED. En el modo de operativa normal de los dispositivos inaldmbricos, la sefializacion
en los diodos LED esta apagada para ahorrar la energia. En el modo test, la
sefalizacion de la alarma de sabotaje esta bloqueada en las sirenas. Después de
desactivar el modo test, su fin tendra lugar en el periodo de interrogacion mas proximo.
El modo test sera desactivado automaticamente después de los 30 minutos después:

— de la activacion del modo test usando el programa DLoADX. En este momento la
apertura de la ventana DISPOSITIVOS INALAMBRICOS en el programa DLOADX extendera
la duracién el modo de servicio (30 minutos seran contados del momento del cierre
de la ventana),

— del fin de modo de servicio en la central INTEGRA o VERSA o en el teclado LCD
conectado con el controlador,

— del cierre del programa DLOAD10.

Nota: Conforme a los requisitos de la norma EN50131, el nivel de la sefial radio enviada por
el dispositivo inalambrico es reducido cuando el modo test esta activado.

Borrado de memoria — este comando borrara la memoria, donde la informacién sobre los
sabotajes de los dispositivos inalambricos, de la pila baja, y las interferencias es
almacenada.

Reinicio de la prueba de comunicacion — el comando disponible solamente en los
programas DLOAD10 y DLOADX, que reinicia la prueba de comunicacion. La prueba de
comunicacidén consiste en la supervision del ciclo de la respuesta. Sidurante la
supervision de uno de los dispositivos no se puede establecer la comunicacion con el
controlador, este hecho sera registrado y presentado como debilitacion en la calidad de
la comunicacion. La prueba se realiza al corriente, y sus resultados estan visualizados
como la Calidad de comunicaciéon en forma de porcentaje.

Sincronizacion — el controlador ACU-100 comprueba si otros sistemas inaldmbricos
funcionan en su alcance, y si es asi, ajusta a ellos el periodo de interrogacion.
La sincronizacién es realizada automéaticamente al activar el controlador y después de
cada operacién de adicién/eliminacion de los dispositivos soportados por él. Ademas,
puede ser activada manualmente con el presente comando.

Tension de alimentacion — la funcién en el teclado LCD que permite comprobar el nivel de
la tension de alimentacion del controlador. En los programas DLOADX y DLOADI1O0,
la informacién sobre la tensién de alimentacién es proporcionada al corriente, sin
necesidad de activar ninguna funcion.

Sabotajes de modulos ent./sal. — la informacién sobre la comunicacién entre el controlador
y los modulos de extension de entradas y salidas ACX-100, es disponible solamente en
el programa DLOAD10. La carencia de la comunicacion se reconoce como el sabotaje
del modulo.

Alarma de sabotaje en la particion — la opcion disponible cuando el controlador colabora
con la central de la serie INTEGRA o VERSA. Permite indicar la particion en la que
sera activada la alarma, en el caso del sabotaje del controlador.

Sin bloqueo después de tres sabotajes — la opcion disponible al colaborar con la central
de la serie INTEGRA. El controlador genera una alarma cuando ha sido abierta la
proteccion antisabotaje. Normalmente, si 3 seguidos alarmas de sabotaje no seran
cancelados, la sefalizacién de las seguidas alarmas de sabotaje sera bloqueada. Esto
evita que los mismos eventos estén guardados varias veces en la memoria de
la central. La opcién permite desactivar el bloqueo.

Siempre activo — la opcion accesible al colaborar con la central de la serie INTEGRA
o VERSA. Permite cambiar el estado del detector al activo permanente.

Fin MS — la funcion finaliza el modo de servicio en el teclado LCD.
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12. CONFIGURACION DE PARAMETROS ADICIONALES Y OPCIONES DE LOS
DISPOSITIVOS INALAMBRICOS

12.1 PROGRAMA DLOADX 0 DLOAD10

Los parametros adicionales y las opciones son programados en la columna “Configuracion”.

12.1.1 Detector APD-100

Para los detectores con firmware en version 2.01, es preciso introducir la secuencia de dos
digitos. El primer digito corresponde a la sensibilidad (ver: tabla 10), y el segundo
corresponde a la opcion de inmunidad a los animales (0 — opcién desactivada, 1 — opcion
activada). Para los detectores con el firmware en version anterior, es necesario introducir un
digito de 1 a 3 que corresponde a la sensibilidad seleccionada (ver: tabla 10).

Sensibilidad del

Digito detector
1 baja
2 media
3 alta
Tabla 10.

12.1.2 Detector APMD-150

Es preciso introducir la secuencia de 3 digitos:

1 digito — sensibilidad de ruta infrarroja: de 1 a 4 (1 — minima; 4 — méaxima),

2 digito — sensibilidad de ruta de microonda: de 1 a 8 (1 — minima; 8 — maxima),

3 digito — tipo de operativa en el modo test: O (violacidén indicada después de registrar un
movimiento por ambos detectores), 1 (violacion indicada después de registrar un
movimiento por el detector infrarrojo) o 2 (violacion indicada después de registrar un
movimiento por el detector microonda).

Por ejemplo, introduciendo los valores 4-4-0 significa que la ruta infrarroja ha sido ajustada

en 4, y la sensibilidad de ruta de microonda también en 4, y en el modo test, el detector

indicara la violacion (el diodo se encendera) después de registrar un movimiento por ambos
detectores.

12.1.3 Detector AMD-100 y AMD-101

Es preciso introducir el digito O (interruptor del contacto ,reed” inferior) o 1 (interruptor del
contacto ,reed” lateral) para determinar cual de los dos interruptores del contacto ,reed”
debe ser activado.

12.1.4 Detector AMD-102

Para el contacto magnético, (primera posicién / primera zona ocupada por el detector
AMD-102) es preciso introducir el digito O (interruptor del contacto ,reed” inferior) o 1
(interruptor del contacto ,reed” lateral) para seleccionar cudl de los dos interruptores del
contacto ,reed” debe ser activado.

Para la entrada para conectar el detector de persianas (segunda posicion / segunda zona
ocupada por el detector AMD-102) es preciso introducir la secuencia de dos digitos:
ler digito — nimero de impulsos: de 1 a 8,

2° digito — tiempo de validez de impulso: 0 (30 segundos), 1 (120 segundos), 2 (240
segundos) o 3 (tiempo no limitado — s6lo conmutacion del detector del estado pasivo al
activo suprimira el contador de impulsos).
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Por ejemplo, la introduccion de los valores 4-2 significa que la zona sera violada después de
haber registrado 4 impulsos y el tiempo maximo que puede traspasar entre el primer impulso
y el dltimo es 240 segundos.

12.1.5 Detector AGD-100

Es preciso introducir un digito del rango de 1 a 3 que corresponde a la sensibilidad del canal
de alta frecuencia (ver: tabla 10).

12.1.6 Detector AVD-100

Para el contacto magnético (primera posicion / primera zona ocupada por el detector
AVD-100) es preciso introducir el digito O (interruptor del contacto ,reed” inferior) o 1
(interruptor del contacto ,reed” lateral) para seleccionar cual de los dos interruptores del
contacto ,reed” debe ser activado.

Para el detector de vibracion (segunda posicién / segunda zona ocupada por el detector
AVD-100) es preciso introducir la secuencia de dos digitos:

ler digito — sensibilidad: de 1 a 8, (1 — minima; 8 — maxima),

2° digito — numero de impulsos: de 0 a 7.

Por ejemplo, la introduccion de los valores 4-6 significa que la sensibilidad ha sido ajustada
en 4, y el nimero de impulsos en 6.

12.1.7 Detector ASD-100

Es preciso introducir la secuencia de 3 digitos que corresponden a los parametros
seleccionados conforme a la tabla 11.

1 digito 2 digito 3 digito
digito detector de calor digito sefializacién acustica digito = duracion de sefializacién
0 desactivado 0 falta 1 1 minuto
1 Al 1 tipo de sonido 1 2 3 minutos
2 A2 2 tipo de sonido 2 3 6 minutos
3 B 3 tipo de sonido 3 4 9 minutos

Tabla 11.

Por ejemplo, la introduccion de los valores 0-2-4 significa que el detector de calor ha sido
activado, el 2 tipo de sefalizacion acustica ha sido seleccionado, y la sefalizacion de alarma
durara 9 minutos.

12.1.8 Detector ARD-100

Es preciso introducir el digito del rango de 1 a 16 que corresponde a la sensibilidad
seleccionada (1 — minima; 16 — maxima).

12.1.9 Detector ATD-100

Para cada posicién ocupada por el detector, es preciso introducir sucesivamente:

— letra H (umbral de temperatura superior) o bien L (umbral de temperatura inferior);

— valor numérico correspondiente a la temperatura del rango de -30°C a +70° C (con
exactitud hasta 0,5°),

— valor numérico correspondiente a la tolerancia del rango de 0,5° C a 10° C (con exactitud
hasta 0,5°).

12.1.10 Sirena ASP-105

Es preciso determinar los parametros de sefializacién acustica (primera posicién / primera
zona ocupada por la sirena), es decir, introducir la secuencia de dos digitos conforme a la
tabla 12.
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1 digito 2 digito
igito  sefalizacion acustica digito \ duracioén de sefializacion
1 tipo de sonido 1 1 1 minuto
2 tipo de sonido 2 2 3 minutos
3 tipo de sonido 3 3 6 minutos
4 tipo de sonido 4 4 9 minutos
Tabla 12.

Por ejemplo, la introduccion de los valores 2-3 significa que el 2 tipo de sefializacion ha sido
seleccionado y durara 6 minutos.

12.1.11 Sirena ASP-205

Es preciso determinar los parametros de sefalizacion independientemente para ambas
posiciones / zonas ocupadas por la sirena entrando, en cada caso, la secuencia de 3 digitos
conforme a tabla 13.

1 digito | 2 digito 3 digito
duracion de - e, . - N s,
R \dlglto sefializacion acustica  digito  sefalizacién éptica
sefalizacion
1 1 minuto 0 falta 0 desactivada
2 3 minutos 1 tipo de sonido 1 1 activada
3 6 minutos 2 tipo de sonido 2 - -
4 9 minutos 3 tipo de sonido 3 - -

Tabla 13.

Por ejemplo, la introduccién de los valores 2-0-1 significa que la sefalizacion durara
3 minutos, la sefializacion acustica ha sido desactivada, y la sefializacion Optica activada.

12.1.12 Controladores ASW-100 Ey ASW-100 F

Es preciso introducir un digito del rango 0 a 2 que corresponde al modo de operativa
seleccionado.

12.2 TecLADO LCD

En el teclado LCD del sistema INTEGRA, los parametros adicionales y opciones de los
dispositivos inalambricos deben ser programados por medio de la funcion CONFIGURACION
(MoDO DE SERVICIO —>ESTRUCTURA —>EQUIPO ->MODULOS EXT. —>AJUSTES —>nombre del
controlador > CONFIGURACION). Después de la activacion de funcion, es preciso seleccionar
la zona a la cual esta asignado el dispositivo inalambrico, y apretar la tecla [#] o . En el
caso de los dispositivos que ocupan varias zonas, la seleccion de la zona adecuada
depende, ademas, del parametro que debe ser programado. Después de haber programado
los parametros, es necesario confirmar los nuevos ajustes con la tecla [#]. La vuelta
automatica a la lista de seleccion de zonas tendra lugar.

En el teclado LCD conectado al controlador, los parametros adicionales y opciones de los
dispositivos inalambricos deben ser programados también por medio de la funcion
CONFIGURACION (MoODO DE SERVICIO —>AJUSTES —>CONFIGURACION). Después de haber
activado la funcioén, es preciso seleccionar un dispositivo de la lista y apretar [#] o ». En el
caso de los dispositivos que ocupan varias posiciones, la seleccion de la zona adecuada
depende, ademas, del parametro que debe ser programado. Después de haber programado
los parametros, es necesario confirmar los nuevos ajustes con la tecla [#]. La vuelta
automatica a la lista de seleccién de zonas tendra lugar.

La configuracion de los dispositivos inalambricos por medio del teclado LCD del sistema
VERSA esta descrita en el manual de programacion de la central VERSA.
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12.2.1 Detector APD-100

Las teclas 4 y P> permiten desplazarse entre los parametros programados. Las teclas A
y ¥ proporcionan la selecciéon de la sensibilidad del rango de 1 a 3 (ver: tabla 10) y la
activacion/desactivacion de la opcion de inmunidad a los animales. La activacion de la
opcion de inmunidad a los animales es indicado por el simbolo .

12.2.2 Detector APMD-150

Las teclas € y P permiten desplazarse entre los pardmetros programados del detector, y las

teclas A y ¥ permiten modificarlos. Es preciso programar:

— la sensibilidad de ruta infrarroja del rango de 1 a 4 (1 — minima; 4 — maxima);

— la sensibilidad de ruta de microonda del rango de 1 a 8 (1 — minima; 8 — maxima);

— el modo de operativa en el modo test: 0 (violacién indicada después de registrar
un movimiento por ambos detectores), 1 (violacion indicada después de registrar
un movimiento por sensor infrarrojo) o 2 (violacion indicada después de registrar
un movimiento por sensor microondas).

12.2.3 Detector AMD-100 y AMD-101
Es preciso utilizar las teclas A y ¥ para seleccionar interruptor del contacto ,reed” activado.

12.2.4 Detector AMD-102

Después de seleccionar la primera posicion / primera zona ocupada por el detector

AMD-102, las teclas A y ¥ permiten indicar un interruptor del contacto ,reed” activado.

Después de seleccionar la segunda posicion / segunda zona ocupada por el detector

AMD-102, los parametros de la zona para conectar el detector de persianas pueden ser

configurados. Las teclas € y P permiten desplazarse entre los pardmetros, y las teclas A

y ¥ permiten modificarlos. Es preciso programar:

— el numero de impulsos del intervalo de 1 a 8;

— el tiempo de validez del impulso: 30, 120 o 240 segundos o tiempo no limitado (--- en el
display), es decir, solo la conmutacion del detector del estado pasivo al activo suprimira
el contador de impulsos.

12.2.5 Detector AGD-100
Las teclas A y ¥ permiten seleccionar la sensibilidad del rango de 1 a 3 (ver: tabla 10).

12.2.6 Detector AVD-100

Después de seleccionar la primera posicion / primera zona ocupada por el detector
AVD-100, las teclas A y ¥ permiten indicar un interruptor del contacto ,reed” activado del
detector magnético.

Después de seleccionar la segunda posicion / segunda zona ocupada por el detector
AVD-100, los parametros del detector de vibracion pueden ser configurados. Las teclas «
y B> permiten desplazarse entre los parametros, y las teclas A y ¥ permiten modificarlos.
Es preciso programar:

— la sensibilidad del rango de 1 a 8 (1 — minima; 8 — maxima);

— el nimero de impulsos del rango de 0 a 7.

12.2.7 Detector ASD-100

Las teclas € y P permiten desplazarse entre los parametros programados del detector, y las

teclas A y ¥ posibilitan modificarlos. Es preciso programar:

— el modo de operativa del sensor de calor: es posible desactivar el sensor (simbolo - en
el display) o seleccionar la clase de deteccion (A1, A2 o B) conforme a la norma EN 54-5;

— el modo de operativa de sefalizacion acustica: es posible desactivar la sefalizacion
(simbolo - en el display) o bien seleccionar uno de los tres tipo de sefializacion acustica;

— la duracion maxima de la alarma indicada: 1, 3, 6 0 9 minutos.
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12.2.8 Detector ARD-100

Las teclas A y ¥ permiten seleccionar la sensibilidad del rango de 1 a 16 (1 — minima;
16 - maxima).

12.2.9 Detector ATD-100

Las teclas € y P> permiten desplazarse entre los parametros programados del detector. Para
programar, es posible utilizar las teclas numéricas. Se programa:

— temperatura: valor del rango de -30° C a 70° C (con exactitud hasta 0,5°) — el simbolo “-”
puede introducirse al principio apretando una de las teclas numéricas de 3 a 9;

— tolerancia: valor del rango de 0,5° C a 10° C (con exactitud hasta 0,5°);
— tipo de umbral: H (superior) o bien L (inferior).

12.2.10 Sirena ASP-105

Después de seleccionar la primera posicion / primera zona ocupada por la sirena, es preciso
determinar los parametros de sefializacion acustica. Las teclas € y P> permiten desplazarse
entre los pardmetros, y las teclas A y ¥ permiten modificarlos. Es preciso programar:

— el tipo de sefalizacion acustica: seleccion de uno de los cuatro tipos;
— la duracion maxima de la sefializacion: 1, 3, 6 o 9 minutos.

12.2.11 Sirena ASP-205

Es posible seleccionar independientemente los pardmetros de la sefializacion para ambas
posiciones / zonas ocupadas por la sirena. Las teclas € y P sirven a desplazarse entre los
parametros y las teclas A y V¥ para modificarlos. Es preciso programar:

— el modo de operativa de la sefializacién acustica: es posible desactivarla (simbolo - en el
display) o seleccionar uno de tres tipos de sefializacion acustica,

— la duracion maxima de la sefalizacion: 1, 3, 6 0 9 minutos;
— el modo de operativa de la sefializacion optica: es posible desactivarlo (simbolo * en el

display) o activarlo (simbolo Hen el display). En el teclado LCD del sistema INTEGRA,
es posible activar/desactivar la sefalizacion apretando cualquier tecla numérica
(las teclas A y ¥ no funcionan).

12.2.12 Controladores ASW-100 Ey ASW-100 F

Es preciso utilizar las teclas A y V¥ para seleccionar el modo de operativa del controlador
ASW-100.

13. RESTAURACION DE AJUSTES DE FABRICA DEL CONTROLADOR

Los siguientes parametros estan preprogramados por defecto:
e codigo de servicio: 12345;

¢ identificador DLOAD10: 0000000000000000;

e periodo de interrogacion: 24 s;

¢ indicacion del problema: diodo LED;

¢ falta dispositivos inalambricos registrados.

Es posible restaurar los ajustes de fabrica por medio de la funcidén REINICIO DE AJUSTES en el
teclado LCD conectado al controlador, o via reiniciar equipo. Para volver a los ajustes por
defecto via reiniciar equipo, es necesario:

1. Desconectar la fuente de alimentacion del controlador.
2. Desconectar los cables conectados con el bus de comunicacién del controlador.
3. Cortocircuitar los bornes CLK y DAT.
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4. Volver a conectar la fuente de alimentacion. Un momento después de activar la
alimentacion, el diodo que sefala el estado de operativa centelleara en rojo. Cuando los
ajustes por defecto han sido restaurados, el color del LED cambiara al verde.

. Abrir los bornes CLK y DAT.

. Desconectar la fuente de alimentacion del controlador.

. Volver a conectar los cables al bus de comunicacion del controlador.
. Volver a conectar la fuente de alimentacion del controlador.

0 N o O

14. DATOS TECNICOS

Banda de frecuencia Operativa ............ooeuuuuiiiiiiieeeeeeeeeiiee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
NUmero de diSpositivOS SOPOAdOS ......ccceeei i 48
RANGO .. hasta 150 m (en espacio abierto)
Tension de alimentacion ..............ueuiiiiin s 12 V DC £15%
Consumo de corriente €N MOdO A€ ESPEIA........cceuuuuuiiiiiee et 140 mA
CoNsSUMO MAXIMO € COIMTIENLE .....cceiieiiieeee e 140 mA
Capacidad de carga de 1as Salidas .........coouee i 50 mA
Clase de entorno segln ENSOL30-5.....ccccoiiiiiiiiii e Il
Grado de seguridad segln ENSOL31-3 ......ccooiiiiiiiiiiiiiiee e Grade 2
Temperatura OpPeracional...............ooii i -10 °C...+55°C
HUMEdAd MAXIMA......cc i 93+3%
Normas cumplidas........... EN 50130-4, EN 50130-5, EN 50131-1, EN 50131-3, EN 50131-5-3
Dimensiones de [a placa bDase .........coooiiiiiiiiiiii s 104 x 73 mm
Dimensiones de caja OPU-L A ... 126x158x32 mm
Y = LS T= PP PP 222 ¢
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15. HISTORIAL DE LOS CAMBIOS DEL CONTENIDO DE MANUAL

En la tabla se describen los cambios respecto al manual del controlador ACU-100 con
soporte logico en la version v1.03.

VERSION
FECHA DEL CAMBIOS INTRODUCIDOS

PROGRAMA

2005-09 1.04 ¢ Se ha afiadido la informacién sobre las opciones de programar las salidas del
controlador y del médulo ACX-100 como tipo NO, NC (pag. 8 y 43).

¢ Se ha agregado descripcién para indicar el estado activo de las salidas
funcionales (pag. 9).

¢ Se ha completado el menu del modo del servicio del teclado LCD conectado con
el controlador (pag. 39).

2006-11 1.05 e El apartado referido a las salidas del controlador ha sido completado por las

informaciones relacionadas con nuevos dispositivos inalambricos (pag. 8).

e Han sido agregadas las informaciones relacionadas con nuevos dispositivos
inalambricos del sistema ABAX: el mdédulo de extension de zonas / salidas
alambricas ACX-200 (pag. 9 y 19), del sefalizador inalambrico exterior ASP-205
(péag. 12 y 26), de los controladores inalambricos 230V AC ASW-100 E
y ASW-100 F (pag. 13 y 26) y del verificador del nivel de la sefial de radio
ARF-100 (pag. 13y 27).

* Ha sido modificado el apartado dedicado a la adicién de nuevos dispositivos al
sistema ABAX (pag. 17-19).

e Ha sido modificado el apartado dedicado a la colaboracién del controlador
ACU-100 con la central de la serie INTEGRA (pag. 28).

¢ Han sido agregadas las informaciones relacionadas con la capacidad diagnostica
del controlador ACU-100 que trabaja en la configuracién de dispositivos
inalambricos para la central de la serie INTEGRA usando el programa DLOAD10
(pag. 36 y 40).

¢ Han sido agregadas las informaciones relacionadas con “Modo de la prueba“
(pag. 44).

2007-11 1.06 e Se ha completado la descripcién de salida funcional LBA (pag. 6, 9).

¢ Se ha afiadido la informacion relacionada con los nuevos dispositivos
inalambricos del sistema ABAX: modulo de extension de zonas y salidas
alambricas con alimentador ACX-201 (pag. 10, 19), detector inalambrico de doble
tecnologia (pag. 11), detector de inundacién inalambrico, (pag. 11), detector de
vibracion y magnético (pag. 11).

¢ Ha sido modificado el apartado dedicado a al. Asignacion de los nuevos
dispositivos al sistema ABAX (pag. 17-19).

e Se ha afadido la informaciéon sobre la disminucion del nivel de sefial de radio
cuando esta activado el modo de prueba. (pag. 27, 45).

¢ Se ha modificado y completado la descripcion de la funcién “Estado de bateria”
(pag. 44).

2008-07 2.00 ¢ La informacioén sobre la inmunidad a los animales ha sido afiadida en la

descripcion del detector APD-100 (pag. 10).

e La informacién sobre la configuracién del APD-100 ha sido reformulada (pag. 23,
46y 49).

¢ La informacion sobre la configuracion de los detectores AMD-100 y AMD-101 ha
sido reformulada (pag. 23, 46 y 49).

e El capitulo “Mo6dulo de extensién de zonas para la central de alarmas CA-10" ha
sido reformulado (pag. 32).

2009-07 2.01 ¢ El manual ha sido completado con la informacién referida a la interactuacién con
la central VERSA.

¢ El capitulo dedicado a las entradas de control del controlador ha sido reformulado
(pag. 7).
¢ El capitulo dedicado a las salidas del controlador ha sido reformulado (pag. 8).
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¢ La informacién sobre el detector magnético AMD-102 con la entrada adicional ha
sido afadida (pag. 11, 23, 46 y 49).

¢ La informacién sobre el detector de desplazamiento ARD-100 ha sido afiadida
(pag. 12, 24, 47 y 50).

e La informacién sobre el mando bidireccional APT-100 ha sido afadida (pag. 12).

¢ Se ha reformulado el capitulo “Instalacion”:

— los subcapitulos se ha convertido en capitulos y concernian los detectores
(pag. 22), las sirenas (pag. 24), mandos a distancia (pag. 26) y el
comprobador de novel de la sefial radio (pag. 27) — todos han sido
modificados;

— la informacion sobre la instalacion de los dispositivos inaldmbricos particulares
ha sido eliminada (incluida en los manuales de estos dispositivos);
— la descripcién de la configuracion de los dispositivos inalambricos ha sido
trasladado al capitulo “Configuracién de pardmetros adicionales y opciones de
los dispositivos inalambricos” (pag. 46).
¢ La informacion sobre el método de configuracion de zonas del sistema INTEGRA
a las cuales estan asignados los dispositivos inalambricos ha sido afiadida (s. 30).

¢ La informacion sobre el método de configuracion de zonas del sistema CA-64
a las cuales estan asignados los dispositivos inalambricos ha sido afiadida
(pag. 32).

¢ El subcapitulo dedicado a la programacioén del sistema inalambrico ABAX por
medio del teclado del sistema de alarmas VERSA ha sido afiadido (pag. 36).

¢ El capitulo dedicado a la configuracion de los parametros y opciones adicionales
de los dispositivos inaldmbricos ha sido afiadido (pag. 46).

2011-05

3.00

¢ Se ha afiadido la informacion sobre el detector inalambrico de temperatura
ATD-100 (pag. 12, 24, 47 y 50).

e En el apartado "Adicién de nuevos dispositivos inaldmbricos” se ha afiadido la
informacion sobre los detectores AMD-102, ATD-100 y AVD-100 que pueden
ocupar uno o dos posiciones (canales) en la lista de dispositivo s inalambricos
(pag. 17-19).

e Se ha afiadido la informacién referente a la norma EN50131-3 (pag. 20 y 23).

e Se han completado los datos técnicos (pag. 51).

2011-12

4.00

¢ Se ha modificado “Placa base” (pag. 4).

¢ Se ha afiadido la informacion sobre el detector inalambrico de humo y calor
ASD-110 (pag. 11).
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